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Multifunkéni vektorovy frekvenéni ménic
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Varovani

/AN Upozornéni

Nepfipojujte nebo neodpojujte vodi¢e nebo neprovadéjte kontrolu ménice, pokud je
zapnuté napajeni.

Vnitfni kondenzatory ménice jsou pod napétim i po vypnuti napajeni. K ochrané pred
urazem elektrickym proudem odpojte vedkeré napajeni ménice a vyckejte alesporn pét
minut. PFfed servisni praci zkontrolujte, zda jsou vSechny indikatory zhasnuty.
Netestujte jakékoliv ¢asti ménice pod napétim. Méni¢ je elektronické zafizeni, které
obsahuje polovodi¢ové soucastky a ty mohou byt zni¢eny vysokym napétim.

Nesundavejte digitélni operator nebo kryty méni€e pfi zapnutém napajeni. Nikdy se
nedotykejte ploSnych spojli, pokud je zapnuto napéajeni ménice.

Nikdy nepfipojujte bézné LC/RC filtry, kondenzatory nebo prepétové ochrany na vstupy
nebo vystupy frekvenéniho ménice.

Pro prevenci nadproudovych chyb apod. v pribéhu chodu méni¢e musi byt signalni
spinaci prvek nebo vypinag, ktery je umistén mezi méni¢ a motor, zakomponovan
do logiky frekvenéniho ménice.

Toto je velmi dilezité !

Tento manual musi byt velmi peclivé pfecten pfed pfipojovanim a spusténim ménice.
VSechny bezpecénostni pokyny a upozornéni musi byt dodrzeny.

Méni¢ musi byt zapojen s vhodnymi vstupnimi filtry. Instrukce pro instalaci nasledu;ji

v tomto manualu. VSechny kryty ménic¢e musi byt osazeny (véetné krytl svorkovnic).
Jen pak bude zaru€ena dostateéna ochrana. Nikdy nepouzivejte méni¢, ktery je zjevné
poskozen nebo mu chybéji nékteré dily. Vyrobni spole¢nost je zodpovédna za zranéni
nebo zavady pfistroje. Proto vénujte pozornost varovanim v této pfirucce.
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Bezpecénostni opatreni a instrukce pro pouziti

mHlavni

Prosim, prectéte si peclivé tyto bezpe€nostni pokyny a instrukce pro pouziti pfed instalaci a spusténim
tohoto ménice. Také ¢téte vSechna varovani pro ménie a zabezpedte, aby byla dodrzena.

Béhem ¢innosti mohou byt sou¢asti pod napétim a horké. Odstranénim krycich soucasti, digitalniho
operatoru nebo krytl svorkovnic riskujete tézké ubliZeni na zdravi nebo po$kozeni (a to i v pfipadé
spravného postupu nebo &innosti. Vzhledem ke skute¢nosti, ze frekvenéni ménice ovladaji rotaéni strojni
mechanické soucasti, dejte pozor i na jind nebezpedi.

Instrukce v tomto manudlu museji byt dodrzeny. Instalace, ¢innost a Udrzba mohou byt provadény
pouze kvalifikovanou osobou. Pro uéely bezpecénostnich opatfeni je kvalifikovanou osobou minéna
osoba obeznamena s instalaci, ¢innosti a udrzbou frekvenéniho ménic¢e a ma dostate¢nou a radnou
kvalifikaci pro tuto ¢innost. Bezpe€na ¢innost téchto jednotek je mozna jen tehdy, jestlize jsou pouzivany
ke svému uréenému ucelu.

Kondenzatory DC sbérnice mohou byt pod napétim i p&t minut od odpojeni ménice od napajeni.

Je proto nezbytné vyckat tento ¢as pred otevienim krytl. VSechny svorky hlavnich obvodd mohou
byt i po uplynuti 5 minut pod nebezpecnym napétim.

Déti a jiné neautorizované osoby nesméji mit povoleny pfistup k tomuto ménici.

Drzte se téchto bezpecnostnich opatfeni a instrukci a obeznamte s nimi vSechny osoby, které maji
jakykoliv pfistup k tomuto meénici.

mUgel pouziti

Frekvenéni ménice jsou uréeny pro pouziti v elektrickych instalacich nebo strojnich zafizenich.

Jejich instalace ve strojnich zafizenich a systémech musi splfiovat nasledujici standardy a normy
pro nizké napéti:

EN 50178, 1997-10, Vybaveni energetickych systému s elektronickym zafizenim

EN 60204-1, 1997-12 Bezpecnost stroju a zafizeni s elekrickymi zafizenimi

Cast 1 : Vdeobecna ustanoveni (IEC 60204-1 : 1997)

Prosim, v§imnéte si : zahrnuje seznam tiskovych oprav ze zafi 1998

EN 61010-1, A2, 1995 Bezpecénostni pozadavky pro zafizeni pro informaéni technologie
(IEC 950,1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, zménéno)

CE oznaceni je podle EN 50178, s pouzitim filtr(i, které jsou specifikovany v tomto manualu
a instalovany dle nésledujicich instrukci.

EDoprava a skladovani

Instrukce pro dopravu, skladovani a manipulace musi byt uskuteénény v souladu s technickymi daty
frekvenéniho ménice.

Einstalace

Instalujte a chladte ménic tak, jak je specifikovano v dokumentaci. Proud chladiciho vzduchu musi
proudit v uréeném sméru. Proto mize ménic¢ byt ulozen jen ve specifikované poloze (napf. svisla).
Dodrzujte uréeny prostor. Chrante méni¢ pfed nepfipustnou zatézi. Souéasti nesmeji byt ohnuty a ani
nesmi byt zménén izolacni prostor. Pro zabréanéni posSkozeni statickou elektfinou se vyvarujte dotyku
jakychkoliv elektronickych souc¢astek nebo kontakt.
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BElektrické zapojeni

Praci na jakémkoliv zafizeni pod napétim provadéjte v souladu s pfedpisy bezpecénosti prace.
Elektrickou instalaci provadéjte v souladu s pfislusnymi pfedpisy. Pfedevsim splnite instrukce
instalace zajistujici elektromagnetickou kompatibilitu (EMC), napf. stinéni, zemnéni, zapojeni filtr{
a ulozeni kabelUd. Toto také plati pro oznaceni CE certifikatem. Je povinnosti vyrobce systému
nebo stroje zajistit shodu s EMC predpisy.

Vas dodavatel nebo zastupce OYMC musi byt kontaktovan vzdy, kdyz je pouZit jistic svodového
proudu (chrani¢) ve spojeni s frekvenénim méni¢em.

V jistych systémech mUze byt nezbytné uZiti dalich pfidavnych nebo bezpeénostnich zafizeni
v souladu s pfislusnymi bezpe€nostnimi predpisy.

BPoznamka

Frekvenéni méni¢ Varispeed F7 je certifikovan dle norem CE, UL a c-UL.
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.EMC kompatibilita

mUvod

Tato pfirucka byla sestavena pro pomoc vyrobciim systému, ktefi pouzivaji frekvenéni ménice
OMRON-YASKAWA pro navrhy a instalaci elektrickych pfevodovek. Ta také popisuje nezbytny
rozsah dodrzeni EMC smérnic. Proto musi byt dodrzeny pokyny pro instalaci a zapojeni.

NaSe produkty jsou testovany institucemi, které spliuji standardy uvedené nize.

Standard produktu : EN 61800-3:1996
EN 61800-3, A11:2000

BRozsahy zabezpeceni shody frekvenénich ménic¢tii YASKAWA pro smérnice
EMC

Frekvenéni méni¢e YASKAWA nemusi byt nutné nainstalovany v rozvadéci.

Neni mozné uvést detailni instrukce pro vSechny mozné typy instalaci. Proto je tato pfiru¢ka
omezena jen na dilezité pokyny.

VSechna elektricka zafizeni produkuji radiova a sitova ruseni na rliznych frekvencich. Kabely,
které prochazeji timto prostfedim, funguji jako antény.

Pripojeni tohoto elektrického zafizeni (ménice) k napajeni bez sitového filtru mize zplsobit pfenos
HF nebo LF ruSeni do sité.

Zakladnim protiopatfenim jsou izolace silovych i signalnich vedeni, fadné uzemnéni a dostateéna
stinéni kabell.

Velka plocha kontaktu je nezbytna pro nizkoimpendaéni uzemnéni proti HF rudeni. Je proto
vhodnéjsi pouzit ukostfovaci pasky namisto jednotlivych vodicu.

Navic musi byt kabelové stinéni spojeno se svorkou, ktera je uréena tomuto ucelu.

mUloZeni kabeld
Opatfeni proti sitovému ruseni :
Vstupni filtr a frekvenéni méni¢ museji byt umistény na stejné kovové desce. Instalujte obé soucasti

co nejblize k sobé a aby kabely byly pokud mozno co nejkratsi.

Pouzijte napajeci kabel s celkovym stinénim. Pouzijte stinény motorovy kabel ne delsi 20m.
VSechny uzemnéni udélejte s co nejvétsi kontaktni plochou pro zmenseni pfechodovych odport (napf.
kovové deska).

Stinéné kabely :
- PouZijte kabely s opfedenym stinénim.

- Uzemnéte maximalni moznou plochu stinéni. Je vhodné uzemnit stinéni spojenim kabelu s uzemnénou
kovovou deskou pomoci kovovych uchytd (jak je ukdzano nize).
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Hinstalace ménice a EMC filtru

PE L1 L3
L2 Zemnici body
LI_L[ (odstrante barvu)
TN
N
PE
C\ /\
I
N
Vstup (Line)
Ménic
Filtr
Zatéz
L1L3 UW
PE |2 V PE
A
1
|
|
Délka kabelu
musi byt co nejkrat8i
N
-
Kovova deska
/\= Motorovy kabel
stinény (max 20m)

Zemnici body
(odstrarite barvu)

A\



[ ] Je méni¢ ponicen jakymkoliv zptisobem?
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Potvrzeni pri doruceni

4 Kontrola

Zkontrolujte nasledujici polozky co nejdfive po doru¢eni ménice

Polozka Metoda
Byl doru¢en spravny model
frekvenéniho ménice?

Zkontrolujte ¢islo modelu na Stitku na boku ménice.

Zkontrolujte cely vnéjsek frekvenéniho ménice, jestli neni néjakym zplisobem
poskrabany nebo jinak zni¢eny pfepravou.

Jsou uvolnéné nékteré Sroubky nebo jiné
soucasti?

Pouzijte Sroubovéak nebo jiny nastroj pro kontrolu dotazeni.

Jestlize najdete néjaké nezvyklosti v hornich polozkach, kontaktujte spole¢nost, u které jste méni¢ objednali
nebo pfimo zastupce OYMC.

& Stitkové informace

Na boku kazdého ménice je pfipojen &titek, na kterém jsou napsany nasledujici parametry: €islo modelu, specifikace,
Lot. Cislo, sériové Cislo a jiné informace o ménici.

B Priklad Stitku

Nasledujici Stitek je pfiklad standardniho ménice pro Evropu : 3-fazovy, 400 VAC, 0,55 kW, IEC IP20 a
NEMA 1 standard

Ve N Specifikace
Model ménice —»( MODEL: CIMR-F7Z40P4 SPEC: 40P41 <_ménic“:e
Specifikace vstupu —| INPUT: AC3PH 380-480V 50/60Hz 2.34A
Specifikace vystupu — OUTPUT: AC3PH 0-480V 0-400Hz  1.8A 1.4kVA
Lot. ¢islo —»| LOTNO.: MASS: 3.0kg ~<«— Hmotnost

Sériové &islo —| SERNO.: PRG:

L L

L IP20 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
Obr 1.1 Stitek




mCisla modelii méni&c
Cislo modelu ménice na $titku zobrazuje specifikaci, napétovou tfidu a maximalni vykon motoru
pfipojeného k ménici v alfa-numerickém koédu.

CIMR-F7Z220P4

Ménic¢
Varispeed F7 1

znak Specifikace | znak | Max. vykon motoru

Z OYMC Evropsky standard OP4 | 055kW_ | ]

0P7 0,75 kW
| az az

znak Trida napéti 300 300 kW

2 AC vstup, 3- fazovy, 200V "P" znadi desetinou te¢ku

4 AC vstup, 3-fazovy, 400V

Obr 1.2 ¢isla modell ménice

mSpecifikace ménice

Specifikace ménice ("SPEC") na &titku zobrazuje napétovou tfidu, maximalni vykon motoru,
TFidu ochrany a revizi ménice v alfa-numerickém kodu.

20P41

znak Trida napéti =

2 AC vstup, 3-fazovy, 200V

4 AC vstup, 3-fazovy, 400V

znak | Max. vykon motoru znak | tfida ochrany

| OP4 |  055kw ] | 0 | Oteviené provedeni (IEC IP00) |

0P7 0,75 kW 1 Uzavfené provedeni (IEC IP20

az az NEMA typ 1)
300 300 kW

"P" znaci desetinnou te¢ku

Obr. 1.3 Specifikace ménice




€ Nazvy soucasti

B Ménic¢ 18,5 kW nebo mensi
Vzhled a nazvy soucasti ménice jsou zobrazeny na obr. 1.4. Méni¢ se sundanymi kryty je

zobrazen na obr. 1.5.

Horni ochranny kryt (sou¢ast uzavieného ménice)
typ montaze : nasténné (IEC IP20, NEMA typ1)

Montazni otvory
Predni kryt —|
Digitalni operator —__| Lity obal

Kryt svorkovnic ~——| Stitek

Spodni ochranny kryt

Obr 1.4 Vzhled ménice (18,5 kW nebo mensi)

ﬂm

L4 = T i —Tn|
o R s LR L s tel — Svorkovnice Fidiciho obvodu

{‘@@@@@@@@@@@@@@ eeoag @”r |

— Svorkovnice hlavniho obvodu

RLIEL2TLI[ 6 |61 ][@2)[B HzHMUM@@’ i
ABCDE N
= [ stor naboje (charge)

Zemnici svorky

Obr 1.5 Usporadani svorkovnic (18,5 kW nebo mensi)



B Ménic 22 kW nebo vétsi
Vzhled a nazvy soucasti ménice jsou zobrazeny na obr. 1.6. Méni¢ se sundanymi kryty

je zobrazen na obr. 1.7.

Montazni otvory
Kryt ménice

Chladici ventilator _

Predni kryt

Digitalni operator — |

Ml\ Stitek

JE—

Kryt svorkovnic

Svorkovnice
fidiciho

obvodu oo P
Indikator naboje (charge)

‘ @ Mo | [e1]
dl o [RLL] [s2][TL3] [WTI][VT2] [WT3

Svorkovnice
hlavniho
obvodu

ﬂ[ }@{ H _1@{

W@ @J—)@J Zemnici svorky

Obr. 1.7 Usporadani svorkovnic (22 kW nebo vétsi)




Vnejsi a montazni rozmery

€ Ménic : oteviené provedeni ménice (IP00)

Vnéjsi vzhled otevieného provedeni ménice je zobrazeno nize

- 4d w1 4-d
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200 V tfida ménice 22 az 110 kW
400 V tfida ménice 22 az 160 kW

200 V/400 V tfida ménice 0,55 az 18,5 kW
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400 V tfida ménice 185 aZz 300 kW

Obr. 1.8 vnéjSi vzhled otevieného provedeni ménice
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€ Meénic : uzaviené provedeni nasténna montaz (NEMA1)

Vnéjsi vzhled uzavieného provedeni ménice (NEMA1) je zobrazeno nize.
wi 4d W1 4-d

| ‘ }‘ L T
—— m ffffff = i & :

T
MU

H1
HO

. Jﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ@ all || I
) D1 ?e ©) w \ (5) ’

Prichodka

|y
D1

max. 10 L

(5) D

H2
H3

3 D

200 V tfida ménice 22 az 75 kW

200 V/400 V tfida ménice 0,55 az 18,5 kW
400 V tfida ménice 22 az 160 kW

Obr 1.9 vnéjSi vzhled uzavieného provedeni ménice (NEMAT)
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Tabulka 1.2 rozméry méni¢d F7 [mm] a hmotnosti [kg] od 0,4 do 160 kW

> Rozméry [mm] [Tepelny rozptyl[W]
D 2> Otevrené provedeni (IP00) Uzaviené nasténné provedeni (NEMA1) @
Tfida |E2 o i LN > 2 0,00 =
ati XS 2 Véaha Vdaha| E§| € | & |39|8
napéti |35 & £ 9| £ € |28 v
SEg W | H | D Wi HT H2 DT |t |cea|W|H|D|WIHHO|HIH2H3 DIt cca| 8§ 2|2 382
Ky
[KW] g |4 | £ |07 26
0.55 20 | 39 |59 |
0.75 7 |42 6| 8
157 39 3 157 39 3 S
15 50 | 50 | 100 | sE
140 | 280 126 | 266 | 7 5 140 | 280 126 [ 280 (266 | 7 5 M5 o
22 0 70 | 59 | 129
3.7 112 | 74 | 186
177 59 4 177 59 4
5.5 164 | 84 | 248 |
7.5 6 300 6 219 | 113 | 332 | £
200|300 | 197 | 186 | 285 65.5 200 1197 | 186 | 300 | 285 ——165.5 =
11 7 310 10 7 374 | 170 | 544 | §
] >
200V 15 350 0 429|183 | 612 | o
A 240|350 (207|216 (335|7.5| 78 | 2.3 | 11 |240 ——207|216(350|335| 7.5 —— 78 |23 | 11 | M6 2
(3fazové)| 18.5 380 30 501 | 211|712 | §
] >
22 | 250|400 195 | 385 21 |250]535 195 | 400 | 385 135 24 586 | 274 | 860 | Z
258 100 258 ——1100
30 |275|450 220 | 435 24 |275|615 220 | 450 | 435 165 27 865 | 352 | 1217
37 300 100 57 300 100 62 1015 | 411 | 1426
375|600 250 | 575 — 380|890 250 | 600 | 575 210 —
45 330 63 330 68 1266 | 505 | 1771
13 32 13 — 32 M10
55 86 110 130 94 1588 | 619 | 2207
450|725 350 | 325|700 130 455 350|325 | 725 | 700 305
75 87 0 95 2019 | 838 | 2857
90 [500 |850 (360|378 820 108 2437 | 997 | 3434
15 ——45 Mi2
110 | 575885 |380 | 445 | 855 140 150 2733 | 1242 | 3975
0.55 14 139 |53 | @
0.75 157 39 3 157 39 3 17 | 41 | 58 §
1.5 36 | 48 | 84 | K
22 |140280 126 | 266 | 7 5 140 | 280 126 [ 280 (266 | 7 5 M5 | 59 | 56 | 115
3.7 80 | 68 | 148
177 59 4 177 59 4
4.0 0 70 | 91 | 161
5.5 127 | 82 {209 |
75 193 | 114 | 307 | &
200|300 | 197 | 186 | 285 65.5 6 |200 300|197 186|300 285 65.5 6 5
11 252 | 158 | 410 |
15 326 | 172 | 498 | =
240350 | 207 | 216 | 335 78 10 [240|350(207|216 | 350 | 335 78 10 @
400V | 185 426 | 208 | 634 | g
(fazove)| 5, 75 23 75 23 M6 | 466 | 259 | 725 | 2
275|450 | 258 | 220 | 435 100 21 |275535(258|220 | 450 | 435 100 24
30 85 678 | 317 | 995
37 635 784 | 360 | 1144
45 | 325|550 283|260 535 105 36 [325 s 283|260 | 550 | 535 165 105 40 901 | 415 | 1316
55 1203 | 495 | 1698
75 88 110 96 1399 | 575 | 1974
450725350 (325|700 13 32 455 350(325|725/700| 13 |305 32 M10
90 89 0 97 1614 | 671 | 2285
130 130
110 102 124 122 2097 | 853 | 2950
s 500 | 850 | 360 | 370 [ 820 | 14 120 505| 57360370 | 850|820 | 15 | 395 130 5388 | 1002 | 3390
45 45 M12
160 |575|916|378|445|855| 46 | 140 160 | 579 132 378|445 |916 | 855 | 46 | 408|140 170 2791 | 1147 | 3938
* stejné pro oteviené i uzaviené provedeni ménica.
Tabulka 1.3 rozméry méni¢d [mm] a hmotnosti [kg] tfidy 400V od 185 kW do 300 kW
Rozméry [mm] Tepelny rozptyl [W]
Max. oteviené provedeni (IPO0)
Trida mozny Védha |Montazni | Externi| Interni | Celkové Metoda
napéti | motorovy bl l W chlazeni
P g YIw | H | D |wi| w2 |w3| Hl |H2| D1 | t1 | cca |otvory Vytvoené
kW] [kal d
185 260 3237 | 1372 4609
400V 710 | 1305 | 413 | 540 | 240 | 270 | 1270 | 15 | 125.5| 4.5
(3fazové) 220 280 MI2 3740 | 1537 | 5277 Nucené
300 | 916 | 1475 | 413 | 730 | 365 | 365 | 1440 | 15 | 1255 | 45 | 405 5838 | 2320 | 8158 |(ventilator)




rozm ry a hmotnost

T+ da 200V T+ da 400V
Model m nite Vstupn filtr Model m nite e 55\(;::upn ;iltr RIRVAE =
i rou 4dha ozm ry
- EN55011 | Proud | Vaha | Rozm ry VEEERE P [fest Class* (A) (kg) d v
Varispeed F7 Typ
(A) (kg) d v CIMR-F7Z40P4
CIMR-F7Z20P4 CIMR-F7Z40P7 B,25m
CIMR-F7220P7 | 3G3RV-PFI3010-SE f’fosor:‘n 10 11 | 141x45x330 CMRF7za1p5 | SG3RV-PRISO10-SE | \"150 1 10 11 [ 141x46x330
CIMR-F7221P5 ' CIMR-F7Z42P2
CIMR-F7z22P2 | 3G3RV-PFi3o1g-sE [ > 25m | 4 13 [ 141xa6x330 CIMR-F7243P7 B 25m
,100m CIMR-F7244P0_| 3G3RV-PFI3018-SE | /o 18 1.3 | 141x46x330
CIMR-F7225P7 | - - sev.pFizoss-se | B:25m 35 1.4 | 141x46x330 CIMR-F7245P5 i
CIMR-F7Z25P5 A, 100m CIMR-F7Z47P5 B,25m
CIMRF 22775 - - B 25m SR zaoT 3G3RV-PFIS0ss-SE | T 35 21 | 206x50x355
3G3RV-PFI2060-SE 60 3 | 206x60x355
CIMR-F722011 A, 100m CIMR-F724015 B,25m
q 3G3RV-PFI3060-SE ' 60 40 | 236x65x408
CIMR-F722015 | o - 3rv-pFizt00-sE | 225M | 100 49 | 236x80x408 CIMR-F724018 A, 100m
CIMR-F722018 A, 100m CIMR-F724022
CIMRF722022 3G3RV-PFI3070-SE | A, 100 m 70 34 | 80x185x329
3G3RV-PFI2130-SE | A, 100m 130 43 | 90x180x366 CIMR-F724030
CIME:R/Z2050 CIMR-F724037
CIMR-F7Z2037 | 3G3RV-PFI2160-SE | A, 100m | 160 5.0 | 120x170x451 SRl sGarv-PFa130-SE | A 10om | 130 47 | sox180x3ss
CIMRF722045 | 33RV-PFI2200-SE | A 100m | 200 | 110 |130x240x610 CIMBE 774065
CIMR-F722055 CIMR-F724075 | 3G3RV-PFI3170-SE | A, 100 m 170 6.0 | 120x170x451
CIMR-F722075
3G3RV-PFI3400-SE | A, 100m 400 18.5 |300x160x564 CIMR-F724090 . y
CIMRF722090 SRR zaTo] SGSRV-PFIS200-SE | A 100m [ 250 11 |130x240x610
CIMR-F722110 | 3G3RV-PFI3600-SE | A, 100m | 600 11.0 | 260x135x386 T
SR Zaeo] 2G9RV-PFI3400-SE [ A 100m | 400 185 |300x160x610
CIMR-F724185
SR zioa0] 3G9RV-PFISE00-SE [ A 100m [ 600 11,0 |260x135x386
CIMR-F724300 | 3G3RV-PFI3800-SE | A,100m | 800 31.0 | 300x160x716
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Kontrola mista instalace

Nainstalujte méni¢ na misté, které je ur€eno nize a dodrzujte optimalni podminky.

& Instalaéni misto

Nainstalujte méni¢ za nasledujicich podminek v maximalnim stupni znegisténi 2. 1
Typ Operacéni okolni teplota VIhkost

Uzavieny nasténny -10 az +40 °C 95% RH nebo mensi (bez kondenzace)

Otevrené provedeni -10 az +45 °C 95% RH nebo mensi (bez kondenzace)

Ochranné kryty jsou pfidany k horni i spodni ¢asti ménice. Ujistéte se, Ze jste tyto kryty sundali
pred instalaci do panelu méni¢e 200V a 400V tfidy 200 s vystupem 18,5 kW nebo menSim.
VSimnéte si nasledujicich opatfeni pro montaz meénice.
¢ Méni¢ instalujte v Cistém prostredi, kde neni olejova mlha nebo prach. Mdze byt nainstalovan v celkové
uzavieném panelu, ktery je Uplné chranén pred poletujicim prachem.

* Pokud méni¢ instalujete nebo uvadite v ¢innost, dejte pozor na kovovy prach, olej, vodu nebo jiné cizorodé
latky. Nesméji se dostat do ménice.

* Neinstalujte méni¢ na hoflavé materialy, jako je napf. dfevo.

* Ménic¢ neinstalujte v prostorach, které obsahuji radioaktivni nebo hoflavé materialy.
* Ménic¢ neinstalujte v prostorach, které obsahuji agresivni plyny nebo kapaliny.

¢ Méni¢ neinstalujte v prostorach s moznosti nadmérnych vibraci.

* Meéni¢ instalujte v prostorach, které nebsahuji chlér nebo jeho slou¢eniny.

* Neinstalujte méni¢ v prostorach s pfimym slune¢nim zafenim.

4 Kontrola okolni teploty

Pro zvySeni spolehlivosti provozu ménice, by nemél byt nainstalovany v prostiedi, kde se teplota okoli

méni extrémné. Jestlize je méni¢ nainstalovany v uzavieném rozvadéci, pouzijte ventilator nebo
klimatizaéni zafizeni pro udrzeni vnitfni teploty vzduchu pod hranici 45 °C.

€ Ochrana pred cizimi latkami

P¥i instalaci zakryjte ménic, abyste jej ochranili pfed kovovym prachem, ktery vznika pfi vrtani.

Po dokonc&eni instalace vzdy odstrante kryt. V opaéném pfipadé nebude chlazeni ménice dostate¢né
ucinné a ménic se bude prehfivat.
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Instalace : orientace a prostor

Ménic naistalujte vertikalné tak, aby nebyl zredukovan chladici efekt. Kdyz instalujete ménic¢, vzdy
zabezpedte nasledujici prostor pro dostateény normalni odvod tepla.

L B B g

A Vzdugh

0oota| 0 S
P ) . © = |
™ 30 i 30 i © é
mm min. mm min. . 120 mm min.
50 mm min. Vzdugh
Horizontalni prostor Verikalni prostor
A B

200V tfida ménice 0,55 az 90 kW

400V tfida ménice 0,55 az 132 kW
200V tfida ménice 110 kW

400V tfida ménice 160 az 220 kW

50 mm 120 mm

120 mm | 120 mm

400V tfida ménice 300 kW 300mm 300mm

Obr 1.10 Instalace ménice : orientace a prostor

1. stejny prostor je nutny horizontalné i vertikdlné pro oba typy ménicha (oteviené (IP00O) i uzaviené
nasténné provedeni (IP20, NEMA1)).

2. Vzdy pred instalaci do panelu odstrarite ochranné kryty ménic¢t 18,5 kW nebo mensich, napétové

Dulezité tfidy 200V nebo 400V.

Vzdy zajistéte dostateCny prostor pro kabelova oka a vodice, kdyZ instalujete do panelu méni¢

napétové tfidy 200V nebo 400V s vystupem 22kW nebo vétsim.

[
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Pripojeni perifernich zarizeni
Pfiklad pfipojeni typickych perifernich zafizeni a méniée je ukazan nize na obr. 2.1.

Napajeni @

Jisti¢ "

(odpojovac)

Elektromag.
spinaé

AC tlumivka pro
zleps$eni uginiku

Brzdny rezistor

Vstupni filtr

i
J

DC tlumivka

I pro zlepSeni uciniku

Uzemnérirj

Vystupni filtr ru§eni

f
f

Obr 2.1 pfiklad zapojeni perifernich zafizeni



————————————————————

Schéma zapojeni

Schéma zapojeni ménice je zobrazeno na Obr. 2.2.

Jestlize pouzivate digitalni operator, je mozné spustit motor pouze zapojenim hlavnich obvod.

DC tlumivka pro zlep$eni
uciniku (volitelné)

Jednotka brzdného rezistoru (volitelné)

Hiavni stykaé

T ®°
Pojistky !
i | o — —
3fazové napdjeni — R
M L2 -
380 az 480V —" T
50/60 Hz L3 — L ! ! !
| S— !7777‘4! 777777777777777777777777
PEI /—1 Varispeed F7 @
CIMR-
F7C47P5
Chod vpred / st AT E— } ‘r 77777 MA
100 vpre« sto|
s e B
Chod vzad / stop ! IS | o |
1 [ I
- T 4
Externi chyba | M (I Ml
——— = [ I
Reset chyby ; S4 [ M1 I
Multifunkéni Multikrokova rychlost 1 I Tss b M2 T
digitalni vstupy } ?—D—:@: o |
(tovami nastaveni) Multikrokova rychlost 2 | .S6 :@: b M3 .
—o——C— —0
Vybér krokovaci frekvence | .87 :@ bt M4 T
[ I
[ I
[ M5 .|
L el |
[ I
[ P o
I
| svork !
| vorka .
B | | stinéni E@)
I
I
|

Vystup chyby : prepinaci kontakt
250VAC, 1A max.
30VDC, 1A max.

Spinaci vystup 1
(nastaveno : chod)

Multifunkéni digitalni
vystup

250 VAC, 1A max.
30VDC, 1A max.

Spinaci vystup 2
(nastaveno: rychlost 0)

Spinaci vystup 3
(nastaveno:
Souhlas frekvence1)

®

777777777 1
i lm Pulsni vstup (nast we !
i ulsni vstup (nastaveno: iyl .
Sefizeni nastaveni | > vstup referenéni frekvence) @ A T } gl:;r;z\:(y:;u(;; 2k
analog. vstupu } | 08232 kHz S | (nastaveno : vystupni frekvence)
11| | +V Napéjeni analog. vstupu 6 M
s TP 15V 20ma [T 1 Adjustment,
L I 20 kQ
3 paziov | | M I Y - Multifunkéni analogovy vystup 1
! é_m Analogovy vstup 1 : master [> T : (-10 a2 +10V 2mA / 4 a2 20mA)
zko I: ‘2 i referencni frekvence N (nastaveno: vystupni frekvence 0 az +10V)
1 [ 0az+10V (20k0) | } sefizovani
I .
5 " - | 20 kQ
4 az 20mA| _L | a2 Multifunkéni analog. vstup 2 I e multifunkéni analogovy vystup 2
T T T T <0~ "= (nastaveno: predpéti (bias)) AM . P A (10 a2 +10V 2mA / 4 a2 20mA
Pl P | | 4az20mA (2500) [> &7 a2 +10V 2mA/ 4 a 20mA)
. AC || (nastaveno: vystupni proud 0 az +10V)
A ! AC N
T ?j
. Ml
} | ov 6 | \ N
|V Napgjeni vl
| pajeni analog. vstupu
T T -15V,20mA I
o Zakongovaci |
(- rezistor Ll
N | |
| b 1 lR+ / ! }
MEMOBUS [ > I
komunikace T . }
RS-485/422 o s, I
|
s I
| )
[
ol
|1
ol
|

Stinény vodic I stinéné vodice
3!
A A

wistované pary

Obr 2.2 schéma zapojeni (model CIMR-F7Z47P5 zobrazeno vySe)




€ Popis zapojeni

Viz &isla zobrazena na Obr. 2.2.

@
@

Tento obvod je nebezpecny a je oddélen od pfistupnych mist ochrannou izolaci.

Tento obvod je oddélen od jinych obvod(l ochrannou izolaci, které obsahuje zdvojené

a zesilené prvky. Tento obvod mize byt propojen s obvody SELV* nebo ekvivalentnimi
nebo jinymi, ale nikdy s obéma typy.

Ménic¢e dodavané ve "4-vodicovém" napajeni (nulovy vodi¢ uzemnén)

Tyto obvody jsou typu SELV* a jsou oddéleny od jinych obvod( ochrannou izolaci, ktera
obsahuje zdvojené a zesilené prvky. Tyto obvody mohou byt propojeny pouze s oobvody
typu SELV* nebo ekvivalentnimi.

Ménice dodavané v "3-vodiCovém" napajeni (neuzemnéno nebo uzemnéno ¢asti)

Tyto obvody nejsou oddéleny od nebezpeénych obvodu, od ostatnich obvod(l jsou oddéleny
pouze zakladni izolaci. Tyto obvody mohou byt propojeny s ostatnimi, jen pokud jsou pfistupné
obvody doplInény dodate¢nou izolaci.

* SELV = Safety Extra Low Voltage (Bezpecné extra nizké napéti)

A‘ 'A

~

[ J
Dulezité

1. Vzhled svorek fidicich obvodU je zobrazen nize.

'sNsc|sPA1/a2]+ |ac|-v|MP|AcC |RPIR+ R-
E©)| [s1]s2/s3|s4/55/s6|S7|FM|AC |AM|IG |S+ |S-

M5 | M6 |MA [ MB |MC |
M3 |ma | m1|  m2| [Eco)

2. Maximalni vystupni proud svorky +V je 20mA.

3. Svorky hlavnich obvod( jsou oznageny dvojitym krouzkem a svorky fidicich obvodl jsou ozna¢eny
jednoduchym krouzkem.

4. Zapojeni digitalnich vstupl S1 az S7 je zobrazen pro kontakty nebo PNP tranzistory (OV spole¢ny
a PNP mdd). Toto je tovarni nastaveni.
Pro zapojeni NPN tranzistorl nebo pfi pouziti externiho zdroje 24V prejdéte na stranku 2-24
méd PNP / NPN.

5. Referenéni frekvence master mlze byt zapojena na svorku A1 nebo na svorku A2, ale na tu jen v pfipadé
zmeény parametru H3-13. Tovarni nastaveni je svorka A1.

6. Multifunkéni analogovy vystup je uréen pro analogové méfice frekvence, proudu, napéti, vykonu a dalSich.
Nepouzivejte tyto vystupy pro kontrolu zpétnou vazbou nebo jiné kontrolni ucely.

7. DC tlumivka zlepSuijici u¢inik je vestavéna do ménic¢l napétové tfidy 200V od 22kW do 110kW a ménicu
napétové tfidy 400V od 22kW do 300kW. DC tlumivka je volitelné pfisluSenstni jen pro ménic¢e 18,5kW nebo
mensich. Pokud instalujete DC tlumivku, odstrante zkratovaci propojku.
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Usporadani svorkovnic

Svorkovnice jsou usporadany tak, jak je zobrazeno na Obr. 2.3 a Obr. 2.4,

e —

LLId = ! i —Te]
50 [ [ [ [ [ [ [ v i€ [ee [ev | [vo [us [ [ oc |
51 [52 [55 [s# [55 [56 [ [w [ic [ 6 [s+[s-| [us Jwa wi ] [uz] Svorky fidicich obvodu
{'@@@@@@@@@@@@@@ o000 @”r

Ml — Svorky hlavnich obvodi 2

RLIE2TLI e &1 [@2[BT[B2]UTINTZ I

ABCDE ] “ [
[~ Indikator nabiti (charge)

Zemnici svorka

Obr 2.3 Usporadani svorek (napétova tfida 200/400V, 0,4 kW).

Svorky ©
fidicich = "
obvodu )]
(6) Indikator nabiti (charge)
\R/L (s ﬂ/Lé‘HW\WT/LBH SR
OJEB/L |[&2][TL3] [UA][Wwi2] [Wi3] .

-, H 2

obvodu

L@ @)J S Svorka uzemnéni

Obr. 2.4 Usporadani svorek (napétova tfida 200V/400V, 22kW nebo vétsi).
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4 Funkce svorek hlavnich obvodu

Funkce svorek hlavnich obvodUl jsou shrnuté podle symboll v Tab. 2.3. Pro pozadované ucely
zapojte k tomu uréené svorky.

Tab. 2.3 Funkce svorek hlavnich obvodu (napétova tfida 200 V a 400 V)

Model : CIMR-F7ZzOOOO

Ugel Symbol u svorek = =
Trida 200V Trida 400V
Vstup napéjeni obvod( R/L1, S/L2, T/LA 20P4 az 2110 40P4 az4300
R1/L11,51/L.21,T1/L31 2022 az 2110 4022 az 4300

Vystup z ménice U/m1, ViT2, W/T3 20P4 az 2110 40P4 az 4300
Svorky DC sbérnice @1, © 20P4 az 2110 40P4 az 4300
Pfipojeni brzdné

. L B1, B2 20P4 az 2018 40P4 az 4018
rezistorové jednotky
Svorky DC tlumivky ®1, ®2, 20P4 az 2018 40P4 az 4018
Svorky brzdné jednotky | @3, © 2022 az 2110 4022 az 4300
Uzemnéni D 20P4 az 2110 40P4 az 4300




€ Standardni schéma zapojeni

Standardni schéma zapojeni jsou zobrazena na Obr. 2.5. Jsou stejna pro napétovou tfidu ménici 200V
i 400V. Zapojeni zavisi na kapacité (vykonu) ménice.

BCIMR-F7Z20P4 az 2018 a 40P4 az mCIMR-F7Z22022, 2030 a 4022 az 4055

4018
Brzdna rezistorova jednotka
DCljlulmjvka i_l (volitelnd)
(Vozynge ne) Brzdn4 rezistorova 7©—©; Brzdna jednotka 2
g—{\l jednotka (volitelnd) (volitelnd)
~9-0- 5 lw o 2T
L O P 428 B2 N - I
RLI um © L1
L2—F—FT—+ 0512 VT2 ©-® o = o \%12 O——
Ls—E=—"—Oms V] S— = s oW
3-fazové | ‘

' 3-fazové
200VAC (400VAC) 1

200VAC (400VAC)

‘ n

|

i T

| | | ﬁ
L ! | |
< T

Ujistéte se, ze jste odstranili zkratovaci propojku pfed pfipojenim

DC tlumivka je vestavéna.

DC tlumivky.
mCIMR-F7Z2037 az 2110 mCIMR-F7Z4075 az 4300
Brzdna rezistorova jednotka P .
. . Brzdna rezistorové jednotka
(volitelnd) (volitelnd)
Brzdna jednotka O—0 .
(volitelna) M (E\s/rglﬂg; Jée)dnotka
l —O——©--0—
L1 E—/ © L1 E—‘/ @ 3 @ |
tg_E'_/ 0 2 6 e — U a——
——— H TIL3 W/T3 L3 —F———* = W/T3 ©-
3-fézové . 3-fazové
200VAC 1

Napdjeni fidicich obvodU je dodavano vnitiné z DC sbérnice u vSech modelll méni¢

Co

Obr 2.5 Zapojeni svorek hlavnich obvodi.
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Instalace jistice (odpojovace)
Pokud zapojite vstupni svorky (R/L1, S/L2 a T/L3) k napéajeni a pouzijete jisti¢ (odpojovac), ujistéte se,
Ze je dostate¢né dimenzovany vzhledem k ménici.
* Vyberte jisti€ (odpojovac), ktery ma proud cca 1,5x az 2x vy3&i nez je jmen. hodnota proudu ménice.

« P¥i vybéru Casové charakteristiky jistiCe zvazte i ochranu proti pretizeni ménice (150% jmenovitého
proudu ménice po dobu jedné minuty).

Instalace proudového chranice

Vystupy ménice pouzivaji vysokorychlostni spinani, proto je generovano vysokofrekvenéni svodovy 2
proud. Jestlize je nutné pouziti chranice, vyberte takovy, ktery detekuje rozsah frekvenci, které jsou |
nebezpecné lidem, ale nedetekuje vysokofrekvenéni svodovy proud.

» Pro specialni ucely chrani¢e pro ménice, vyberte jeden pro kazdy méni¢, s proudovou citlivosti
ne mensi nez 30mA na ménic.

« P¥i pouziti hlavniho proudového chranice, vyberte takovy, ktery ma proudovou citlivost minimalné
200 mA na ménic a operacni ¢as 0,1s nebo veétsi.

Instalace elektromagnetického stykace
Jestlize chcete napéajeni ménice odpojovat fidicim obvodem, mlzete pouzit elektromagneticky stykac.
Promyslete dikladné nasledujici véci :

« Méni¢ mlze byt spustén a zastaven sepnutim nebo rozepnutim stykace na primarni strané.
Casté spinani a rozepinani elektromagnetického stykae miZe zplsobit selhani ménice.
Nespinejte nebo nerozpinejte stykac ¢astéji, nez jednou za hodinu.

« Jestlize je méni¢ ovladany z digitalniho operatoru, nemuze byt automaticky zprovoznén po opétovném
zapnuti napajeni po vypadku.

Pripojeni vstupniho napajeni do svorek

Vstupni napajeni k jakékoliv svorce R, S nebo T na vstupni svorkovnici. Sled fazi na vstupni strané
nijak nesouvisi se sledem fazi na strané vystupni.

Instalace AC tlumivky

Jestlize je ménic¢ pfipojen k transformatoru s velkym vykonem (600kW nebo vice) nebo je sepnuty
fazovy kondenzatorovy regulator, mlze vstupnim napajecim obvodem protéci nadmérny Spickovy
proud, ktery mdze zni¢it ménic.

Pro prevenci nainstalujte volitelnou AC tlumivku na vstupni strané méni¢e nebo DC tlumivku na svorky

pro zapojeni DC tlumivky.

Toto opatfeni také zlepSuje ucinik napajeci strany.

Instalace €lenu, ktery pohicuje Spicky
Vzdy pouzijte €len, ktery pohlcuje $piCky nebo diodu pro induktivni zatéze, které jsou v okoli ménice.

Mezi tyto induktivni zatéze patfi : stykaCe, solenoidy, magnetické brzdy, transformatory, apod.
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mZapojeni vystupni strany hlavnich obvodu

PFi zapojovani vystupni strany hlavnich obvod( dodrzujte nasledujici opatreni.

Pripojeni frekvenéniho ménice a motoru
Spojte vodiéi vystupni svorky U/T1, V/T2 a W/T3 a pfislusné svorky motoru (U, V a W).
Zkontrolujte, zda se motor otaci vpfed pfi povelu Chod vpfed. Jestlize se otaci na opacnou stranu,

nez je pozadovand, zameérite kterékoliv dva vodi¢e motoru pro zménu sméru otaceni.

Nikdy nepfipojujte napajeni k vystupnim svorkam

. Nikdy nepfipojujte napajeni k vystupnim svorkam U/T1, V/T2 a W/T3. Jestlize k témto svorkam pfipojite

napajeni, vnitini obvody ménice budou zniceny.

Nikdy nezkratujte nebo neuzemnujte vystupni svorky

Jestlize se vystupnich svorek dotknete holyma rukama nebo jestli budou spojeny s uzemnénim, mize
nastat elektricka rana nebo dojit k Urazu &i zni€eni.Toto je velmi nebezpecné.Nezkratujte vystupni svorky.

Nepouzivejte kapacitni fazovy regulator

Nikdy nezapojujte kapacitni fazovy regulator k vystupnim obvodim. Vysokofrekvenéni soucasti ménice
se mohou prehfat a znic¢it se. mohou také zplsobit zniéeni dal$ich soucéasti.

Nepouzivejte elektomagnetické spinaci prvky

Nikdy nezapojujte elektromagnetické spinaCe mezi méni¢ a motor a nespinejte (nerozepinejte) je
pfi provozu. Pokud spina¢ sepnete béhem provozu ménice, vznikne velky proud a zareaguje
nadproudova ochrana meénice.

Pokud pouzijete stykace v pfipadé dvou motord, vzdy zastavte vystup ménice pred prepnutim
elektromagnetického stykace.

Instalace kontaktu relé proti tepenému pretizeni motoru

Tento méni¢ ma elektronickou tepelnou ochranu proti pfehfati motoru. Jestlize je ale pouzivan jeden
ménic¢ pro vice motorl nebo pro vicepélové motory, vzdy nainstalujte tepelné relé mezi ménic

a motor a nastavte parametr L1-1 na 0 (bez ochrany motoru). Ridici obvod by mél byt navrzen tak,
aby toto relé proti tepelnému pretizeni, odpojovalo elektromagneticky styka¢ vstupl hlavnich
obvodu.

Délka kabelu mezi motorem a frekvenénim ménicem

Jestlize bude délka kabelu mezi motorem a méni¢em bude velkd, bude se zvySovat vysokofrekvenéni
proud a vystupni proud ménice se bude také zvétSovat. Toto mize ovlivnit periferni zafizeni. Pro predejiti
tohoto jevu nastavte nosnou frekvenci (parametr C6-01 a C6-02) tak, jak je napsano v Tab. 2.6.

Pro vice detail(l Kapitola 5 Uzivatelské parametry).

Délka kabelu 50 m max 100 m max. Vice jak 100 m

Nosna frekvence 15 kHz max. 10 kHz max. 5 kHz max.

Tab 2.6 Délka kabelll mezi motorem a méni¢em
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EZapojeni uzemnéni

Pfi zapojovani uzemnéni dodrzujte nasledujici opatfeni.

 Vzdy uzemnéte zemnici svorku ménic¢d 200V tfidy, aby méli zemnici odpor mensi nez 100 Q
a meénice 400V tfidy mendi nez 10 Q.

» Neuzemnujte spoleéné s jinymi zafizenimi jako jsou svareci nabo napajeci zafizeni.

« Vzdy pouzijte uzemnéni takové, které vyhovuje technickym standardim elektrické instalace
a co nejvice zkratte jejich délku.

Méni¢em protéka svodovy proud. Proto v pfipadé velké vzdalenosti zemniciho bodu a zemnici
svorky vznikne rGizny potencial a napéti zemnici svorky méni¢e nebude stabilni. 2

» Kdyz pouzivate vice jak jeden méni¢, dejte pozor, abyste neudélali smy¢ku z uzemnovacich vodica.

O

X

OK

1 ©®
IH— e

Nikdy

Obr. 2.6 Zapojeni uzemnéni

MZapojeni brzdného rezistoru pod ménic

Brzdny rezistor, pro zapojeni pod méni¢, mize byt pouzit pro ménice tfidy 200V i 400V s vystupem
od 0,4 do 11 kW. Jestlize je pouzit tento typ rezistoru, je mozné povolit ochranu proti pfehfati brzdného

rezistoru (viz tabulka nize).

Zapojte brzdny rezistor tak, jak je zobrazeno na Obr. 2.7.

L8-01 vybér ochrany pro vnitini rezistor

1 (ochrana proti pfehfati povolena)

(vyberte jednu z moznosti)

L3-04 (ochrana proti pretizeni béhem zpomalovani)

0 (zakazana funkce prevence proti pfetizeni)

3 (povolena funkce prevence proti pretizeni s brzdnym odporem)

Brzdny rezistor

Obr. 2.7 Zapojeni brzdného rezistoru

R
~ Zapojeni brzdného rezistoru je na svorky B1 a B2. Nikdy nepfipojujte rezistor na jiné svorky.
D.a le3ité v opa¢ném pfipadé mudze byt rezistor nebo jind soucast zni¢ena.
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mPostup pfi zapojovani
Postupuijte podle nasledujicich krokl pfi zapojovani vodié¢l do svorkovnic.

1. Povolte Sroubky svorek malym plochym Sroubovakem.
2. Do spodni &asti svorky vloZte vodi€.
3. Pevné utahnéte Sroubky svorek.

Sroubovak
Ostfi Sroubovaku
Svorkovnice
/-' fidiciho obvodu

D QD 2
QOdizolujte konec | | |
vodi¢e v délce 7mm J_:_: J J I

. . ~. 3.5 mm max.
(pm.(? d ].e pou,z|t A “Neizolovana svorka -—
vodic s izolaci). nebo vodi¢ bez izolace Sila Sroubovaku : 0,6mm max.
Vodice

Obr. 2.11 Zapojovani vodi¢t do svorkovnic




€ Funkce svorek fFidicich obvodu

Funkce svorek fidicich obvodu jsou zobrazeny v Tab.2.9. Pro spravné ucely pouzijte pfislusné

svorky.
Tab 2.9 Svorky fidicich obvodu a jejich tovarni nastaveni.
Typ |znaceni| Nazev signalu Funkce Uroven signalu
S1 |Chod vpred / Stop Chod vpred kdyz ON / Stop kdyz OFF
S2 |Chod vzda / Stop Chod vzad kdyz ON / Stop, kdyz OFF
S3 |Vstup externi chyby*? Chyba kdyz ON
S4 |Reset chyby *! Reset kdyz ON 24 VDC, 8 mA
g5 |Multikrokova reference 1*! | Pomocna referencni Funk{ce Jsou Fotocoupler
Signaly (hlavni/pomocny spinad) frekvence 1 kdyz ON vybrany
. Multikrokova nastaven | "aStavenim
vstuptd S6 . . 1 .
Multikrokova reference 2 2 kdy2 sepnuto H1-01 az H1-05
S7 |Krokovaci reference *' Krokovani kdyz ON
SC | Digitalni vstup spole¢ny - -
SN | Digitalni vstup nulovy - -
SP | Digitalni vstup napajeni Napéjeni + 24VDC pro digitalni vstupy |24 VDC, 250mA max *2
+V | Vystup napajeni +15V Napajeni +15V pro analogové reference 15V
(max. proud 20 mA)
-V | Vystup napajeni -15V Napajeni -15V pro analogové reference |-15V
(max. proud 20 mA)
Al Referenéni frekvence -10az +10V/100% -10 az +10V (20kQ)
Signaly .
. Funkce je vybrana .
log.
32:;03 A2 Multifunkéni analog. vstup 4az 20‘, mA/100% parametrem 4 az 20mA (ZSOQ)
P -10V az +10V/100% .
H3-09 -10V az +10V (20kQ)
AC | Analog. reference spole¢ny - -
E(G) Vodi¢ stinéni, volitelné
uzemnovaci bod - -
M1 | Signal Chodu
M2 (1NO kontakt) Zprovoznén kdyz ON
M3 Multifunkéni Reléové kontakty
Nulova rychlost Nulova rychlost (b2-1) | Multifunkent 1 i einost -
Poradi | M4 nebo nizsi kdyz ON | KONaKL WYSWUPY | 4 o ay pri 250 VAC
:.Z,i‘:fi, Vs . 1 A max. pii 30 VDC *3
Souhlas frekvence v rozmezl =2 Hz od
M6 nastavené kdyz ON
MA Reléovy kontakt
MB | Vystup signalu Chyba Chyba kdyz spojeno MA a MC zatizitelnost :
Chyba kdyz rozpojeno MB a MC 1 A max. pfi 250VAC
MC 1 A max. pfi 30VDC*3
M Multifunkéni analog. vystup| 0 az 10 V, 10V = 100% |Multifunkéni -10 az +10V, max. 5%
Analog. (vystupni frekvence) Vystupni frekvence analog. vystup 1| o mA max.
wstup. | AC | Spoleény pro analogy -
ol -
sionay Multifunkéni analog. vystup| 0 a2 10V, 10 V = 200% | Multifunkéni | 4 a 20mA proud.vystup
AM (monitorovani proudu) Proud mé&nice analog. vystup 2




Tab 2.9 Svorky fidicich obvodUl a jejich tovarni nastaveni

Typ

Znaceni| Nazev signalu

Funkce

Uroven signalu

0 az 32 kHz (3 k)

RP Pulsni vstup *4 H6-01 (Vstup referenéni frekvence) Horni Groven

Pulsni 1/0| 3,56az132V
MP Pulsni monitorovani H6-06 (Vystupni frekvence 0az32 !(HZ

+ 15V vystup (2,2kQ)

R+ Vstup komunikace Rozdilovy vstup,izolace
R- MEMOBUS Pro 2-vodiCové RS-485 spojte R+ a S+ | fotocouplerem

RS 485 /

422 S+ | Vystup komunikace aR-as- Rozdilovy vstup,izolace

S- MEMOBUS fotocouplerem
IG spole¢ny signal - -

2

* 1. Tovarni nastaveni je dano pro svorky S3 az S7. Pfi 3-vodi€ovém nastaveni je tovarni nastaveni pro S5 3-vodi€ové ovladani, pro S6 multikrokova
rychlost 1 a pro S7 multikrokova rychlost 2.

* 2. Nepouzivejte jako zdroj pro externi zafizeni.
* 3. PFiovladani indukénosti, jako je tfeba civka relé s DC napajenim, vzdy zapojte ochranou diodu tak, jak je zobrazeno na Obr. 2.12.
* 4. Specifikace pulsnich vstupl je dana nasleduijici tabulkou.

Napéti spodni urovné| 0,0az0,8V

Napéti horni Urovné 3,56az13,2V

H duty

30 az 70%

Frekvence pulsu 0 az 32 kHz

Ochranna dioda

e

I_ _____ Mz 3 .
Externi napgjeni W‘%‘Tﬁﬂ Napéti ochranné diody

30 VDC max.

[

- - -

Obr 2.12 Zapojeni ochranné diody

EJumper CN15 a DIP prepinac¢ S1

Jumper CN15 a DIP pfepina¢ S1 jsou popsany v této sekci.

Analogovy vystup FM: proudovy / napétovy signal
Analogovy vystup AM : proudovy / napétovy signal

Zakongovaci rezistor RS 422 / 485
Analogovy vstup A2 : proudovy / napétovy signal

Obr. 2.13 Jumper CN15 a DIP pfepina¢ S1

I
I
1 A max. A | musi byt nejméné takové,
I | jaké je napajeci napéti.
I
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Funkce DIP pfepina¢e S1 a Jumperu CN15 jsou zobrazeny v nasledujici tabulce.

Tab. 2.10 Nastaveni DIP pfepinac¢e S1 a Jumperu CN15

Nazev Funkce Nastaveni
S1-1 | RS 485 a RS 422 zakon&ovaci OFF : bez zakonCovaciho rezistoru
rezistor ON : Zakoncovaci rezistor 110Q

S1-2 | Metoda analogového vstupu A2

V:0az 10 V (vnitfni odpor 20 kQ)
| : 4 az 20 mA (vnitfni odpor 250 Q)

CN15- | Multifunkéni analogovy vystup FM
CH1 (pfepinani napétovy/proudovy vystup)

| : Proudovy vystup
V : Napétovy vystup

CN15-
CH2 | (PFepinani napétovy/proudovy vystup)

Multifunkéni analogovy vystup AM

| : Proudovy vystup
V : Napétovy vystup

® Méd PNP / NPN

Vstupni signaly ze svorek mohou byt pfepinany mezi PNP médem (0V spole¢ny) nebo NPN modem
(+24 V spole¢ny) pouzitim svorek SN, SC a SP. Je podporovan externi zdroj napajeni pro podporu
vétSi volnosti vybéru metody vstupnich signalu.

Tab. 2.11 PNP / NPN mod vstupnich signall

Interni napajeni - PNP méd

51 Yaz[|
52 2=l

= P24V (+24V)
P

Externi napéjeni - PNP mod

51 Yaz[|
52 Yaz[|

1l
.«
Externi +24V T“ [P24V (+24V)

Interni napajeni - NPN mad

¥ o [Eael
- 52 2 =40
{ ' SC 1
" IP24V (+24V)

Externi napajeni - NPN maod

« :

=l

-+ 2 | yxsf]
Externi +24V = N

= IP24V (+24V)




€ Zapojeni svorek fidicich obvodu
Zapojeni svorek fidicich obvodl ménice je zobrazeno na Obr. 2.14.,

Varispeed F7
% CIMR-F7Z47P5

- -

Chod vpred (1 s (36T e
od vpred / stop & —— mB | Kontaktni vystup chyby
oo vead/ Sep N = vos 20VAC A mar
Externi porucha . S3 :_:@: i
—— 4
Reset chyby i S4 ;;)'E M1 | 2
Multifunkéni M 2 = . Spinaci vystup 1
?ignaL Vs‘u)py Multikrokova rychlost 1 1S5 :_m M2 (nastaveno : chod)
nastaveno) . | _
Multikrokova rychlost 2 1.6 D—:@: e} o o 2
: ¢ Spinaci vystup Multifunkénf digitalni
Vybér krokovaci frekvence—" 1 S7 D—:@: @tb (nastaveno: rychlost=0)> yystup
. N 250 VAC, 1A max.
4SN Ml 30 VDC, 1A max.
v + v Spinaci vystup 3
SC M6 (nastaveno :

Souhlas frekvence1)

Svorka Svorka _E
stinéni stinéni

|
|
iRP Pulsni vstup(nastaveno : fn MP 4 L
"~ vstup referenéni frekvence) . SU|§"3'2‘{()'/_‘S‘U(2 %)
fizeni i 0 az 32kHz az z (2,2kQ]
Serllzem r\astavem I L ) AC $ (nastaveno : vystupni frekvence)
analog. vstupu ¢ +V Napajeni analog. vstupl ¢ |
. +15V, 20mA . Sefizovani
2kQ | | 20kQ
3 . H FM 4 oo~ T -
0az 10V 1 A1 Analogovy vstup 1 : master I> ¢ ® D—@— Multifunkéni analogovy vystup 1
xald?2 I referencni frekvence | Enlaos;f/;;c? vigﬁpg?f?ezksgr:c?o a2 +10V)
1 3 H +
. 0az+10V(20kQ) . Sefizovani
4a320m, | A2 Multifunkéni analog.vstup 2 | 20 ko
Sazeemn - T — (nastaveno :predpéti (bias)) AM | Multifunkéni analogovy vystup 2
el p ' 4a220mA@25090) [> o (-10 a2 +10V / 4 a% 20mA)
f 1 AC AC | (nastaveno : vystupni proud 0 az +10V)
| 6 ov ¢ |
i-V Napajeni analog. vstupu |
M -15V, 20mA .
o/ | |
| Zakoncovaci |
M R+ rezistory .
e BT |
Komunikace | |
MEMOBUS S+ I
RS 485/ 422 t T
P S- .
o
|
|
............... ]

[ —
Stinéné vodice |1 | P IWistované
stinéné vodice

Obr. 2.14 Zapojeni svorek fidicich obvodu
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€ Opatreni pfi zapojovani fidicich obvodti

P¥i zapojovani fidicich obvodl si vS§imnéte nasledujicich opatfeni.
« Oddélte fidici obvod od hlavniho obvodu ( svorky R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2, U/T1, V/T2,
W/T3, 0, @1, ®2 a @ 3)aijinych silovych okruh.

Oddélte zapojeni svorek fidicich obvodi MA, MB, MC, M1, M2, M3, M4, M5 a M6 (spinaci
vystupy) od jinych svorek Fidicich obvod.

Jestlize pouzivate externi zdroj, ujistéte se, ze je ve tfidé 2 napajecich zdroju UL certifikatu.

Pouzijte twistované nebo stinéné twistované kabely pro Fidici obvody jako prevenci pfed moznymi chybami.

Uzemnéte stinéni kabeld v co nejvétsi ploSe mezi stinénim a zemnénim.

Stinéni kabelll musi byt uzemnéno na obou koncich.



————————————————————————————

Kontrola zapojeni

€ Zkontrolujte

Zkontrolujte celé zapojeni po dokonéeni. Neprovadeéjte kontrolu spojitosti fidicich obvodu. Ovéfte nasledujici
véci v zapojeni.

« Je spravné (korektni) celé zapojeni?
» Nejsou nikde ponechany odstfizky dratl, Sroubky nebo jiné cizi latky?
« Jsou dotazeny radné vSechny Sroubky?

» Nedotyka se néktery z vodi¢u i jiné svorkovnice, nez kam by mél byt zapojen? 2
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—————————————————————————————
i

Digitalni operator

Tato sekce popisuje vzhled a funkce digitalniho operatoru

€ Vzhled digitalniho operatoru

Nazvy tlacitek digitalniho operatoru a jejich funkce jsou popsany nize.

= ol

FWD REV SEQ REF ALARM

Indikatory zvoleného modu

— FWD : Sviti pfi povelu Chod Vpred pfivedeném
na vstupni svorky.
—DRIVE— —Rdy— REV : Sviti pfi povelu Chod Vzad pfivedeném

Frequency Ref

na vstupni svorky.

SEQ: Sviti, kdyz je zvolen povel Chod jinym
zpusobem, nez z digitalniho operatoru.

REF :  Sviti, kdyz je zvoleno jiné zadavani referenéni
frekvence nez z digitalniho operatoru.

ALARM : Sviti, pokud se vyskytne néjaka chyba

U1--- [(l]=60.00 Hz
U1~ 02=60.00 Hz

I U1--- 03=10.05 A nebo Alarm.

Zobrazeni dat
Zobrazuje monitorovana data, ¢isla a nastaveni

parametra.

Méd zobrazeni (zobrazi se v levé horni ¢asti displeje)

DRIVE : Sviti v médu DRIVE (chod).

QUICK : Sviti v médu rychlého programovani.
ADV :  Sviti v médu rozsifeného programovani.
VERIFY : Sviti v médu Ovérovani.

A. TUNE: Sviti v médu autoladéni.

LOCAL
REMOTE

STOP

——— Tlacitka (klavesy)

((

Provadéji operace jako je nastavovani
parametrd, monitorovani, krokovani a
autoladéni.

Obr. 3.1 Nazvy a funkce casti digitalniho operatoru

€ Tlacitka digitalniho operatoru

Nazvy a funkce tlacitek digitalniho operatoru jsou popsany v Tab 3.1.
Tab 3.1 Funkce tlagitek

Tlagitko Nazev Funkce
LOCAL Prepina mezi Cinnosti prostfednictvim digitalniho operatoru
| | LOCAL / REMOTE tlagitko (mistni) a svorek fidicich obvodu (dalkovy)
REMOTE Toto tlagitko mize byt povoleno / zakazano parametrem 02-01
MENU tlagitko Voli polozky menu (mdédy)

ESC tladitko Vraci do mddu, ktery byl pfed tim, nez byl zmacknut ENTER




Tab 3.1 Funkce tla¢itek (pokracovani)

Tlacitko Nazev Funkce

JOG tlagitko (krokovani) l.ZJrg%zitgﬁjrj]?hlgzlgévrzgrtlogovan|), pokud je povoleno fizeni

Voli smér otad€eni motoru, pokud je povoleno fizeni

FWD /REV tladitko z digitalniho operatoru.

Shift/RESET tlacitko

Pokud nastala chyba, funguje také jako resetovaci tlacitko.

Vybira polozky menu, nastavuje ¢isla parametrli a zvySuje
(inkrementuje) nastavené hodnoty.

Tlagitko Inkrementace N . . .
Pouziva se pro posun na nasledujici polozku nebo data.

Vybita polozky menu, nastavuje Cisla parametrd a snizuje
Tlaéitko Dekrementace (dekrementuje) nastavené hodnoty.
Pouziva se pro posun na predchazejici polozku nebo data.

Stiskem se ukladaji polozky menu, parametry a nastavené
DATA / ENTER tlacitko hodnoty. Také se pouziva pro piepinani obrazovek.

Spousti chod ménice, pokud je povoleno fizeni

A | RUN (CHOD) tladitko 2 digitalniho operétoru.

AL RRERE

Zastavuje chod ménice.

STOP -
STOP tlacitko Toto tladitko mize byt povoleno / zakdzano parametrem 02-02

* 8 vyjimkou schémat jsou klavesy oznaéeny nazvy, které jsou ve vySe uvedené tabulce.

V levé ¢asti tlacitek RUN a STOP digitalniho operatoru jsou indikatory. Tyto indikatory sviti nebo blikaji
podle stavu provozu.
Indikator tla¢itka RUN blika a indikator STOP tlacitka sviti béhém inicializace a nebo DC brzdéni.

Vztahy mezi indikatory tladitek RUN a STOP je zobrazen na nasledujicim obrazku.
(Obr. 3.2).

»

RESET

STOP

Vystupni frekvence ménice _~
—— [ [RUN
, STOP —
Nastaveni frekvencq |
RUN L] OF o} ° £
STOP Fe3 ° o T o
et 9 :blika ® . nesviti

Obr 3.2 Indikatory RUN a STOP




[ ] Ovéiovaci méd Tento méd pouzijte pro &teni / nastavovani parametrdl, které byly zménény

—
Maody

Tato sekce popisuje médy ménice a pfepinani mezi nimi.

€4 Mody ménice
Parametry méni¢e a monitorovaci funkce jsou organizovany ve skupinach, které se nazyvaji mody
a jsou urcéeny pro zjednoduseni ovladani ménice. Celkem je 5 médu.

5 modu a jejich zakladni funkce jsou zobrazeny v Tab. 3.2.

Tab 3.2 Mddy
Mod Primarni funkce
DRIVE méd (méd chodu) Tento mdd uZivejte pfi stratu a zastavovani ménice, pfi monitorovani hodnot

(napf. vystupni proud) a pfi zobrazovani chyb a historie chyb.
Méd rychlého programovani Tento moéd pouzijte pfi ¢teni a nastavovani zakladnich parametr(.
Rozsifeny programovaci mod | Tento méd pouzijte pro kontrolu a nastavovani vSech parametru

oproti tovarnimu nastaveni.

Pouzijte tento méd pfi fizeni motoru s nezndmymi konstantami v moédu

Méd autoladéni * vektorového fizeni. Konstanty motoru jsou vypocteny a nastaveny
automaticky. Tento méd mliZze byt také pouZit pouze pro méfeni odporu vinuti.

*Vidy provedte autoladéni (autotuning) pfed spusténim vektorového Fidiciho médu.



Prepinani médu

Zobrazeni vybéru mdédu se objevi po stisku tlacitka Menu. Stisknéte tlacitko menu z displeje vybéru
médu pro pfepinani mezi jednotlivymi médy.

Stisknéte tlacitko DATA/ENTER pro vstup do zobrazeného mdédu a jeho nastavovani.

Zobrazeni po startu

P equency Ret
U1- [0kl=50.00Hz

U1-02=50.00Hz

U1-03=10.05A
Displej Disolel motorovant Disolel nastavovdnt
vybéru médu isplej monitorovani isplej nastavovani
] N
v [
-Elsl\,(,i;in Menu ** " Monitor | L& - P Sauency Ref
- ¥R - 01=50.00Hz_[€ »| _U1- [8E50.00Hz
Operation U1-02=50.00Hz |« U1-02=50.00Hz
U1-03=10.05A U1-03=10.05A
ESC ESC ESC

MENU

A 4

-QUICK-
** Main Menu **

-QUICK- :' -QUICK-

Control Method

o o L

> -t | g SO Control Method
Quick Setting Al-02=2 2| A1-02= B "2
Open Loop Vector Open Loop Vector
ESC ESC
]
-ADV- Y “ADV- ( 2 “ADV- -AD\}
** Main Menu ** »| _____Initialization - »| __Select Language »| _Select Language
Programming | - 00=1 < AT =0 1= | A1-00= [ *1*
h h English B English
A\ 4 —_—
~VERIFY- ~VERIFY- Zobrazi se ¢islo parametrd, ve kterém

** Main Menu **

> None Modified |€———— bylo zménéno nastaveni. Stisknéte DATA/ENTER
Modified Consts | pro vstup do zobrazeného parametru.
v
-A.TUNE- -A.TUNE- -A.TUNE-
** Main Menu ** yl----Tuning Mode Sel.._| g | -----Tuning Mode Sel __
- T1L?im=0 0 [ v T1- 01= o~
Auto-Tuning < Standard Tuning < Standard Tuning

(0} 0
ESC ESC

Obr 3.3 Zmény médu

z Pro spusténi ménice po zobrazeni nebo zméné parametrl zmacknéte tlacitko MENU a tlacitko
® DATA/ENTER pro vstup do DRIVE médu (méd chod). Povel pro chod nebude akceptovan v jiném
Dulezité médu, nez je DRIVE mod (mod chod).




DRIVE méd (méd chodu)

Drive mdd je takovy, ve kterém miize byt méni¢ uveden v ¢nnost. VSechny parametry (U1-00)
pro monitorovani, chybova hlaseni a historie chyb mohou byt v tomto médu zobrazeny.

KdyzZ je b1-01 (vybér reference) nastaveno na 0, muze byt frekvence ménéna z displeje nastaveni
frekvence pouzitim tladitek Inkrement, Dekrement a Shift/RESET. Po zapisu parametru se zobrazeni

vrati na monitorovaci disple;.

mPfiklad éinnosti

maodu
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Zobrazeni po startu

DRIVE- Rdy
Freguency Ref
U1- [0§]=50.00Hz

U1-02=50.00Hz
U1-03=10.05A

Displej vybéru

MENU

Y

Displej monitorovani

Nastaveni frekvence

Sel s

7

'

DRIVE-
** Main Menu **

Operation

~
M

ORYS: uency Ref’

F(,I'-lrequency R(§

A 4

-QUICK-

** Main Menu **

Quick Setting

-ADV-

A 4

** Main Menu **

Programming

MENU

A 4

-VERIFY-

** Main Menu **

Modified Consts

A 4
-A.TUNE-

MENU

** Main Menu **

Auto-Tuning

)

RESET
__!-01 5000Hz < > U1- [fF50.00Hz [€ > U1-01=[§50.00Hz
iE Hz & 1-02=50.00Hz |« 0.00 ~ 50.00
18523808 [ — 10520028 [« O 000k
A A ESC
A 4 Displej nastaveni frekvence
» DRIVE- Rdy
 [Reser] Output Fre% nebude zobrazen
< > U1- [A=50.00Hz pii pouziti analogového
P U71-03=70.05A o
- U1-04= zadavani frekvence.

|
3|

A

~
~

Nazev chyby bude zobrazen
po stisku tlacitka DATA/ENTER

PRV tonitor Y P -P-Jim:-Elapsed Tite
CEE-40= 10H €| UI-Eg= 10H
U1-01=50.00Hz ‘st U1-01=50.00Hz
U1-02=50. U1-02=50.00Hz

jetlize bude zobrazeno chybové

\ J

00Hz

BENNE

hlaSeni, kterého se bude chyba
tykat.

%

!

- % BRIVE-
PRV Uit Trace Ry | [ReseT| ORrrent Fault N U2 -01=0C
__[A-o1=oc__[¢ » uU2-ME=0cC >
U2-02= OV < U2-02=0V < Nadproud
U2-03=50.00Hz 2-03=50.00Hz
ESC A ESC
\ 4
;] - > -
DRIV Uit Trace Rdy’ Pl== DRIVLaiFauIt Rdy l - U2 - 02= OVRdy
|!§—02=OV N d - =0V —— .
TTTU303=50.00Hz e U3-03=50.00Hz |« Pfepéti DC sbémice
U3-04=50.00Hz o U3-04=50.00Hz o

=10

O

Q@

!

“—
=

\4
DREUH History"* ¢ [EESET 7DRIVE’|—aﬁFa“” Y J| us-o1=0c™
BE-01=0C [€ > U3- [l =0C ”
........ U025 0V < U3-02=0V < Nadproud
3-03= AH Eesc 3-03= ‘r EsC
» -Q -X
- Rdy
Dlgaut o O;F‘Rdzv » RESET Eau t&ssage ZV -;) > U3 -02= 0V
BE- 02 =0V P Prepéti DC sbérnice
U3-03= OH < U3 -03= OH =
3-04= ESC U3-04= UV EsC

~
~

\/
\/

®

Obr 3.4 Cinnosti v DRIVE médu
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Poznamka : 1. Kdyz zménite zobrazeni pouzitim tla¢itek Inkrement nebo Dekrement a pfepnete parametr na nasleduiji pfi zobrazeni posledniho
parametru, zobrazi se prvni parametr a naopak. Napfiklad nasledujici parametr po U1-40 bude U1-01. Toto je indikovano na obrazcich
pismeny AaBacisly 1az6.

2. zobrazeni pro prvni monitorovany parametr (referenéni frekvence) bude zobrazen po spusténi napajeni ménic¢e. Tento parametr mize
byt zménén v parametru 01-02 (Vybér zobrazeni po spusténi). V. médu vybéru zobrazeni namuze byt méni¢ spustén.

€ Rychly programovaci méd
V rychlém programovacim modu mohou byt nastaveny zakladni parametry, které jsou nutné
pro zkusebni chod ménice.

Parametry mohou byt zménény z displeje nastaveni. Pouzijte tladitka Inkrement, Dekrement nebo
Shift/ RESET pro zménu frekvence. Po zmacknuti tla¢itka DATA/ENTER bude zménény parametr
uloZzen a zobrazeni se vrati na pfedchozi displej.

Viz kapitola 5 UzZivatelské parametry pro vice detaill pfi zobrazeni v rychlém programovacim modu. 3

mPriklad ¢innosti

Displej vybéru médu Displej monitorovani Displej nastavovani
)
DRIVE-
** Main Menu **
Operation
i
A
—QUICK- - -QUICK- - -QUICK-
** Main Menu ** > Control Method 1< > Control Me_t_hod
. ; A1-02=2 *2* A1-02= P2+
Quick Setting B Open Loop Vector < Open Loop Vector
ESC — A = ESC
2y =
- - -QUICK-
A L Reference Source [ »| Reference Source
Ei\*D\l(/-lain Menu ** b1-01=1 1~ | bi-01="Hl1
Terminals B E Terminals
Programming l T -
-~ ~
-“QUICK- - ~QUICK-
A Run Source < > Run Source
N b1-02=1 *1* | b1-02= [E*1*
“VERIFY- Terminals ~ Terminals
** Main Menu ** ESC
Modified Consts
. - - —QUICK-
AM Gain | u | Terminal AM Gain _
¥ H4:03 = 10308 ) e [:]g(?ood %
U~ A & U~ .
“ATUNE- ”50.0%” - { 50.0% )
** Main Menu ** - A ESC
~
Auto-Tuning ~QUICK- QUICK-
N~ MOL Fault Select < > MOL Fault Select
L1-01=1 *1* | L1-01= EF1*
Std Fan Cooled  [% Std Fan Cooled
ESC
BIN=
QUICK- —QUICK-
¥ StallP Decel Sel < > StallP Decel Sel
L3-04=1 *1* | L3-04= *q*
Enabled < Enabled

ESC

é

Obr 3.5 Cinnosti v rychlém programovacim médu
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€ RozsSireny programovaci mod

V roz§ifeném programovacim médu mohou byt ménény a monitorovany vdechny parametry.

Parametr mize byt zménén z nastovaciho displeje pouzitim tlac¢itek Inkrement, Dekrement a
ShiffRESET. Po zmacknuti tlacitka DATA/ENTER bude parametr ulozen a zobrazeni se vrati
na pfedchozi disple;.

Viz kapitola 5 Uzivatelské parametry pro vice detailll pro parametry.

mPriklad ¢innosti
Priklady Cinnosti s tlaCitky jsou zobrazeny na nasledujicim obrazku.

Displej vybéru médu Displej monitorovani Displej nastavovani

® 0 e <
l ¥ S =] =]
0 -AD\I/r-\itiaIization “Sel "Sel

l____** Main.Menu **____| » > Select Language Select Language

ey > _

. X-00=1 A1-[lY =0 *1* A1-00=00 *1*
Programming €< Select Language | € English < English
ESC [ ESC ESC
=] =, &
Y AV RE)S>ET -ADV- - -ADV-

VERIFY- ![\_itialization > Contro_I_Method ” Control Met_r]od
22 Main Menuy IX]-02 =2 - Al-pHE =2 2+ [« A1-02=H *2*
Modified Consts Control Method h o Opep Loop Xector ESC Open Loop Vector

~ ! [ v H
~ ! ~
2 BT IO o=
“ATUNE- Y E (3) @ M
** Main Menu ** H | ~ |3 | ~ |
! VL~
Auto-Tuning \ “ADV- REZET -AD V “ADV-
F_’!D Control > PID_[\{Iode > PID Mod_g
do01=0 P b5-[f =0 *0* | b5-01= [ *0*
PID Mode - Disabled = Disabled
.
¥ (=] ]
-DRIVE- ) N ~ ~
Main Menu “ADV- » “ADV- P, “ADV-
Operation | |  fewe PID Control RESE! 1. Fblos Det Time .__| »|____Fb_los Det Time
-14=1.0Sec b5-iE8=1.0Sec | b5-14=[1.0Sec
) < < (0.0 ~ 1000.0)
Fb los Dgt Time o . £sc 50.0%
v i
-QUICK- H
** Main_Menu_** ! )
Quick Setting ! ( E
i ~
o > o
¥ Torque Limit RESET] wl-...Fwd Torque Limit __
............................. > N = 0,
i 01=200% | . Lo 0%
Fwd Torque Limit [~ B 00%
ESC ESC
[R] =]
“ADV- 2 “ADV- 2 “ADV-
... Torque Limit RESE o) --Ewd.Torque Limit | »___Torg.Lmt Rev.Rgn__|
L7- 200% L7-[4=200% | L7-04= F00%
imit  [€ 0~ 300 < 0 ~ 300
Fwd Toqu‘Je Limit (‘ 200%) — ( 200%)

—

®®

~
N~

a
B

)
©)
@.

Obr 3.6 Cinnosti v rozsifeném programovacim médu



mNastaveni parametru

V nésledujicim pfikladu je popsana zména parametru C1-01 (€as zrychleni 1) z 10 na 20 sec.

Tab 3.3 Nastaveni parametrd v roz§ifeném programovacim médu

Krok
¢.

Zobrazeni na digitalnim operatoru

Popis

-DRIVE- Rdy
Frequency Ref

U1- [gf]=50.00Hz

U1-02=50.00Hz
U1-03=10.05A

Napéjeni zapnuto

-DRIVE-
** Main Menu **

Operation

-QUICK-
** Main Menu **

Quick Setting

-ADV-
** Main Menu

23

Programming

Zméacknéte tlac¢itko MENU 3 krat pro vstup do rozSifeného
programovaciho modu.

-ADV-
Initialization

IXj-00=1

Select Language

Stisknéte DATA/ENTER pro vstup do displeje monitorovani

“ADV-
Accel / Decel

[&00= 10.0sec
Accel Time 1

Zmacknéte Inkrement nebo Dekrement tlacitko pro zobrazeni
C1-01 (¢as zrychleni 1).

“ADV- .
Accel Time. 1

C1-01 = [§010.0sec
(0.0 ~ 6000.0)
"10.0 sec"

Stisknéte DATA/ENTER pro vstup do displeje nastaveni.
Bude zobrazena hodnota nastaveni parametru C1-01.

-ADV-
Accel Time 1

C1-01 = O[10.0sec
(0.0 ~ 6000.0)
"10.0 sec"

Stisknéte Shift/RESET pro pohyb blikajiciho kurzoru doprava.

~ADV-
Accel Time 1

C1-01 = 00[J0.0sec
(0.0 ~ 6000.0)
"10.0 sec"

Stisknéte Inkrement pro zménu na hodnotu 20,0 s.

10

-ADV-
Accel Time. 1

C1-01= 00H0.0sec
(0.0 ~ 6000.0)
"10.0 sec”

Stisknéte DATA/ENTER pro ulozeni zménénych dat.

11

-ADV-

Entry Accepted

"Entry Accepted" bude zobrazeno po dobu 1 s po zmacknuti
tlacitka DATA/ENTER.

12

-ADV-
Accel Time 1

c1{= 20.0sec
(0.0 ~ 6000.0)
"10.0 sec"

Zobrazeni se vrati na displej zobrazeni C1-01.
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€ Ovérovaci mod

Ovérovaci mod se pouziva pro zobrazeni parametr(, které byly zménény ze svych nastaveni
z vyroby v programovacim médu nebo autoladénim. Kdyz nebyly zménény, zobrazi se "None".

Pouze parametr A1-02 bude zobrazen ze skupiny parametr( A1-00, pokud byl zménén.
Jiné parametry zakladniho médu nebudou zobrazeny a to ani v tom pfipadé, ze bylo zménéno
jejich tovarni nastaveni na jiné.

V ovéfovacim médu mohou byt pouzity stejné postupy pro zménu nastaveni stejné jako v programovacim
médu. Pouziti tladitek Inkrement, dekrement a Shift/RESET pro zménu nastaveni. Po stisku tlaitka
DATA/ENTER bude parametr ulozen a zobrazeni se vrati na pfedchozi displej.

mPriklad ¢innosti
V nasledujicim pfikladé jsou zménény nasledujici parametry oproti standardnimu (tovarnimu) nastaveni.
* b1-01 (Vybér referenéni frekvence)
« C1-01 (Cas zrychleni 1)
« E1-01 (nastaveni vstupniho napéti)
« E2-01 (Jmenovity proud motoru)

Displej vybéru médu Displej monitorovani Displej nastaveni

MENU

ADV-
** Main Menu **
Programming
?
Y
-VERIFY- -VERIFY- -VERIFY-

** Main Menu ** »| __Reference Source | »| Reference Source
. b1-01=0  *0* 0
Modified Consts | ; b1-01= *0*

< < Termmals < — Termings
3 v 1 1
=
ERIFY- VERIFY-
A 4 Accel Time_1 y | Accel Time 1
-A.-TUNE- C1-01 200 Osec [T C1-01= @]200 Osec
** Main Menu ** (0.0~ 0.0) < (0.0~ 0.0)
Auto-Tuning "10. OSEC B "10. Osec
= =1] 1=
-~ ~
VERIFY-
N\ Input Voltage ____| | input Voltage
E1-01=190VAC [% E1-01= EI90VAC
\ 4 (155~255) < (155~255)
-DFiL\/E- . . "200VAC" N "200VAC"
Main Menu Z| E ESC
Operation ~ VERIEY-
N e NLQtor Rated FLA ] Motor Rated FLA
E2- 01— 2.00A | E2-01= K.00A
032-640) |4 (0325640

anex " - =
h " - ~
** Main Menu

Quick Setting

=

Obr 3.7 Cinnosti v ovéfovacim médu
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¢ Mod autoladéni

Autoladéni samocinné zméfi a nastavi potfebné udaje motoru aby bylo mozno dosahnout maximalniho
vykonu. Autoladéni provadéjte vzdy pred spusténim meénice ve vektorovém fidicim rezimu.

Pokud bylo zvoleno Fizeni V/f, mize byt zvoleno pouze stacionarni ladéni pro odpor mezi fazemi.

Pokud nemUzZe byt motor odpojen od zatézZe a je poZzadovano vektorové Fizeni s otevienou nebo uzavienou
smyckou, provedte pouze stacionarni autoladéni.

mPriklad ¢innosti

Nastavte jmenovity vystupni vykon motoru (v kW), napéti, proud, frekvenci, otacky a pocet pol(, které
jsou specifikovany na Stitku motoru a stisknéte RUN tlacitko. Motor se automaticky rozebéhne 3
a zmérené hodnoty budou ulozeny ve skupiné parametr(i E2-0010.

VZzdy nastavte vySe uvedené polozky, jinak nelze autoladéni spustit. Napf. nemuze byt spusténo
pokud jste teprve v displeji volby jmenovitého napéti.

Parametry mohou byt zménény z displeje nastaveni pouzitim tlagitek Inkrement, Dekrement a
ShiftyRESET. Parametry budou ulozeny po zmacknuti tlaitka DATA/ENTER.
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V nasledujicim pfikladu je znazornéné zadani hodnot pro autoladéni ve vektorovém maédu
s otevienou smyckou.

Vybér médu displeje Displej monitorovani Displej nastaveni

=
[ -VERTFY-

** Main Menu **

Modified Consts

MENU
A

-A;T*Ul\’\/lliin Menu **
0
Auto-Tuning Standq%q uning
ESC
v o |.._Mir Rated Power
DRIVE- N » T1-01=[00.40kW
Main Menu ** (0.00~650.00)
----------------------------- "0.40kW"
_ Operation ESC
_|..._Rated Voltage___|
Y (0.0~255.0) - T1(-00(? 2 OO)'OVAC
~QUICK- Wi S0 590 GURER
| Main Menu ** 200.OVAA 200.0VAC
Quick Setting v
A TUNE- A TUNE-
Rated Current |....Rated Current
— - >
-ADV- ESC
| ** Main Menu **
Programmin ~ATUNE-
¢ 9 AN o |-...Rated Frequency _
T1- 50.0Hz 7l T1-05 = (QS0.0HZ
(0.0~400,0) (0.0~400,0)
50.0HZ’ '50.0Hz'
oA
v !
“ATUNE- ~ATUNE-
L NumberofPoles | <] | 1 Number of Poles___
TI-WE= 4 P T1-06 =
EI:](2~43) (2~48)
Dt Pr
A TUNE- A TUNE-
.|..._Rated Speed ____|
ld T1-0'6=2%107050RPM 40.0Hz/10.5A
(0724000) START>>>>>> GOAL
ESC
-ATUNE- Ry RUN “ATUNE- ATUNES -
. Juio-Tuning e Froceeiincl
Tining Ready ? 40.0Hz/10.5A
Press RUN key START>  GOAL Tune Successful
o
R Displej se
i - - “ATUNE-
auvt OI:natlc':I’(’y . . A‘T%E]e Aborted Tune Successful
MEni v Zajavislosti  [--------mm s ey e e
na statutu STOP key
autoladéni.

Obr. 3.8 Cinnosti v médu autoladéni

Jestlize se obejvi n&jaké chyby b&hem autoladéni, nahlédnéte do kapitoly 7 Reseni problém(
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Postup ovérovani

Provadéjte ovérovani podle nasledujiciho vyvojového diagramu. Po nastaveni zakladnich parametr
vzdy nastavte C6-01 (vybér tézky/normalni provoz) v zavislosti na aplikaci.

Nastaveni jumperu napaj. napéti *1

Zapnuti napajeni

Potvrzeni stavu

Vybér metody

: ) Zakladni nastaveni
ginnosti

(Rychly programovaci méd)

NE

V/i Eizeni? Vektorové fizeni (A1-02=2 nebo 3)*5

ANO V/f fizeni s PG (A1-02=1)

NE
V/f fizeni

Nastavte E1-03 Nastavte E1-03, E2-04 a F1-01 *2
V/f standardné& 200V/50Hz(400V/50Hz)| |V/f standardné 200V/50Hz(400V/50Hz)

Nastaveni podle
fidiciho médu

Muze byt motor v ¢innosti
béhem autoladéni?

NE

ANO
Stacionarni autoladéni 4 Rotaéni 5 Stacionarni  *g
pro odpor mezi fazemi autoladéni autoladéni

Nastaveni pouziti
(rozgifeny programovaci méd) 1. Nastavte pro ménic tfidy 400V od 75kW nebo vétsi.

2. Jestlize je mezi motorem a PG pfevodovka, nastavte
redukéni pomér v F1-12 a F1-13 v roz8ifeném programovacim

Cinnost naprazdno

; modu.
3. Pro zvy$eni pfesnosti autoladéni pouzijte rotaéni autoladéni
Ginnost se zatéZi kdykoliv je to mozné pii pouzitém uspofadani.
Optimalni sefizeni 4. Pokud je kabel k motoru del§i nez 50m v aktualni konfiguraci,
a nastaveni parametrti provedte na misté pouze stacionarni autoladéni pro odpor
mezi fazemi.

5. Tovarni nastaveni fidiciho médu meénice je s otevienou
smyckou (A1-02=2).

6. Jestlize je maximalni vystupni frekvence jina nez zakladni
frekvence, nastavte maximalni vystupni frekvenci (E1-04)
po autoladéni.

’ Kontrola/zaznam konstant

Obr 4.1 Vyvojovy diagram ovéfovani
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Cinnosti ovéfovani

€ Potvrzeni aplikace

Pro aplikace s kvadratickym momentem, jako jsou Cerpadla, ventilatory nebo kompresory nastavte C6-01
(vybér tézky/normalni provoz) na 1 nebo 2 (normalini provoz 1 nebo 2). Nastavte méd normalniho provozu
(1 nebo 2) v zavislosti na potfebné kapacité pretizeni.

Pro aplikace s charakteristikou konstantniho momentu jako jsou dopravniky apod. nastavte vzdy C6-01
na 0 (tézky provoz). Nastaveni parametru C6-01z vyroby je 0 (t&zky provoz).

Pro vice detaill Tézkého/normalniho provozu viz Kapitola 6 Aplikace a vybér pretizeni.

€ Nastaveni jumperu napéti napajeciho zdroje (ménice tfidy 400V
o vykonu 75kW nebo vétsim)

Jumper napajeciho napéti musi byt nastaven pro ménice tfidy 400V a vykonu 75kW nwbo vétSim.

Jumper je z vyroby nastaven na 440V. Jestlize napajeci napéti neni 440V, pouzijte nasledujici
pro zménu nastaveni.

1. Vypnéte napajenia a pockejte minimalné 5 minut. 4
Ujistéte se, Ze indikator nabiti je zhasnuty.

Odmontuijte kryt svorek.

Vlozte jumper do pozice napéti, na které je ménic pfipojen.
Vratte kryt svorek na své plvodni misto.

ok owpd

===
R RE
m
T ®|e|® Bk
| r/al 14200/202004400/22400] CHAR Q

Napajeni ménice tfidy 200V —J Jumper (nastaveni z vyroby)
Napajeni ménice tFidy 400V %
e

Konektor

Vstupni svorky napajeni
Indikator nabiti

Obr. 4.2 Pfipojeni ménice s velkym vykonem

4-3
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€ Zapnuti napajeni

Zkontrolujte vSechny nasledujici poloZky pfed zapnutim napajeni.

 Zkontrolujte, zda je spravné napajeci napéti.
Tfida 200V : 3-fazové 200 az 240 VAC, 50/60 Hz
Tfida 400V : 3-fazové 380 az 480 VAC, 50/60 Hz

* Ujistéte se, ze motorovy vystup (U, V, W) a motor jsou zapojeny spravné.

* Ujistéte se, ze svorky fidicich obvodu a fidici zafizeni jsou zapojeny spravné.

* Nastavte vSechny svorky fidicich obvod( na OFF.

« Pfi pouziti PG fidici karty otacek se ujistéte, Ze je zapojena spravné.

€ Kontrola stavu zobrazeni

Po zapnuti napéajeni bez problém(, bude na displeji zobrazeno néasledujici:

Zobrazeni pfi normalni ¢innosti

e uency Ret”
U1- [g]=50.00Hz

U1-02=50.00Hz
U1-03=10.05A

Monitorovani referenéni frekvence
je zobrazeno v sekci zobrazeni dat.

Pokud se vyskytne néjaka chyba, budou na displeji zobrazeny podrobnosti o této chybé. V tomto pfipadé
viz kapitola 7 Odstrafiovani problému. Nasledujici zobrazeni je pfiklad zobrazeni pfi indikaci poruchového

stavu.

Zobrazeni pfi chybovém stavu.

-DRIVE-

uv
DC Bus Undervolt

Zobrazeni se bude lisit v zavislosti na typu
poruchy.
Vlevo je zobrazen alarm nizkého napéti.



& Zakladni nastaveni

Prepnéte do mddu rychlého programovani ("QUICK" bude rozsviceno na diditalnim operatoru)
a nastavte nésledujici parametry.

Viz kapitola 3 Médy digitalniho operatoru pro postup €innosti digitalniho operatoru a Kapitola 5
Uzivatelské parametry a kapitola 6 Nastaveni parametr(i pomoci funkce.

Tab 4.1 Nastaveni zékladnich parametrd

® : musi byt nastaveno O : nastaveno podle potfeby
Tida Cislo Rozsah Tovarni -
pa;?l:n e Nazev Popis nastaveni | nastaveni | S o 9
Nastavte fidici metodu pro ménic
® | A1-02 | Vybér idici 0: Rizeni V/f . .
m)étody 1: Rizeni V/f s PG (s pulsnim generatorem) 0az3 0 57
2: Vektorové fizeni s otevienou smyckou
3: Vektorové fizeni s uzavienou smyckou
Nastavte metodu vstupu referenéni
frekvence
0: Digitalni operator 59
® b1-01 | Vybér reference | 1: Svorka fidiciho obvodu Oaz4 1 6-7
(analogovy vstup) 6-64
2: Komunikace MEMOBUS
3: Volitelna karta 6-82
4: Pulsni vstup
Nastavte metodu vstupu fid.povelu Chod 5-9
. 0: Digitalni operator 12
o bi-02 | VYybér metody 1: Svorka fidiciho obvodu (dig.vstup) 0az3 1 6
spusténi 2: komunikace MEMOBUS 6-64
3: Volitelna karta 6-82
Nastavte zpusob zastavovani pfi
povelu STOP
e) bi-03 | Vybér metody 0: Zporvnalovém’ do zae:,tavenf 0a33 0 5-9
zastaveni 1: Dobeh do zastaveni 6-14
2: brzdéni DC brzdou
3: Dobéh do zastaveni s ¢asovacem
3 Nastavte ¢as zrychleni v sekundach
® | C1-01 |Cas akcelerace1| pro narist vystupni frekvence 0.0a36000.0 | 10.0s | 519
z 0 % na 100%. 6-19
Nastavte ¢as zpomaleni v sekundach 519
° C1-02 |Bas deceleracei| Pro pokles vystupni frekvence 0.0az6000.0 | 10.0s 6-1 3
ze 100% na 0%. ]
Nastavte tézky nebo normalni provoz
s ohledem na pozadavky Vasi
ybé Alniho/ aplikace -
° C6-01 \{){be:r normalniho/ apli ace 0as 2 0 5-24
tézkého provozu | 0: Tézky provoz 6-2
1: Normalni provoz 1
2: Normalni provoz 2
Vyb&r nosné Nastavte ,nosnou frekvenci. T,ov?r.nll Zavisi na
o) C6-02 | frekvence nastaveni a rozsah nastaveni zavisi OazF nastaveni| 5-24
na nastaveni C6-01. C6-01
.| Referenéni di1-01az
di-01az frekvencelaz16 | Nastaveni zavisi na pozadovanych d1-16:0.00
O |di-t6a | pozadovanych g a5 150Hz Hz
4117 afre V?n?e rychlostech chodu a krokovani % d1-17:6.00
krokovani Hz




Tab 4.1 Nastaveni zakladnich parametrd (pokracovani)

® : musi byt nastaveno Q : nastaveno dle potieby

Cislo
o . . Rozsah Tovarni
Tfida | parame 5 Popis : Strana
tru Nazev P nastaveni | nastaveni
155 az 255V (gl'?'?d\g
o E1.01 |Nastaveni Nz%st.avlvte jmenovité vstupni napeti (tfida 200V) 200V) 5-30
vstupniho napéti| ménice ve voltech. 310az510V| 400V | 6-110
(tida 400V) q{)‘gf})
Nastaveni
typického ¢ 4
Jmenovity proud 10%a2200% mOtorﬁ 6-48
Y - i itV . stejného -
E2-01 motoru Nastavte jmenovity proud motoru jmen.proudu vi?konu
- . - 6-108
méni¢em jako vykon
meénice
H4-02 Mze byt pouzito pro sefizeni analog. 0.0 a3 H4-02:
. ()
o) a Syorky ',:M a.AM vystupu, pokud je pfipojeno néjaké 1000.0% ;2%/5" 5-47
H4-05 vystupniho zisku zafizeni ke svorkam FM nebo AM. o 50%
Pouzito pro povoleni nebo zakazani
funkce ochrany motoru proti pfetizeni
0: zakdzano
s 1: Ochrana bézného motoru 5 _
[ ) L1-01 Xq;glzg:uovchrany (chlazeni ventilatorem) 0az3 1 gig
2: Ochrana motoru pro ménice
(externi chlazeni)
3: Ochrana pro specialni motor
s vektorovym fizenim
o . | Pouzivate-li volitelnou dynamickou
Vybeér zabranéni| brzdu (rezistor, jednotku brzdéni apod)
QO L3-04 |pfetizeni b&hem | ujistéte se, ze parametr L3-04 je 0az3 1 5-33
brdéni nastaven na 0 (zablokovan) nebo 3 6-24
(povolen brzdny rezistor).

* Rozsah nastaveni je zavisly na vybéru provozu (tézky provoz C6-01=0). Jestlize je vybran normalni provoz 1 nebo 2 (C6-01=1 nebo 2), rozsah
nastaveni je 0.0 az 400 Hz.




€ Nastaveni pro metody fizeni

Pouzita metoda autoladéni je zavisla na nastaveni metody fizeni ménice.

EPrehled nastaveni
Provedte pozadované nastaveni v rychlém programovacim médu a médu autoladéni podle Obr. 4.1.

mNastaveni metody Fizeni
Vyberte vhodny fidici mod, ktery je potfebny pro danou aplikaci. Tab 4.2 ukazuje hlavni vlastnosti

kazdého fidiciho moédu.

Tab 4.2 Vlastnosti fidicich moédu

Ridici méd pN;‘S;;\;etPJ Ridici mod Vlastni aplikace
Proménna regulace otacek, fizeni
V/f Fizeni A1-02=0 Pevné napéti / fizeni zménou | vice motord jednim ménicem
frekvence a nahrada existujicich ménicu
jednim méni¢em.
. S oy Aplikace s fizenim s velkou
PP Pevné napéti/fizeni zménou .
Vit fizeni s PG A1-02=1 Fesnosti, pouziti PG na strané
frekvence s korekci pouzitim PG pres P
stroje.
Vektorové fizeni A1-02=2 Proudové vektorové fizeni bez PG Proménna regulace otacek,
s otevienou smyc¢kou | (tovami nastaveni) velka pfesnost momentu a rychlosti
Vysoce pfesné fizeni s PG
Vektorové fizeni A1-02=3 Vektorové fizeni s uzavienou smyékou (JeandUCh,aferV‘? systemy,
s uzavienou smyckou momentové fizeni s velkou
pfesnosti, omezeni momentu)

Poznamka : U vektorové fizeni s otevienou nebo uzavienou smyc¢kou musi byt motor a ménic¢ pfipojen 1:1. Vykon motoru, pro ktery je fizeni stabilni
je od 50% do 100% vykonu ménice.
V/f fizeni bez PG (pulsniho generatoru) (A1-02=0)
» Nastavte jednu z pevnych V/f kfivek (E1-03=0 az E) nebo nastavte svou vlastni V/f kfivku (E1-03=F)
pro potfebné motorové a zatézové charakteristiky (pouzijte E1-04 az E1-13 v rozSifeném programovani.

Jednoducha éinnost, standardni motor E1-03=0 nebo F (tovarni nastaveni)
s jmenovitou frekvenci 50Hz jestlize E1-03=F, tovarni nastaveni v uZivatelském
nastaveni jsou E1-04 az E1-13 00 Hz.

Jednoducha dinnost, standardni motor
s jmenovitou frekvenci 60Hz E1-03=1

 Provedte stacionarni autoladéni pro odpor mezi fazemi, jestlize je skuteny pfivod k motoru delsi nez
50m nebo je zatéz velka a mlze nechténé zastavit motor. Pro vice detailli viz nasledujici sekce
Autoladéni, kde je vice o stacionarnim autoladéni.

V/f fizeni s PG (pulsnim generatorem) (A1-02=1)
Navic k V/f fizeni bez PG provedte nasledujici nastaveni:
» Nastavte pocet polG v parametru E2-04 (pocet poélt motoru).

» Nastavte pocet pulsii na otacku v F1-01 (konstanta PG). Jestlize je pfipojena pfevodovka mezi motor
a PG, nastavte redukéni pomér v F1-12 a F1-13 v rozSifeném programovacim médu.
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Popis uzivatelskych parametru

Tato sekce popisuje obsah tabulek uzivatelskych parametra.

€ Popis tabulek uzivatelskych parametru

Tabulky uzivatelskych parametrd jsou strukturovany tak, jak je ukazano nize. Zde je napftiklad
pouzit parametr b1-01 (vybér referenéni frekvence).

. y Ridici metoda
Cislo Nézev Popls Rozsah [Tovarni l\gcr:fgr?yst V/f V/f | Vektor. | Vektor MSGIISO- Strana
Parame- SR pi nastaveni|nastaveni b&hem S |sotevi. |s uzav. e
tru chodu PG smyc&kou|smy&kou
Nastavte vstupni metodu
referenéni frekvence
0: Digitalni operator
Vybér 1: Svorka fidiciho obvodu
b1-01 | terence (analog. vstup) Oaz4| 1 N Q| Q |aQ Q 180H | -
2: Z komunikace
MEMOBUS
3: Volitelna karta
4: Pulsni vstup

« Cislo parametru :

* Nazev :

I + Popis :

* Rozsah nastaveni :

» Tovarni nastaveni :

* Moznost zmény béhem chodu

- Ridici metroda

* MEMOBUS registr :

» Strana :

Cislo uzivatelského parametru.
Néazev uzivatelského parametru.
Detaily funkce nebo nastaveni uzivatelského parametru.

Rozsah nastaveni uzivatelského parametru.

Tovarni nastaveni (kazda metoda fizeni ma svoje vlastni tovarni
nastaveni, tim padem se toto nastaveni méni podle druhu pouzitého
fizeni).

Viz strana 5-70 Tovarni nastaveni a zmény podle nastaveni

fidici metody (A1-02) pro vice detail(l tovarniho nastaveni a jeho
zmén podle fidici metody.

Indikuje parametr, ktery mGze byt zménén béhem chodu ménice
bez nutnosti zastaveni ¢innosti ménice.

Ano : zmény jsou mozné béhem chodu

Ne : zmény nejsou mozné béhem chodu.
Zobrazuje Fidici metodu, ve které mize byt parametr zménén
nebo monitorovan.

Q: Polozka miZe byt monitorovana nebo zménéna jak v rychlém
programovacim modu, tak v rozSifeném programovacim modu.

A: Polozka miZe byt monitorovana a zménéna pouze v rozsifeném
(advanced) programovacim maodu.

Ne : Polozka nemuze byt zménéna nebo monitorovana v fidicim modu.
Cislo registru pouzité pfi komunikaci MEMOBUS.

Cislo stranky, na které je vice detail(i o daném parametru.
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Funkce zobrazeni digitalniho operatoru a urovneé

Nasledujici obrazek znazornuje hierarchii zobrazeni Digitalniho operatoru pro ménic.

Menu

¢is. Funkce Strana
U1 Parametry stavu monitorovani 5-64
U2 Vystopovani poruchy 5-65
Ridici méd u3 Historie poruch 5-68
Ménié méiZe byt v chodu Al Méd |n|C|aI|zace. 5-7
a jeho status bude zobrazen A2 Parametry nastavené uzivatelem 5-8
b1 Vybér operaéniho médu 5-9
b2 Brzdéni DC napétim 5-10
b3 Hledani rychlosti 5-11
b4 Funkce ¢asovace 5-12
Rychly programovaci méd bS PID fizeni 513
— — b6 Funkce prodleni 5-16
Minimum parametrt je ———
potfeba zménit pro ¢innost b7 Rizeni poklesu 516
nebo monitorovani b8 Setfeni energie 5-17
b9 Nulové servo fizeni 5-18
C1 Akcelerace/Decelerace 5-19
c2 S-krivka akcelerace/decelerace 5-20
C3 Kompenzace skluzu motoru 5-20
Cc4 Kompenzace momentu 5-22
Rozsiteny programovaci méd C5 Rizeni rychlosti (ASR) 5-23
Ccé6 Nosna frekvence 5-24
V8echny parametry mohou byt d1 Prednastavena frekvence 5-25
monitorovany nebo zménény| d2 Omezeni reference 5-26
d3 Preskakované frekvence 5-27
d4 Podrzeni referenéni frekvence 5-27
ds Rizeni momentu 5-28
dé Zeslabeni pole 5-29
E1 V/f kfivka 5-30
Ovéfovaci mod E2 Nastaveni motoru 5-31
Zménéné parametry oproti E3 V/f kfivka motoru 2 5-33
tovarnimu nastaveni mohou E4 Nastaveni motoru 2 5-34
byt zobrazeny nebo zménény F1 Nastaveni PG karty 5-35
F2 Karta analogové reference 5-37
F3 Karta digitalni reference 5-38
F6 Nastaveni sériové komunikace 5-40
H1 Multifunkéni digitalni vstupy 5-41
H2 Multifunkéni digitalni vystupy 5-43
Mod autoladéni H3 Multifunkéni analogové vstupy 5-45
Automaticky nastavle H4 Multifunkéni analogové vystupy 5-47
parametry n):otoru proJ otevE. H5 Komunikace MEMOBUS 5-48
nebo uzavienou smycku H6 Pulsni vstup/vystup 5-49
vektorového Fizeni nebo L1 Pretizeni motoru 5-50
méii odpor mezi fazemi. L2 Preklenuti poklesu napajeni 5-51
L3 Zabranéni nechténému zastaveni 5-52
L4 Detekce reference 5-54
L5 Restartovani poruchy 5-54
L6 Detekce momentu 5-55
L7 Omezeni momentu 5-56
L8 Ochrana hardwaru 5-57
N1 Funkce zabranéni kolisani otacek 5-58
N2 Automaticky regulator frekvence 5-59
N3 Brzdéni s velkym skluzem 5-59
ol Vybér monitorovani 5-60
02 Funkce digitalniho operatoru 5-61
03 Funkce kopirovani 5-62
—i T ‘ Autoladéni motoru 5-63
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Referencni frekvence

€ Vyberte vstupni metodu referenéni frekvence
Nastavte parametr b1-01 podle vstupni metody referenéni frekvence.

ESouvisejici parametry

MoZnost Ridici metoda
e Nazev nasaveni| benem | v | VIS |sonar| s oo
Cinnosti e smyckousmyékou
b1-01 Vybér vstupni metody referenéni frekvence 1 Ne Q Q Q Q
H3-09 Vybér funkce analogového vstupu 2 0 Ne A A A A
H3-13 Prepinani vstupu mezi svorkami A1/ A2 0 Ne A A A A
H6-01 Vybér funkce pulsniho vstupu 0 Ne A A A A
H6-02 Méfitko pulsniho vstupu 1440Hz Ne A A A A

mVstup referenéni frekvence pomoci digitalniho operatoru
Jestlize je nastaveno b1-01 na 0, mlzete referenéni frekvenci zadavat pomoci digitalniho operatoru.

Vice detaill pro nastaveni referenéni frekvence viz strana 3-1 Digitalni operator a jeho mady.

-DRIVE- Rdy

Frequency Ref

U1-01=0.0 0.0 OHz

7N

(0.00~60.00)
"0.00Hz"

Obr. 6.5 Zobrazeni nastaveni frekvence

Vstup referenéni frekvence napétim (analogové nastaveni)

Jestlize je nastaveno b1-01 na 1, mizete referenéni frekvenci zadavat pomoci fidicich svorek A1
(napétovy vstup) nebo A2 (napétovy nebo proudovy vstup).

Vstup pouze hlavni (master) referencni frekvence

Jestlize je zadavana pouze hlavni referenéni frekvence, pfipojte napéti referenéni frekvence
na svorku Af.

Ménié
2 kQ
+V (napajeni : 15V, 20mA)

2kQ A1 (master referencni frekvence)

A2 (pomocna referencni frekvence)

AC (spolecny pro analog.)

Obr. 6.6 Vstup hlavni referenéni frekvence rychlosti
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Il
Vstupni metoda povelu CHOD (run)

€ Vyberte vstupni metodu povelu Chod

Nastavte parametr b1-02 podle vybrané vstupni metody povelu Chod.

BSouvisejici parametry

MozZnost Ridici metoda
Parametr . Tovarni | zmény Vektor. | Vektor.
&is. Nazev nastaveni | b&hem Vjf Vs | < otevt. | s uzavr.
&innosti PG |smyékoulsmygkou
b1-02 Vybér vstupu povelu Chod (Run) 1 NE Q Q Q ‘ Q

mPostup pri pouziti digitalniho operatoru
Jestlize je nastaveno b1-02 na 0, mlizete méni¢ uvadét v ¢innost pouzitim tlacitek digitalniho operatoru
(RUN, STOP a FWD/REV). Pro vice detailll viz strana 3-1 Digitalni operator a jeho maédy.

mPostup pfi pouziti svorek fidicich obvodu

Jestlize je nastaveno b1-02 na 1, mizete méni¢ uvadét v ¢innost pouzitim svorek fidicich obvodu.

Postup pfi pouziti 2-vodic¢ového fizeni

Tovarni nastaveni je 2-vodiCové fizeni. Kdyz je svorka S1 sepnuta (ON), spusti se ¢innost ménice
Vpfed (forward). Jestlize je rozepnuta (OFF), ¢innost ménice je zastavena. To samé plati i pro svorku
S2 jen s tim rozdilem, ze v opaéném sméru. Pokud je sepnuta (ON) spusti se ¢innost ménice Vzad
(reverse) a pokud je rozepnuta (OFF), ¢innost méniCe je zastavena.

I
— —Ost
Méni¢
Vpred/Stop
J_O s2
Vzad/Stop
I+
SN Digit. vstupy - neutral

Obr 6.2 Pfiklad zapojeni 2-vodi€ového fizeni s pozitivni logikou



Postup pfi pouziti 3-vodi¢ového Fizeni

Jestlize je jeden z parametrd H1-01 az H1-05 (svorky digit. vstupl S3 az S7) nastaven na 0, jsou
svorky S1 a S2 pouzity pro 3-vodi¢ové fizeni a multifunkéni vstup, ktery je nastaven na 0 pracuje
jako svorka vstupu vybéru sméru otééeni (vpfed/vzad).

Jestlize je méni¢ inicializovan pro 3-vodiové fizeni parametremA1-03, multifinkéni vstup 3 je aktivovan
pro vybér povelu vpfed/vzad (forward/reverse).

Stop tlacitko Operaéni spina¢
(NC kontakt) (NO kontakt)
— ST_ 5 Povel Chod (funkéni kdyz ON)
S2 y
Povel Stop (Zastaveno kdyz OFF)
S5

Povel Vpred/Vzad (multifunkéni vstup)

SN

Digitalni vstup - neutral

Obr. 6.13 Prfiklad zapojeni 3-vodi¢ového Fizeni

> .
50 ms min.
Povel chod | Miize byt bud ON nebo OFF
OFF

Povel Stop ‘ (zastaveno)

Povel Vpredvzad | OFF (vpied) [ ON (vzaq) I
Rychlost motoru
Stop Vpred Vzad Stop Vpred

Obr. 6.14 Casovy diagram 3-vodicového fizeni

Q Pro povel chod svorky Fidiciho obvodu pouzivejte signal del$i 50 ms. To zajisti samocinné pfidrzeni
INFO povelu chod méni¢em.
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Charakteristiky zrychleni a zpomaleni

€ Nastaveni ¢asu zrychlovani a zpomalovani

Cas zrychleni (akcelerace) zobrazuje &as zvy$eni vystupni frekvence z 0% na 100% maximalni vystupni
frekvence (E1-04). Cas zpomaleni (decelerace) zobrazuje ¢as snizeni vystupni frekvence ze 100% na 0%
(E1-04). Cas zrychleni/zpomaleni 1 je pouZit s tovarnim nastavenim, &asy zrychleni/zpomaleni 2 az 4
mohou byt zvoleny pouzitim multifunkénich digitalnich vstup(.

ESouvisejici parametry

o Moipost Metoda fizeni

T Nezev | By | wp | o oo S

¢innosti PG lsmygkou|smyckou
C1-01 Cas zrychleni 1 Ano Q Q Q Q
C1-02 Cas zpomaleni 1 Ano Q Q Q Q
C1-03 Cas zrychleni 2 Ano A A A A
C1-04 Cas zpomaleni 2 Ano A A A A
C1-05 Cas zrychleni 3 100s Ne A A A A
C1-06 Cas zpomaleni 3 Ne A A A A
C1-07 Cas zrychleni 4 Ne A A A A
C1-08 Cas zpomaleni 4 Ne A A A A
C1-10 Nastaveni jednotek ¢asl zrychleni/zpomaleni 1 Ne A A A A
C1-11 Prepinani frekvence doby zrychleni/zpomaleni 0.0Hz Ne A A A A
C2-01 Casova charakteristika S-kfivky pfi startu zryychleni 0.2s Ne A A A A
C2-02 Casova charakteristika S-kivky na konci zrychleni 0.2s Ne A A A A
C2-03 Casové charakteristika S-kfivky pfi startu zpomaleni 0.2s Ne A A A A
C2-04 Casova charakteristika S-kfivky na konci zpomaleni 0.2s Ne A A A A

Multifunkéni digitalni vstupy H1-01 az H1-05)
Metoda fizeni

Nastav. Funkce V/f | Vektor.| Vektor.

hodnota \i s s otevf. |s uzavir.

PG |smyckou/smyckoy

7 Cas zrychleni/zpomaleni 1 Ano Ano Ano Ano
1A Cas zrychleni/zpomaleni 2 Ano Ano Ano Ano

mNastaveni jednotek ¢asu zrychleni a zpomaleni
Nastavte jednotky ¢asl zrychleni a zpomaleni pouzitim C1-10. Tovarni nastaveni je 1.

Nastav. hodnotal Detaily
0 Nastaveni rozsahu ¢asu zrychleni/zpomaleni je 0.00 az 600.00sec s krokem 0.01s.
1 Nastaveni rozsahu ¢asu zrychleni/zpomaleni je 0.0 az 6000.0sec s krokem 0.1s.
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Funkce vystupnich svorek

Funkce digitalnich vystupl mohou byt nastaveny pomoci parametrd H2-01 az H2-03 (vybér funkce
svorek M1 az M6). Tyto funkce jsou popsany v nasledujici sekci.

BSouvisejici parametry

MozZnost Metoda fizeni
Parametr Nazev Tovarni zmény Vektor.| Vektor.
Gis. nastaven|{ bé&hem Vi VF/>f S | sotevt. | s uzavi.
Ginnosti G smyckoulsmyckoul
H2-01 Vybér funkce svorek M1-M2 0 Ne A A A A
H2-02 Vybér funkce svorek M3-M4 0 Ne A A A A
H2-03 Vybér funkce svorek M5-M6 0 Ne A A A A

EBéhem chodu (nastaveni : 0) a BEhém chodu 2 (nastaveni : 37)

Béhem chodu (nastaveni :0)

OFF Povel Chod je rozpojen (OFF) a neni zadné vystupni napéti

ON Povel Chod je spojen (ON) a je vystupni napéti

Béhem chodu 2 (nastaveni: 37)

OFF Méni¢ nema na vystupu zadnou frekvenci (zakladni blok, brzdéni DC napétim nebo zastaveno)

ON Méni¢ méa na vystupu néjakou frekvenci

Tyto vystupy mohou byt pouzity pro indikaci funkéniho stavu ménice.

Povel Chod OFF  [OoN

6 Povel externi blokace OFF ON

Vystupni frekvence

Vystup b&hem chodu 1 OFF |ON |

Vystup bShem chodu 2 OFF ON |

Obr. 6.71 Casovy diagram vystupu "b&hem chodu"

ENulova rychlost (nastaveni: 1)

OFF
ON

Vystupni frekvence je vy$$i nez nulova uroven rychlosti (b2-01)

Vystupni frekvence je niz8i nez nulova Uroven rychlosti (b2-01)

Vystupni frekvence Urovef nulové rychlosti (b2-01)

A

Vystup nulové rychlosti OFF ON

Obr. 6.72 Casovy diagram pro nulovou rychlost
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mMéni¢ pfipraven - READY (nastaveni: 6)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup se sepne, pokud inicializace ménice po startu
probéhne v pofadku bez jakychkoliv chyb.

mBéhem podpéti DC sbérnice (nastaveni: 7)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud bude
detekovano toto podpéti.

mBéhem externiho blokovani (nastaveni: 8)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud bude
vystup ménice blokovan.

mVybér vstupu referenéni frekvence (nastaveni: 9)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud bude
vybran digitalni operéator jako vstup referenéni frekvence. Jestlize bude zvolen jiny vstup, rozepne se.

EmStatus vybéru povelu Chod (nastaveni: A)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud bude
vybran digitalni operéator jako vstup povelu Chod. Jestlize bude zvolen jiny vstup, rozepne se.

mVystup chyby (nastaveni: E)
Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud potrva 6
jina chyba nez CPF00 a CPF01. Vystup se nespina pfi vyskytu méné dilezitych chyb. (Viz strana
7-2 a stranky, kde jsou vypsana chybova hlaseni.)

mVystup méné dulezitych chyb (nastaveni: 10)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud potrva
méné dulezita chyba (viz. strana 7-9 a strany poruchovych hlaseni).

mAktivni vystup povelu Reset chyby (nastaveni: 11)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud potrva
povel reset chyby na nékterém z multifunkénich vstup(.

mBéhem chodu vzad (nastaveni: 1A)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude sepnuty tak dlouho, dokud bude
aktivni povel Chod Vzad. Kontakt tedy nebude sepnuty napf. pfi DC brzdéni a externi blokaci apod.
Kontakt neni sepnuty, pokud je aktivni povel Chod Vpred.

mBéhem externiho blokovani 2 (nastaveni: 1B)

Jestlize je vystup naprogramovan pro tuto funkci, vystup bude rozepnuty tak dlouho, dokud bude
aktivni povel externi blokace na multifunkénich vstupnich svorkach.
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EManualni nastaveni parametri motoru

Nastaveni jmenovitého proudu motoru (E2-01)

Nastavte do parametru E2-01 jmenovity proud motoru ze Stitku.

Nastaveni jmenovitého skluzu motoru (E2-02)

Nastavte do parametru E2-02 vypoc&teny jmenovity skluz motoru (ze Stitkovych hodnot motoru).

jmenovita rychlost [ot/min] x po¢et péld motoru

Jmenovity skluz motoru = jmenovita frekvence motoru [Hz] — 150

Nastaveni proudu naprazdno motoru (E2-03)

Nastavte E2-03 proud motoru naprazdno pfi jmenovitém napéti a jmenovitych ota¢kach. Standardné
neni proud naprazdno napsan na Stitku motoru. Kontaktujte vyrobce mnotoru.

Tovarni nastaveni je proud naprazdno 4-pélového standardniho motoru.

Nastaveni poétu péli motoru (E2-04)

Parametr E2-04 je zobrazen pouze pfi fizeni V/f s PG a vektorovém s otevfenou i uzavienou smyckou.
Nastavte pocet poli motoru, ktery je uveden na Stitku motoru.

Nastaveni odporu mezi fazemi motoru (E2-02)

E2-05 je automaticky zjisténo po autoladéni, kdy se zjisti odpor mezi fazemi. Jestlize nemuizete

provést autoladéni, kontaktujte vyrobce motoru pro zji§téni odporu mezi fazemi. Vypocitejte hodnotu

odporu z hodnoty mezi fazemi a pouzitim nasledujicich vzoreckli a zkuSebniho protokolu. Nastaveni

provedte dle nasledujicich vzore¢kd. 6
¢ Izolace typu E : (odpor mezi fazemi [Q2] pfi 75°C zkuSebniho protokolu) x 0.92 [Q]
¢ |zolace typu B : (odpor mezi fazemi [Q] pfi 75°C zkuSebniho protokolu) x 0.92 [Q] o
e |zolace typu F : (odpor mezi fazemi [QQ] pfi 115°C zkuSebniho protokolu) x0.87 [Q]

Nastaveni svodové induktance motoru (E2-06)

Nastavte ubytek napéti vzhledem ke jmenovitému napéti v procentech v diisledku svodové induktance
motoru. Tento parametr nastavte, pokud pouzivate vysokorychlostni motory. Standardni nastaveni je
prili§ vysoké pro vysokorychlostni motory (maji mensi induktanci oproti standardnim motortim). Jestlize
neni induktance napsana na Stitku, kontaktujte vyrobce motoru.

Nastaveni koeficientu nasyceni jadra motoru 1 a 2 (E2-07)

E2-07 a E2-08 jsou nastaveny automaticky béhem rotaéniho autoladéni.

Nastaveni kompenzace momentu vilivem ztrat v jadfe motoru (E2-10)

E2-10 je zobrazen pouze pfi V/f fizeni a mlze byt nastaven pro zvySeni pfesnosti kompenzace momentu.
Ztraty v jadie motoru se nastavuji v kW.




€ Nastaveni V/f kfivky 1

Pouzitim parametrd E1-00 m{Zzete nastavit vstupni napéti a V/f kfivku, pokud je to potfeba.
Nedoporuc¢ujeme ménit nastaveni pfi vektorovém Ffizeni s otevienou nebo uzavienou smyckou.

BSouvisejici parametry

Moznost Metoda fizeni

Parametr . Tovarni zmény Vektor.| Vektor.

Sislo Nazev nastaveni | b&hem Vi V;st s otevF. |s uzavi.
¢innosti smyckousmyckou
E1-01 Nastaveni vstupniho napéti 200v"1 Ne Q Q Q Q
E1-03 Vybér V/f kiivky F Ne Q Q Ne Ne
E1-04 Maximalni vystupni frekvence (FMAX) 50.0 Hz Ne Q Q Q
E1-05 Maximalni napéti (VMAX) 200v"1 Ne Q Q Q Q
E1-06 Z&kladni frekvence (FA) 50.0 Hz Ne Q Q Q Q
E1-07 Stiedni vystupni frekvence (FB) 3.0Hz 2 Ne A A A Ne
S e . 13.2V
E1-08 Napéti stfedni vystupni frekvence (VB) 12 Ne A A A Ne
E1-09 Minimalni vystupni frekvence (FMIN) 0.5Hz "2 Ne Q Q Q A
E1-10 Napéti minimalni vystupni frekvence (VMIN) %112\/ Ne A A A Ne
E1-11 Stfedni vystupni frekvence 2 0.0Hz ™3 Ne A A A A
E1-12 Napéti stfedni vystupnifrekvence 2 oo0v™3 Ne A A
E1-13  |Zakladni napéti (VBASE) 0.0V ™4 Ne A Q Q
*1q

. Toto jsou hodnoty pro méni¢ tfidy 200V. Pro ménice tfidy 400V jsou tyto hodnoty dvojnasobné.

* 2. Tovarni nastaveni se li$i podle zvolené metody fizeni. (je zobrazeno nastaveni por vektorové fizeni s otevienou smyckou).

* 3. Obsah parametrd E1-11 a E1-12 je ignorovan, pokud jsou nastaveny na 0.00.
4. E1-13 je po autoladéni nastaven na stejnou hodnotu jako E1-05.

mNastaveni vstupniho napéti ménice (E1-01)

Do parametru E1-01 nastavte spravné vstupni napéti ménice, které odpovida napajeni. Tato hodnota
je brana jako referenéni pro funkce ochran a podobné (pfepéti,....).



mNastaveni V/f kfivky (E1-02)

V/f kfivku miizete nastavit parametrem E1-03. Jsou dvé moznosti nastaveni V/f kfivky :
Vyberte jednu z 15 pfednastavenych kfivek (hodnota 0 az E) nebo uzivatelskou kfivku (hodnota F).

Tovarni nastaveni parametru E1-03 je F.
Pro vybér jedné z existujicich kfivek viz nasledujici tabulka.

Charakteristika Aplikace Hodnota Specifikace
0 (F) 50 Hz specifikace
Konstantni momentova _'I'ytq kvnvvkyrjsou pouzﬂxy hlavn,|clh aplikacich, er 1 60 Hz specifikace
charakteristika je zatéZzovy moment staly, nezavisle na rychlosti - - —
otaceni (napt. linearni transportni systémy) 2 60 Hz specifikace, konstantni napéti pfi f >50 Hz
3 72 Hz specifikace, konstantni napéti pfi f >50 Hz
4 50 Hz specifikace, kubicka charakteristika momentu
Proménliva momentova| Y10 Kfivky jsou pouZity v aplikacich s proménlivou 5 50 Hz specifikace, kvadrat. charakteristika momentu
charakteristika momentovou charakteristikou (kvadratickou nebo
kubickou napf. ventilatory a Gerpadla). 6 60 Hz specifikace, kubicka charakteristika momentu
7 60 Hz specifikace, kvadrat. charakteristika momentu

8 50 Hz specifikace, stfedni moment pfi startu

Vyberte vy$si startovaci moment V/f kfivky pouze

v nasledujicich pfipadech. o 9 50 Hz specifikace, velky moment pi startu

- Zapojeni mezi motorem a méni¢em je dlouhé
(minimalné 150m)

- je nutny velky moment pfi startu

Vy$8si startovaci
moment (viz. pozn.)*

- AC tlumivka je vlozena na vstup nebo vystup A 60 Hz specifikace, stfedni moment pfi startu
ménice.
B 60 Hz specifikace, velky moment pfi startu
C 90 Hz specifikace, konstantni napéti pfi f > 60Hz

Cinnost konstantniho | Tato kfivka je pouzita pro frekvence 60Hz nebo
vystupu vy$§si. Je pouzito konstantni napéti. D 120 Hz specifikace, konstantni napéti pfi f > 60Hz

180 Hz specifikace, konstantni napéti pfi f > 60Hz

* Vy§8i moment pfi startu je automaticky pouzitim funkce kompenzace, takze normalné neni potfeba pouzit tuto kfivku.

Parametry E1-04 az E1-10 se zméni automaticky, pokud vyberete nékterou z kfivek. Jsou zde mozné
tfi typy hodnot E1-04 az E1-10, které jsou zavislé na modelu ménice.

- 0.4 az 1.5kW V/f kfivka
- 2.2 az 45 kW V/f kfivka
- 55 az 300 kW V/f kfivka

Charakteristiky jsou zobrazeny na nasledujicich strankach.




V/f kfivky pro 0.4 az 1.5 kW
Obrazky zobrazuji charakteristiky pro motory tfidy 200V. Pro motory tfidy 400V nasobte vSechna

napéti 2.

- Charakteristiky kontantniho momentu (hodnota: 0 az 3)

72 Hz

Hodnota O

50 Hz

Hodnota 1 60 Hz

Hodnota 2 60 Hz

Hodnota 3

200

V)
200 |-y )
200 V)
200
15 | 15—/ 15
917 : Sl ( Lo oL
0 1325 50 (Hz) 0 15 3 60 (Hz) o 153 50 60 (Hz) 0 153 60 72 (Hz)
- Charakteristiky s proménlivym momentem (hodnota: 4 az 7)
Hodnota 4 50 Hz Hodnota 5 50 Hz Hodnota 6 60 Hz Hodnota 7 60 Hz
V) v %) v
200 200 200

50 - -, / 50f------ -,
35 : 35|
9l 3 9|
91 : : : : 8- : : :
0 13 25 50 (Hz) 0 13 25 50 (Hz) 0 15 30 60(Hz)| 0 1.5 30 60 (Hz)
-Vy8Si moment pfi startu (hodnota: 8 az B)
~ ~ ~ ~
200 200 200 200
24| 24|
190 191
16}
1| : 13 ‘ ‘ 1" ‘
0 1325 50 (Hz) 0 1325 50 (Hz) 0153 60 (Hz)| 0 15 3 50 (Hz)

- Cinnost pfi konstantnim vystupu (hodnota: C az E)

Hodnota C 90 Hz

60 90 (Hz)

Hodnota D 120 Hz

v

Hodnota E

200

60 120 (Hz)

~

180 Hz

60 180 (Hz)




V/f kfivky pro 2.2 az 45 kW
Obrazky zobrazuji charakteristiky pro motory tfidy 200V. Pro motory tfidy 400V nasobte vSechna
napéti 2.
- Charakteristiky konstantniho momentu (hodnota: 0 az 3)

Hodnota 0 50 Hz Hodnota 1 60 Hz Hodnota 2 60 Hz Hodnota 3 72 Hz

V)
o) ol v o
200 v
200
14| : 14 1l wl
7 ‘ 7 7 _l

0 1325 50 (Hz) 0 153 60 (Hz) 0 153 50 60(Hz)] 0 153 60 72 (Hz)

- Charakteristiky proménlivého momentu (hodnota: 4 az 7)

Hodnota 4 50 Hz Hodnota 5 50 Hz Hodnota 6 60 Hz Hodnota 7 60 Hz

~ V)
200 200
50
35 /
- :
‘ ‘ ‘ ‘ o ‘
0 13 25 50 (Hz) 0 13 25 50 (Hz) 0 15 30 60 (Hz) 015 30 60 (Hz)

- Vy$8i moment pfi startu (hodnota: 8 az B)

Hodnota 8 50 Hz Hodnota 9 50 Hz Hodnota A 60 Hz Hodnota B 60 Hz

~ v v v
200 200 200 200 3
22] 23}
18- 181
ol / | 1l ‘ ‘ ol / | 13} ‘
0 1.325 50 (Hz) 0 1325 56 (Hz) 0153 60(Hz)| 0 1.5 3 50 (Hz)

- Cinnost pfi konstantnim vystupu (hodnota: C az E)

Hodnota C 90 Hz Hodnota D 120 Hz Hodnota E 180 Hz

~

0153 60 90 (Hz)




V/f kFivky pro 55 aZ 300

kW

Obrazky zobrazuji charakteristiky pro motory tfidy 200V. Pro motory tfidy 400V nasobte vSechna

napéti 2.

- Charakteristiky konstantniho momentu (hodnota: 0 az 3)

Hodnota 0 50 Hz

0 1325 50 (Hz)

Hodnota 1 60 Hz

0 153

60 (Hz)

Hodnota 2 60 Hz

0 153 50 60 (Hz)

Hodnota 3 72 Hz

60 72 (Hz)

- Charakteristiky s pro

ménlivym momentem (hodnota: 4 az 7)

Hodnota 4 50 Hz

25

0 13 50 (Hz)

Hodnota 5 50 Hz

0 1.3 25  50(Hz)

Hodnota 6 60 Hz

015 30 60 (Hz)

Hodnota 7 60 Hz

- Vy&8i moment pfi startu (hodnota: 8 az B)

Hodnota 8 50 Hz

15

0 1315 50 (Hz)

Hodnota 9 50 Hz

0 1325 50 (Hz)

Hodnota A 60 Hz

0153 60 (Hz)

Hodnota B 60 Hz

0 153 50 (Hz)

- Cinnost pfi konstantnim vystupu (hodnota: C az E)

Hodnota C 90 Hz

60 90 (Hz)

Hodnota D

v

120 Hz

60 120 (Hz)

Hodnota E

180 Hz
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mNastaveni uzivatelské V/f kfivky

Jestlize je E1-03 nastaveno na hodnotu F, je mozné nastavit V/f kfivku individualné nastavenim
parametrdl E1-04 az E1-10. Viz Obr. 6.84 pro vice detaild.

Vystupni napéti [V]

E1-05
(VMAX)

E1-13
(VBASE)

E1-08
(VB)
E1-10
(VMIN)
. : . . Frekvence [Hz]
E1-09 E1-07 E1-06 E1-04
(FMIN) (FB) (FA) (FMAX)

Obr. 6.84 Nastaveni uZivatelské V/f kfivky

- Jestlize je parametr E1-03 nastaven na jinou hoédnotu nez F, parametry E1-04 az E1-10 mUzete jen Cist.
s - Jestlize chcete nastavit linearni V/f kfivku, nastavte E1-07 a E1-09 na stejnou hodnotu. V tom pfipadé
bude parametr E1-08 ignorovan.
INFO
B Opatreni pfi nastavovani 6

Jestlize je nastavena uzivatelska V/f kfivka, dejte pozor na nasledujici upozornéni.

- Jestlize ménite metodu fizeni, parametry E1-07 az E1-10 se automaticky zméni podle druhu
metody fizeni.

- Ujistéte se, Ze nasledujici 4 frekvence jsou v uvedeném vztahu :
E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07 (FB) > E1-09 (FMIN)
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Funkce digitalniho operatoru

€ Nastaveni funkci digitalniho operatoru

BSouvisejici parametry

MozZnost Metoda fizeni
o Nazev it | o | wr | e [ R
¢innosti 8 ismyckou smyékoq

01-01 Vybér monitorovani 6 Ano A A A

01-02 Vybér zobrazeni po zapnuti napdjeni 1 Ano A A A

01-03 Jednotky referenéni frekvence a monitorovani 0 Ne A A A A
01-04 Jednotky referenéni frekvence a souvisejicich parametrG 0 Ne Ne Ne Ne A
01-05 Kontrast LCD displeje 3 Ano A A A A
02-01 Odblokovani/zablokovani tlaéitka Local/remote 1 Ne A A A A
02-02 Tlacitko stop béhem ¢innosti pfi fizeni ze svorek Fidicich obvodu 1 Ne A A A A
02-03 Vybér kVA ménice 0 Ne A A A A
02-04 Inicializace hodnot uZivatelského nastaveni 0 Ne A A A A
02-05 Vybér metody nastaveni referencni frekvence 0 Ne A A A A
02-06 Vybér ¢innosti pfi odpojeni digitalniho operatoru 0 Ne A A A A
02-07 Nastaveni celkového ¢asu ¢innosti 0 Ne A A A A
02-08 Nastaveni druhu €innosti celkového ¢asu 0 Ne A A A A
02-09 Inicializaéni méd 2 Ne A A A A
02-10 Nastaveni €asu €innosti ventilatoru 0 Ne A A A A
02-12 Inicializace historie chyb 0 Ne A A A A
02-13 Inicializace monitorovani kWh 0 Ne A A A A

* Zavisi na kapacité ménice
mVybér monitorovani (01-01)
[ ] Pouzitim parametru 01-01 m{ize tfeti fadek zobrazovat polozky, které jsou vybrany v médu DRIVE.

Tato funkce nema zadny efekt pfi pouziti LCD operatoru (JVOP-160).

BZobrazeni po zapnuti napajeni (01-02)

Pouzitim parametru 01-02 m(iZze byt zobrazena nastavena polozka monitorovani (U1-00), ktera
se zobrazi po zapnuti napajeni ménice.

mZmeény referencni frekvence a jednotek zobrazeni (01-03)

Pouzitim parametru 01-03 nastavte zobrazeni referenéni frekvence a jednotek. Nastaveni v 01-03
ma efekt v nasledujicich poloZzkach monitorovani:

- U1-01 (referengni frekvence)

- U1-02 (vystupni frekvence)

- U1-05 (rychlost motoru)

- U1-20 (vystupni frekvence po mékkém startu)
- d1-01 az d1-17 (referenéni frekvence)
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Ochranné a diagnostické funkce

Tato sekce popisuje funkce chyb a poruch ménic¢e. Tyto funkce obsahuji detekci chyb a poruch ménice,
detekci chyb pfi programovani a detekci chyb pfi pfi autoladéni.

€ Detekce chyb

Pokud méni¢ detekuje néjakou chybu, kontak vystupu chyby se uvede v ¢innost, vystup ménice se
vypne a motor dobéhne do zastaveni ( metoda zastaveni mize byt vybrana ). Kéd chyby se zobrazi
na digitalnim operatoru.

Pokud se vyskytne chyba, nahlédnéte do nasledujici tabulky, identifikujte chybu a odstrante pfi€inu.

Pouzijte nasledujici metody pro odstranéni chyby pfed restartovanim ménice.
- Nastavte multifunkéni vstup (H1-01 az H1-05) na 14 (reset chyby) a sepnéte resetovaci signal.
- Zméacknéte tlacitko RESET na digitalnim operatoru.
- Odpojte a poté znovu pfipojte napajeni.

Pro resetovani chyby je nezbytné odstranit pfic¢inu chyby a signal RUN. Pouze poté je resetovaci
signal akceptovan.

Tab 7.1 Detekce chyb

Ground Fault

prekrocil 50% jmenovitého
vystupniho proudu ménice a
L8-09=1 (povoleno)

zkratovan se zemi nebo je vadny
vyhodnocovaci obvod DCCT.

Zobrazeni Vyznam Mozna pfi€ina Mozna naprava
Odpojte motor a spustte
Porucha uzemnéni ménié bez motoru.
GF Zemni proud na vystupu ménice | Jeden z vystupl menice je Zkontrolujte, zda neni zkrat

mezi fazi a kostrou motoru

Zkontrolujte vystupni proud
kleStovym ampérmetrem, zda
DCCT spravné vyhodnocuije.

oC
Over Current

Nadproud

Vystupni proud ménice
prekrocil uroven detekce
nadproudu

Zkrat vystupnich fazi ménice,
zkrat motoru, zablokovany rotor,
prilis velka zatéz, kratky ¢as
zrychleni/zpomaleni, styka¢ na
vystupu ménice rozpojen nebo
spojen, Pouzit specialni motor
nebo motor s vétSim jmenovitym
proudem, nez je proud ménice.

Odpojte motor a spustte
méni¢ bez motoru.

Zkontrolujte, zda neni zkrat
mezi fazemi motoru.

Zkontrolujte ¢as zrychleni/
zpomaleni (C1-00)

Zkontrolujte méni¢, zda neni
zkratovan jeho vystup mezi
fazemi

PUF
DC bus fuse open

Pojistka DC sbérnice

Pojistka v hlavnim obvodu je
rozpojend

Varovani :

Nikdy nespoustéjte ménic, pokud
po vymeneé pojistky nezajistite
kontrolu zkratu soucastek

Zkrat vystupu, svorek nebo
zni¢eny obvod IGBT

Zkontrolujte motor a kabely,
zda nejsou zkratovany nebo
neni poni¢ena izolace
(mezi fazemi)

Vymeérite méni¢ po odstranéni
priciny.

ov
DC bus
Overvoltage

Prepéti DC sbérnice

Napéti DC sbérnice pfekrodilo
uroven detekce prepéti
Urovné detekce piepéti jsou :
Tfida 200 V : 410 VDC

Tfida 400 V : 820 VDC

Cas zpomaleni je prili§ kratky
a motorem rekuperovana energie
je prilis velika.

Zvyste ¢as zpomaleni
(C1-02/04/06/08 nebo
brzdnou jednotku (odpor).

Napajeci napéti je pfilis
velké

Zkontrolujte napajeci napéti
a snizte napéti na hodnotu
specifikace ménice




Tab 7.1 Detekce chyb

Zobrazeni Vyznam Mozna pficina Mozna naprava
Kolisani napajeciho napéti
ménice je pfilis velké
Podpéti DC sbérnice Vyskytl se kratkodoby vypadek Zkontrolujte vstupni napéti
Napéti DC sbémice je pod rovni | napgjeciho napéti
detekce podpeti (L2'Ov5), . Svorky vstupniho napajeni jsou | Zkontrolujte zapojenti
Urovné detekce podpéti jsou : | povolené. vstupnich svorek
Tfida 200 V : 190 VDC o . . -~
UVA Trida 400 V : 380 VDC Vyskytla se porucha jedné faze | Zkontrolujte vstupni napéti
na vstupnich svorkach a zapojeni vstupnich svorek
DC bus ménice
Undervoltage Cas zrychleni (akcelerace) je | Prodluzte nastaveni v
piilis kratky C1-01/03/05/07
MC (main circuit) hlavni obvod
vykazuje nespravnou ¢innost
MC zastavil odezvu béhem Chyba se vyskytla v zapinacim
?i”?ISS“ mlénic“:e . proudu ochranného obvodu | Vyméfite ménic
aplikovatelné na vykony meénicl | . . .
THda 200 V - 37 a3 110 kW béhem &innosti ménice
Trida 400 V : 75 az 300 kW)
Podpéti kontrolniho obvodu | Extemi zatizent sniZilo napajeci | Odpojte v8echny svorky
uv2 ?/apl?elm dost nandien; | "aPEti ménice nebo vznikl vnitini fidicich obvodu a opétovné
CTL PS yskytlo se podpeti napajeni . . pfipojte napajeni ménice
Underver fidicich obvodii béhem ginnosti | K"t v desce mustkového
ndervoltage | . xnice usmériiovace ménice. Vyménite ménié
Chyba zapinaciho proudu Odpoijte a znovu pfipojte
ochranného obvodu napajeni ménice
Vyskytlo se prehrati rezistor(
nabijeni kondenzatort DC
UV3 sbémice Spinaci prvek zapinaciho proudu
OdezvaMC | MC nabijeciho obvodu nevyslal 022::;2?0 obvodu je Jestlize se chyba opakuje,
odezvu do 10 sec. po sepnuti |P y e
. L vyménte ménic
vystupniho signalu MC
(aplikovatelné na vykony ménicu
Tridy 200 V : 37 az 110 kW
Tridy 400 V : 75 az 300 kW)
Zapojovaci svorky vstupniho | Dotahnéte Sroubky svorek
napajeni jsou povolené vstupniho napéti
Vyskytl ypadek fa
Chyba napéti hlavnino obvodu | yatupnim napgjent
PF Bylo detekovano nepouzitelné Vyskytl se kratkodoby vypadek

Ztrata vstupni faze

velké zvinéni napéti DC sbérnice

napajeni

Detekovano pouze pfi L8-05=1
(povoleno)

Kolisani vstupniho napajeciho
napéti je pfilis velké

Rozdil napéti mezi vstupnimi
fazemi je velké

Zkontrolujte vstupni napajeci
napéti

LF
Zirata vystupni faze

Ztrata faze na vystupu

Na vystupu ménice se vyskytla
ztrata faze

Tato chyba je detekovana, kdyz
vystupni proud je mensi nez 5%
jmenovitého proudu ménice a
L8-07=1 (povoleno)

Je preruseny vodi€ ve vystupnim
kabelu

Je preruseny vodi¢ ve vinuti
motoru

Jsou povolené vystupni svorky

Zresetuijte chybu po odstranéni
pficiny

Vykon pouzitého motoru je
mensi nez 5% maximalni
vykonové kapacity ménice
pro motor

Zkontrolujte vykony motoru
a ménice




Tab 7.1 Detekce chyb
Zobrazeni Vyznam Mozn4 pficina Mozna naprava
Teplota okoli je prilis Zkontrolujte ¢istotu chladice
Prehrati chladice vysoka a ventilatoru
Tiaplot?'chladwe me,nlce V okoli je tepelny zdroj S”vﬁ?? okolni teplotu kolem
OH prekrocila nastaveni v L8-02 a menice

Heatsink Overtemp

L8-03=0az 2

Chladici ventilator ménice
se zastavil

Chladici ventilator je zastaven

Interni chladici ventilator ménice
se zastavil
(18.5 kW a vétsi)

Vyménite ventilator

Prehfati chladice
Teplota chladi¢e ménice

Teplota okoli je pfilis
vysoka

Zkontrolujte Cistou chladic¢e
a ventilatoru

Snizte okolni teplotu kolem

OH1 V okoli je tepelny zdroj i
. prekrodila 105° C menice
Heatsink max Chladici ventilator ménice
temp se zastavil
Interni chladici ventilator ménice | Vyménte ventilator
Chladici ventilator je zastaven | se zastavil
(18.5 kW a vétsi)
o Zkontrolujte ¢asy cykld
Prehrati motoru a velikost zatéze
OHS3 Detekovano pokud uroven v A2, Zkontrolujte &asy zrychlent

Motor overheat 1

programovano pro teplotu motoru
(vstup termistoru, H3-09=E),
prekrocila 1.17V na dobu L1-05
al1-03=0az2

Prehfati motoru je méfeno
termistorem na motoru

a zpomaleni (C1-010)

ZKkontrolujte nastaveni V/f
kfivky (E1-00)

Zkontrolujte hodnotu jmen.
proudu motoru (E2-01)

OH4
Motor overheat 2

Prehfati motoru

Detekovano pokud uroven v A2,
programovano pro teplotu motoru
(vstup termistoru, H3-09=E),
prekrodila 2.34V na dobu L1-05
al1-03=0az2

Prehfati motoru je méfeno
termistorem na motoru

Zkontrolujte ¢asy cykl
a velikost zatéze

Zkontrolujte ¢asy zrychleni
a zpomaleni (C1-00)

ZKkontrolujte nastaveni V/f
kfivky (E1-00)

Zkontrolujte hodnotu jmen.
proudu motoru (E2-01)

RH
DynBrk Resistor

Dynamicky brzdny rezistor
Ochrana proti pfehfati
interniho rezistoru je aktivni
pokud L8-01=1

Tato chyba je aplikovatelna
pouze pfi pouziti 3% zatézového
rezistoru, ktery je namontovan
na chladi¢i ménice. Pro vSechny
ostatni rezistory L8-01=0

Prekroceni cyklu dynamického
brzdéni, vadny rezistor
dynamického brzdéni.

Velka rekuperovana energie

Ovérte dynamické bzdéni
(zatéz, ¢as zpomaleni,
rychlost motoru)

Zmeéfite napéti DC sbérnice

Vyménte dynamicky brzdny
rezistor

RR
DynBrk Transistr

Dynamicky brzdny tranzistor
Chyba vestavéného brzdného
tranzistoru

PoSkozeny nebo vadny
brzdny rezistor zapf¥icinil
poskozeni brzdného tranzistoru

Odpojte a pfipojte méni¢

Vyménte ménic




Tab 7.1 Detekce chyb

Zobrazeni Vyznam Mozna pficina Mozna naprava

Pfetizeni motoru Zkontrolujte ¢as cyklu,
Detekovano pokud L1-01=1 velikost zatéze a ¢asy
az 3 a vystupni proud meénice zpomaleni a zrychleni
prekrocil kfivku pfetizeni (C1-00)

OL1 motoru
Motor overload | Kfivka pietizeni je nastavitelna
pouzitim parametru E2-01 (jmen.

proud motoru), L1-01 (vybér
ochrany motoru a L2-02 (8asové | J& nespravné nastaven jmen. | Zkontrolujte nastaveni

konstanta ochrany motoru) proud motoru (E2-01) jmen. proudu motoru (E2-01)

Zatéz7 je ptilis velka. Cas
zrychleni, zpomaleni nebo ¢as
cyklu je pfilis kratky

Nastaveni napéti V/f kiivky
je vzhledem k aplikaci
nespravné

Zkontrolujte V/f kfivku
(E1-000)

Zkontrolujte ¢as cyklu,
velikost zatéze a Casy
zpomaleni a zrychleni

Zatéz je prilis velka. ¢as
zrychleni nebo zpomaleni
je pfilis kratky

Pfetizeni ménice (c1-00)
oL2 Vystupni proud ménice Nastaveni napéti V/f kfivky . }
Inv overload | pfekrogil kfivku pfetiZzeni . S Zkontrolujte V/f kfivku
i je vzhledem k aplikaci
meénice o (E1-00)
nespravné
Vykon ménice je nedostate¢ny | Vymérite ménic za jiny
vzhledem k motoru s vétsim vykonem
Prekroc¢eni momentu 1 Ujistéte se, zda nastaveni
Vystupni proud ménice (V/f v L6-02 a L6-03 jsou vhodné&
OoL3 fizeni) nebo vystupni moment Motor bvl pfetizeny
Overtorque Det 1| (vektor. fizeni) prekrocil L6-02 yip y Zkontrolujte aplikaci/stroj
na déle neZ je nastaveny ¢as a opravte pfi¢inu pretizeni
v L6-03 a L6-01= 3 nebo 4
Prekro¢eni momentu 2 Ujistéte se, ze nastaveni
oL4 Vystupni proud ménice (V/f v L6-05 a L6-06 jsou vhodna
fizeni) nebo vystupni moment Yo
Overtorque Det 2 AN . Motor byl pfetizen
a (vektor. Fizeni) prekrocil L6-05 yip y Zkontrolujte aplikaci/stroj
na déle, nez je nastaveny Cas a opravte pFiéinu pietizeni
v L6-06 a L6-04= 3 nebo 4
Brzdéni s velkym skluzem OL Ujistéte se ze zatéz ma
Vystupni frekvence zlstala velkou setrvaénost
oL7 . v s . fixx i
HSB OL konstantni po dobu delSi, nez | Setrvacnost zatéze je velika Jestlize ie t 5né. snist
je nastavena v n3-04 doba estlize je 1o mozne, snizie
brzdéni s velkym skluzem setrvacnost zateze I
Podkro¢eni momentu 1 Ujistéte se, ze nastaveni
Vystupni proud ménice (V/f v L6-02 a L6-03 jsou vhodna
UL3 fizeni) nebo vystupni moment Zatizeni motoru je nedostate¢né
Undertorq Det 1 | vektor. fizeni) klesl pod L6-02 J Zkontrolujte aplikaci/stroj
na dobu delsi, nez je nastavena a opravte pfi¢inu podkrogeni
v L6-03 a L6-04= 7 nebo 8
Podkroéeni momentu 2 Ujistéte se, Ze nastaveni
Vystupni proud ménice (V/f v L6-05 a L6-06 jsou vhodna
uL4 fizeni) nebo vystupni moment Zatizeni motoru je nedostate¢né
Undertoq Det 2 | vektor. Fizeni) klesl pod L6-05 J Zkontrolujte aplikaci/stroj
na dobu del$i, neZ je nastavena a opravte pfic¢inu podkro&eni
v L6-06 a L6-04= 7 nebo 8
Prekro¢eni otaéek motoru Rychlost motoru byla pfekro¢enal Sefidte ASR nastaveni
Detekovano pokud F1-03=0 nebo ji nebylo dosazeno ve skupiné parametra C5
0os az2aA1-02=1nebo 3 Zkontrolujte okruh referenéni

Zpétna vazba rychlosti motoru | Referenéni otacky jsou vysoké

(U1-05) pfekrocila nastaveni
v F1-08 na dobu del$i nez Nastaveni F1-08 a F1-09 Zkontrolujte nastaveni
je nastavena v F1-09 nejsou vhodna F1-08 a F1-09

Overspeed Det frekvence a jeho zisk (gain)
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Tab 7.1

Detekce chyb

Zobrazeni Vyznam Mozna pficina Mozna naprava
Pferu$eny vodi¢ v zapojeni PG Ovpra\fte rozpojeny nebo
T L pferuseny vodi¢
PreruSeno spojeni s PG
Detekovano pokud F1-02= 0 | Nespravné zapojen PG Opravte zapojeni
PGO az 2 a A1-02= 1 nebo 3 PG neni piipojen k napajecimu | Zapojte spravné napajeci
PG open Detekovano, pokud PG napéti napéti PG
pulsy byly pfijaty v ase — " -
delSim nez F1-14 Spatna fidici sekvence Ujistete SE’ e henl l:;rzda
brzdéni (pfi pouziti brzdy) zapnuta, kdy? je vyslan
povel Chod (RUN)
Z4atéz je prilis velka Snizte zatéz
Cas zrychleni a zpomaleni Prodluzte ¢asy zrychleni
Nadmérna odchylka otacek | je piili$ kratky a zpomaleni
Detekovano, pokud E1-04= 0 T 7 - —
DEV a3 2 a A1-02= 1 nebo 3 Z4téz je blokovana Zkontrolujte mechanicke ¢asti

Speed Deviation

Odchylka otacek je vétsi nez
je nastaveno v F1-10 po dobu
del$i nez nastaveno v F1-11

Nastaveni v F1-10 a F1-11
nejsou vhodna

Zkontrolujte nastaveni
F1-10 a F1-11

Spatna fidici sekvence
brzdéni (pfi pouziti brzdy)

Ujistéte se, Ze neni brzda
zapnuta, kdyz je vyslan
povel Chod (RUN)

SVE
Zero Servo Fault

Porucha nulového serva
Pozice motoru se méni i kdyz
je €innost nulového serva

Limit momentu je pfiliS maly

Zvyste limit momentu

Moment zatéze je pfilis velky

Snizte moment zatéze

Zkontrolujte signaly

Porucha Fizeni
Bylo trvale dosazeno limitu

ouT cC;‘Fcontrol po dobu delSi nez 3 s béhem Z:ézgwyetsrgrgvontgru nebyly Zkontrolujte parametry motoru
poklesu rychlosti pfi STOP ve
vektor. fizeni s otevi. smyckou
Ztrata zpétné vazby PID Ujistéte se, ze ménic je
Tato chyba se objevi pfi nastaven pro pfijimani
nastaveni detekce ztraty zpétng | Zdroj zpétné vazby PID signalu zpétné vazby PID
FBL vazby PID jako chyby (b5-12=2) | (pfevodnik, senzor, automaticky

Feedback loss

a zpétna vazba PID klesla pod
Uroven detekce ztraty zpétné

vazby (b5-13) na delSi ¢as nez
Cas ztraty zpétné vazby (b5-14)

signal) neni spravné instalovan
nebo je nefunkéni

Zkontrolujte, zda zdroj
zpétné vazby PID je
spravné zapojen a funkéni

EFO
Opt Extemal Fault

Vstup externi chyby
z komunikacni karty (volitelna)

Je pfitomy externi poruchovy
stav, pfivedeny z volitelné
komunikaéni karty

Zkontrolujte stavy externich
chyb

Zkontrolujte parametry

Zkontolujte komunikaci

EF3 .
Ext Fault S3 Externi chyba na svorce S3
EF4 .
Ext Fault S4 Externi chyba na svorce S4
Je pfitomna "externi chyba" s .
EFS Externi chyba na svorce S5 na nékteré z multifunkénich Odstrantelpncmu externiho
Ext Fault S5 . . poruchového stavu
vstupnich svorek (S3 az S7)
EF6 .
Ext Fault S6 Externi chyba na svorce S
EF7 .
Ext Fault S7 Externi chyba na svorce S
Chyba pfipojeni digit. operatoru
Tato porucha je detekovana, Digitalni operator byl odstranén
OPR pokud je digit. operator odstranén 9 P A Zkontrolujte zapojeni

Oper Disconnect

a ménic obdrzi povel Chod (RUN)
z digitélniho operatoru
(b1-02=0)

bé&hem chodu nebo jeho kabel
je preruseny

digitalniho operatoru




Tab 7.1

Detekce chyb

Zobrazeni Vyznam Mozna pficina Mozna naprava
Chyba komunikace
CE MEMOBUS, . . | Spojeni je pferuSené nebo Zkontrolujte zapojeni
Je detekovana, kdyz kontrolni . . .. . .
Memobus Com o PR master jednotka prerusila a uzivatelskou konfiguraci
Err data nebyla prijata spravné komunikaci softwaru
do2saH5-04=0az2
a H5-05=1
Chyba voliteiné komunikace Spojeni je pferusené nebo Zkontrolujte zapojeni
BUS Po dokonéeni inicializace pojeni je p I pol

Option Com Err

komunikace bylo pferuseno
spojeni

master jednotka prerusila
komunikaci

a uzivatelskou konfiguraci
softwaru

Chyba komunikace digitalniho
operatoru 1
Komunikace s digitalnim

Kabel k digitalnimu operéatoru
neni spravné zapojen nebo

Odpojte a znovu pfipojte
digitalni operator

CPF00 operatorem nebyla navazana | je digit. operator/fidici deska .. e
COM- do 5 sekund od zapnuti poskozen Vyménte menic
ERR(OP&INV | napajeni ménice
Odpojte a pfipojte napajeni
Chyba externi RAM u CPU Ridici deska je poskozena meénice
Vymeérite ménic
; e Kabel k digitalnim operatoru . T
Chyba komunikace digitalniho , S ) Odpojte a znovu pfipojte
operatoru 2 neni spravne zapojen nebo diqitalni t
CPFO1 peraor = - je digit. operator poskozen 'gitaint operator
COM- Po navazani komunikace Je igit. op P

ERR (OP&INV)

s digitalnim operatorem
byla komunikace pferusena
na vice jak 2 sekundy

Ridici deska je pogkozena

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Vymeérite ménic

CPFO02
BB Circuit Err

Chyba obvodu blokovani
Vyskytla se pfi startu chyba
obbvodu blokovani

Hardwarové poskozeni
hradlového pole pfi startu

Provedte inicializaci
do tovarniho nastaveni

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Vymérite ménic

CPFO03
EEPROM Error

Chyba EEPROM
Kontrolni souéet neni spravny

Na vstupnich svorkach Ffidiciho
obvodu je ruSeni nebo 3picky
nebo je fidici deska poskozena

Provedte inicializaci
do tovarniho nastaveni

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Vyméiite ménic

CPF04
Internal A/D Err

Chyba interniho pfevodniku
A/D u CPU

Na vstupnich svorkach Fidiciho
obvodu je ruseni nebo Spicky
nebo je fidici deska poskozena

Provedte inicializaci
do tovarniho nastaveni

Odpoijte a pfipojte napajeni
ménice

Vymérite ménic

CPFO05
External A/D Err

Chyba externiho pfevodniku
A/D u CPU

Na vstupnich svorkach fidiciho
obvodu je ruseni nebo Spicky

nebo je fidici deska podkozena

Provedte inicializaci
do tovarniho nastaveni

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Vymeérite ménic

CPF06
Option Error

Chyba pfipojeni volitelné karty

Volitelna karta neni zapojena
spravné

Vypnéte napéjeni a znovu
nainstalujte volitelnou kartu

Volitelna karta nebo ménic¢
je poskozen

Vymeérite volitelnou kartu
nebo méni¢

CPFO7
RAM-Err

Chyba ASIC interni RAM

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Ridici obvod je poskozen

Vymérite ménic
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Tab 7.1 Detekce chyb

Zobrazeni Vyznam Mozna pficina Mozna naprava
Odpojte a pfipojte napajeni
CPFo8 Chyba hlidaciho &asovade ) méziée Prpore T
WAT-Err — - . . —
Ridici obvod je poskozen Vyménte ménic
B L . Odpojte a pfipojte napajeni
CPF09 Chyba vzajemné diagnostiky - ménice
CPU-Err mezi CPU a ASIC S ; - — 0
Ridici obvod je poskozen Vyménite ménic
CPF10 Chyba verze ASIC Ridici obvod je poskozen Vymeérite ménic
ASIC-Err y lep y
Vypnéte napajeni ménice
Volitelna karta nenf zapojena | & znovu nainstalujte kartu
spravné Odpoijte véechny vstupy
z volitelné karty
CPF20 Chyba komunikace volitelné Provedte inicializaci ménice

Option A/D Error

karty A/D pfevodniku ménice

Vadna volitelna karta A/D
pfevodniku ménice

do tovarniho nastaveni

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Vymeérite volitelnou kartu

Vymérite ménic

CPF21
Option CPU Down

Chyba autodiagnostiky
volitelné karty

Na komunikaénim kabelu je
ru$eni nebo Spicky nebo je
poskozena komunikaéni karta

Provedte inicializace ménice
do tovarniho nastaveni

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Vyménte volitelnou kartu

Vymérite ménic

CPF22
Option Type Err

Chyba kédu volitelné karty

K Fidici desce je pfipojena
nepoznatelna volitelna karta

Odpojte voltelnou kartu

Provedte inicializaci ménice
do tovarniho nastaveni

Odpojte a pfipojte napajeni
ménice

Vymeéiite volitelnou kartu

Vyménte ménic

CPF23
Option DRAM
Err

Chyba propojeni volitelné
karty

Volitelna karta neni spravné
pfipojena k fidici desce nebo
neni volitelna deska vyrobena
pro dany méni¢ a pfitom je
pfipojena k fidici desce

Vypnéte napajeni a znovu
nainstalujte volitelnou kartu

Provedte inicializaci ménice
do tovarniho nastaveni

Odpoijte a pfipojte napajeni
ménice

Vymeéiite volitelnou kartu

Vymérite ménic




Alarmy ménicCe jsou ochranné funkce a neovladaji kontakini vystup chyb. Systém se automaticky vrati

& Detekce alarmu

do puvodniho stavu, pokud bude pfi€ina alarmu odstranéna.

Beéhem stavu alarmu displej digitalniho operatoru bude blikat a multifunkéni vystup bude sepnut, pokud

je naprogramovan na alarm (H2-01 az H2-03).

Pokud se vyskytne alarm, provedte vhodna protiopatfeni, ktera jsou uvedena v tabulce nize.

Tab 7.2 Detekce alarmu

Zobrazeni Vyznam Mozna pfi¢ina Mozna naprava
Soucasné zadani poveld
EF Chod Vpred a Chod Vzadv Externi povely pro Chod Zkontrolujte externi logickou
Oba povely pro pohyb Vpied o AN 2.
External Fault |. . .. . |Vpred a Chod Vzad byly sekvenci, jestli je pouzit
oo i Vzad byly zadany sou¢asné ! o .

(blika) na déle jak 0,5s. Tento alarm zadany soucasné pouze jeden vstup
zastavi motor
Podpéti DC sbérnice
Byla spInéna néktera
z nasledujicich podminek
Napéti DC sbérnice bylo
pod nastavenou Urovni . . . .

uv detekce podpéti (L2-05) Pro mozZnou pfi¢inu se prosim | Pro moznou napravu
DC Bus Undervolt Stykac kﬁer)’?omezuje podivejte na UV1, UV2 a viz poruchy UV1, UV2

(blika) nabijeci proud je rozpojen UV3vtab 7.1 aUV3vTab 7.1
Napajeci napéti fizeni
je pod Urovni podpéti
Alarm UV je detekovan pouze
v pfipadé zastaveni méniCe
Prepéti DC sbérnice
Napéti DC sbérnice prekrocilo

ov uroven detekce prepéti - e gy Zkontrolujte napajeci napéti
DC Bus Overvolt | Tfida 200V : 410 VDC Napetll napajent je prilis a snizte ho na hodnotu

(blika) T¥ida 400V : 820 VDC vysoke specifikace ménige
Alarm QV je detekovan pouze
v pfipadé zastaveni ménice

Teplota okoli je pfilis Zkontrolujte zapraseni
Prehrati chladice vysoka chladi¢e a ventilatoru
OH Teplota chladiciho Zebra ménice Snizte okolni teplotu
Heatsnk Overtmp | pfekrocila teplotu nastavenou |V okoli je zdroj tepla kolem ménice P
(blika) v parametru L8-02 — - —
Umaznéno pokud L8-05=3 ghz'z‘;;:'v‘éim”amr MENICe | vymeiite chladici ventilétor
Alarm prehfati Zkontolujte externi signa
OH2 Alarmovy signal OH2 je Nastal stav externiho sepnuti | pfehfrati, ktery je pfipojen
Over Heat 2 | spustén z multifunkénich zafizeni, které hlida teplotu k danému vstupu.

(blik&) vstupnich svorek (S3 az S7), |a je pfipojeno na multifunkéni ] ]
které jsou nastaveny na Signal |vstupy S3 az S7. Zkontrolujte nastaveni
alarmu OH2 (H1-00 = B) parametrd v H1-010I

Zkontrolujte ¢asy cykll

Alarm pfehrati motoru a vellkost-zatveze -

OH3 Je detekovano, pokud uroven Zkontrolulte,casy zrychleni
Motor Overheat 1| ¥ A2 nastavena na teplotu PrehFati motoru zjisténé a zpomaleni (C1-00)
(blika) motoru (vstup termnistoru, meéricim termistorem motoru | zkontrolujte V/f kiivku

H3-09=E) pfekrocila 1.17V
na déle jak L1-05 a L1-03=3

(E1-00)

Zkontrolujte jmenovity proud
motoru (E2-01)
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Tab 7.2 Detekce alarmu

Zobrazeni Vyznam Mozna pfic¢ina Mozna naprava
Prekro¢eni momentu 1 Ujistéte se, ze hodnoty
oL3 Vystupni prou ménice (pfi V/f v L6-02 a L6-03 jsou vhodné
Overtorque Det1 rizeni) nfz'bo \{ystvupnl Toment Motor byl pfetizen ) o )
(blika) (vektor. fizeni) prekrocil L6-02 Zkontolujte aplikaci/stroj
na déle nez nastaveny ¢as a opravte pficinu
v L6-03 a L6-01=1 nebo 2
Pfekro¢eni momentu 2 Ujistéte se, Zze hodnoty
oL4 Vystupni proud ménice (pfi V/f v L6-05 a L6-06 jsou vhodné
Overtorque Det2 fizeni) ngbo v’ystvu PN [noment Motor byl pfetizen ) o .
(blika) (vektor. fizeni) pfekrocil L6-05 Zkontrolujte aplikaci/stroj
na déle nez nastaveny ¢as a opravte pficinu
v L6-06 a L6-03=1 nebo 2
Podkro€eni momentu 1 Ujistéte se, ze hodnoty
UL3 Vystupni proud ménice (pfi V/f v L6-02 a L6-03 jsou vhodné
Undertorque Det1 fizeni) ngbo \{ystupnl moment Nedostate¢na zatéz motoru . o .
(blika) (vektor. fizeni) kles| pod L6-02 Zkontrolujte Aplikaci/stroj
na déle nez nastaveny ¢as a opravte pfic¢inu
v L6-03 a L6-01=5 nebo 6
Podkro¢eni momentu 2 Ujistéte se, ze hodnoty
UL4 Vystupni proud ménice (pfi V/f v L6-05 a L6-06 jsou vhodné
Undertorque Det2 fizen) ngbo \{ystupnl moment Nedostate¢na z4téz motoru . o .
(blika) (vektor. fizeni) kles| pod L6-05 Zkontrolujte aplikaci/stroj
na déle nez nastaveny ¢as a opravte pfi¢inu
v L6-06 a L6-04=5 nebo 6
PrekroCeni otacek Nastalo prekroceni/podkroceni | Nastavte ASR nastaveni
Detekovano pokud otacek ve skupiné parametra C5
0S A1-02=1 nebo 3 a F1-03=3 Reference ie piis vvsokd Zkontrolujte obvod reference
Overspe,ed Det | Zpétna vavzba czt_acek motoru ep Yy a zisk reference
(blika) (U1-05) prekrocila hodnotu
v F1-08 a déle, nez je Nastaveni v F1-08 a F1-09 Zkontrolujte nastaveni
nastaveno v F1-09 nejsou vhodna v F1-08 a F1-09
PG je odpojen . . . Opravte rozpojené/
PGO Detekovano pokud F1-02=3 Vodice PG jsou odpojeny prelamané vodice
PG Open a A1'02=,1 nebo 3 . PG neni spravné zapojen Zkontrolujte zapojeni
blik Detekovano pokud nejsou
(blika) prijaty zadné pulsy z PG po Neni spravné napajeci napéti | Zkontolujte a upravte
dobu deldi nez je v F1-14 PG. napajeni PG
Nadméma odchylka rychlosti %atez je prilis velka Snizte zatéz
Detekovano pokud F1-04=3 | Casy zrychleni a zpomaleni Prodluzte ¢asy zrychleni
SpeegED\éviation a A1-02=1 nebo 3 jsou pfilis kratké a zpomaleni
(bliké) Odchylka rychlosti je vétsi Zaté7 je blokovana Zkontrolujte mechaniku
nez je nastaveno v F1-10 . : .
na déle nez v F1-11 Nastaveni F1-10 a F1-11 Zkontrolujte nastaveni
nejsou vhodna vF1-10 a F1-11
) ’ Zkontrolujte stav externich
EFO Externi chyba volitelné Je d? tekova.l'rlavextern.l chyba, | chyb
Opt External Flt komunikaéni kart ktera byla zjiSténa volitelnou Zkontroluite parametr
(blika) y komunikaéni kartou e p y

Zkontrolujte signaly




Tab 7.2 Detekce alarmu

Zobrazeni Vyznam Mozn4 pfi¢ina Mozné naprava
EF3
Ext Fault 3 Externi chyba na svorce S3
(blika)
EF4
Ext Fault 4 Externi chyba na svorce S4
(blika) Byla sepnuta externi chyba
EF5 na multifunkénich svorkéach
Ext Fault 5 Externi chyba na svorce S5 (S3 az S7), které jsgu Odstrarite pfi€inu externi
(blika) nastaveny na funkci externi chyby
chyby a chod ménic¢e neni
EF6 pferuden
Ext Fault 6 Externi chyba na svorce S6
(blika)
EF7
Ext Fault 7 Externi chyba na svorce S7
(blika)
Ztracena zpétna vazba PID Zkontrolujte nastaveni
Tato chyba se zobrazi, pokud zdroje zpétné vazby PID
je nastavena detekce alarmu Zdroj zp&tné vazby PID v ménici
FBL ztraty zpétné vazby (b5-12=1) (senzor, vestavéné automatické
Feedback lost |a zpétna vazba klesla pod Y - . X ) )
(bliké) Uroveri detekce ztraty zpétné signaly,...) nejsou instalovany Zkontrolujte, zda zdroj
vazby PID (b5-13) na dobu delsi | SPravné nebo nepracuji) zpétné vazby PID je zapojen
nez Cas detekce ztraty zpétné spravne a pracuje
vazby (b5-14)
Alarm komunikace
CE MEMOBUS L . . -
MEMOBUS Com | Detekovano pokud nebyla Zapolerp 16 rozpojene nebo Zlflontrolun’e zapojent a
Err Kontrolni data pfijata spravné master' Jedpotka prerusila uzivatelské nastaveni
(blika) déle nez 2s a H5-04=3 komunikaci softwaru
a H5-05=1
Alarm volitelné komunikace L . . —
BUS Po inicializaci komunikace Zapojeni je rozpojené nebo Zkontrolujte zapojeni
Option Com Err bylo ztraceno spojent master jednotka prerusila a uzivatské nastaveni
(blika) komunikace komunikaci softwaru
Detekovano pokud multifunkéni Povel pro umaznéni byl ztracen Zkontrolujte zapojeni
digital. vstup (H1-01 az H1-05) N o R vstupnich svorek a sekvenci
. . bé&hem &innosti ménice S Y v .
DNE Jsa’nasyavenvnav 6A : signalu umoznéni
. Rizeni umoznéno
Drive Not Enable Méni¢ se nespusti, pokud Zk luj k fizeni
(blika) ) Povel Chod byl spustén ontrolujte sekvence rizeni

je aplikovan povel Chod.
Tento alarm zastavi
pohon

dfive nez signal umoznéni

a spustte dfive povel
Umoznéni nez Chodu

Ext Run Active
Nelze resetovat

Detekovano pokud je
spustén povel Reset
a povel Chod (RUN) je aktivni

Nebyl ukonéen povel Chod
a byl pfitom spustén povel
Reset pomoci digit. vstupl
nebo tladitka Reset na digit.
operatoru

Odstrarite signal Run (chod)
a poté resetujte chybu.

CALL
ComcCall
(blika)

Komunikace v pohotovosti
Komunikace nebyla jesté
navazana

Zapojeni nebylo provedeno
spravné nebo software
nabyl nakonfigurovan

na spravnou rychlost (nebo paritu)

Zkontrolujte zapojeni a
nastaveni uzivatelského
softwaru
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€ Chyby pfi programovani operatorem

Chyba pfi programovani operatorem (OPE) se zobrazi pokud je nastaven neaplikovatelny parametr nebo je
nastaven nevhodny parametr. Méni¢ nebude fungovat, pokud nebude parametr nastaven spravné, nicméné
alarmy a chyby se budou zobrazovat. Pokud se vyskytne OPE, zménte vhodny parametr po zkontrolovani
pfi¢iny v tab 7.3. Kdyz je zobrazena chyba OPE, zmacknéte tlacitko Enter pro zobrazeni U1-34 (Detekovana
OPE). Na displeji se zobrazi parametr, ktery je pfic¢inou chyby OPE.

Tab 7.3 Chyby pfi programovani operatorem

Zobrazeni Vyznam Mozna pficina MoZna naprava
Nastavte spravné nastaveni
OPEO1 Ridici deska byla vymé&néna | kVA (02-24) viz tabulka
KVA Selection Chyba vybéru kVA ménice a parametr kVA (02-24) byl zmény vychoziho nastaveni
nastaven Spatné s nastavenim kVA ménice
na strance 5-60
OPEO02 Nastaveni parametru Nastaveni parametru je mimo . .
- : . Zkontrolujte nastaveni
Limit mimo rozsah rozsah moznych hodnot
Jedna z chyb byla vytvofena
v nastaveni multifunkénich
vstupl(H1-01 az H1-05)
- Bylo vybrano zdvojeni
funkce
- UP/DOWN povely (10 a 11)
nebyly vybrany
spole¢né
- UP/DOWN povely (10 a 11)
a podrzeni rampy zrychl./
zpomaleni byly vybrany
ve stejny ¢as
- Vice jak jeden ze vstupl
Hledani rychlosti (61,62,64)
OPEO03 Chyba vybéru byly vybrany sou¢asné Zkontrolujte nastaveni
Terminal multifunkéniho vstupu - Externi blokovani NO (8) parametrd v H1-0OO
a externi blokovani NC (9)
byly vybrany sou¢asné
- UP/DOWN povely (10 a 11)
byly vybrany, kdyz bylo
povoleno PID Fizeni
- Povely nouzového zastaveni
NO (15) a NC (17) byly
nastaveny soucasné
- PID je povoleno a UP a/nebo
DOWN (10/11) povely
byly nastaveny
- HSB (68) a KEB (65/66)
povely byly nastaveny
soucasné
Chyba vybéru povelll Zkontrolujte instalaci karty.
Chod (RUN) / reference Odpojte napéjeni a
OPEO05 Vybér zdroje reference Volitelnd karta neni instalovana znovu nainstalujte
Sequence select b1-01 a/nebo zdroje parametr nebo instalovana nespravnd volitelnou kartu
vybéru zdroje Chodu b1-02 jsou
nastaveny na 3 (volitelna karta), Zkontrolujte nastaveni b1-01
ale z&dna neni instalovana ab1-02
Jedna z fidicich metod, které | Zkontrolujte fidici metodu
OPEO6 Chvba wWhéru fidici metod potfebuji PG zpétnou vazbu zvolenou v parametru A1-02
PG Opt Missing y y y (A1-03=1nebo3) je zvolena, a/nebo instalaci volitelné
ale PG karta neni instalovana | PG karty




Tab 7.3 Chyby programovani operatorem

Zobrazeni

Vyznam

Mozn4 pficina

Mozna naprava

OPEO7
Analog Selection

Chyba multifunkéniho analog.
nebo pulsniho vstupu

Stejna funkce byla vybrana
pro vybér analog. vstupu

a vybér vstupu sledu pulst
(pulsni vstup)

- H3-09=B a H6-01=1

- H3-09=C a H6-01=2

b1-01 (vybér zdroje reference)
je nastaven na 4 (pulsni vstup)
a H6-01 (vybér funkce pulsniho
vstupu) je nastavena na hodnotu
jinou nez 0O (referenéni
frekvence)

Zkontrolujte parametry b1-01,
H3-09 a H6-01

OPEO08
Constant selection

Chyba vybéru funkce

Je zvoleno nastaveni,

které neni mozné pro danou
metodu Fizeni

Pfiklad : Funkce pouzita pro
vektor. fizeni s otevienou
smyckou je zvolena pii V/f fizeni

Zkontrolujte metodu fizeni
a funkce

Nasledujici nastaveni byly

zvoleny souc¢asné

- b5-01 (vybér médu PID fizeni)
byl nastaven na jinou hodnotu

OPEO09 Chvba nastaveni PID Fizeni nez 0 Zkontrolujte parametry b5-01,
PID selection y - b5-15 (funkce Urovné klidu b5-15 a b1-03
PID ¢innosti) byl nastaven
na jinou hodnotu nez 0
- b1-03 (vybér metody zastaveni)
je nastaven na 2 nebo 3
Zkontrolujte parametry

OPE10 Nastaveni parametrd V/f kiivky skupin E1 a E3. Hodnoty

V/f Ptrn Setting

Chyba parametr(i V/f kfivky

je mimo rozsah

frekvence nebo napéti jsou
mozna nastaveny vyse nez
maximalni hodnoty

OPE11
CarrFrg/On-Delay

Chyba nastaveni parametru
nosné frekvence

Je chyba nastaveni jednoho

z nasledujicich parametrQ

- Zisk nosné frkevence
C6-05 > 6 a C6-03 (horni
limit nosné frekvence) <
C6-04 (dolni limit nosné
frekvence)

- Chyba horniho/dolniho limitu
v C60-3 a 04

- C6-01=0 a C6-02=2 az 6

- C6-01=1 a C6-02=7 az E

Zkontrolujte nastaveni

ERR
EEPROM R/W Err

Chyba zapisu EEPROM
Data NV-RAM paméti nejsou
stejna jako data EEPROM

Pfi zapisu do EEPROM a
ovéfovani vyskytla chyba

Odpojte a pfipojte ménic

Provedte inicializaci
vychoziho nastaveni (A1-03)
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4 Chyby autoladéni

Chyby béhem autoladéni jsou ukazany nize. Pokud je detekovana nasledujici chyba, bude zobrazena na digitalnim

operatoru a motor dobéhne do zastaveni. Vystup chyby nebo alarmu nebude uveden v &innost.

Tab 7.4 Chyby autoladéni
Zobrazeni Vyznam Mozna pfi€ina Mozna naprava
v zadarlyclh datech pro Zkontrolujte zadana data
autoladéni je chyba
Je chyba ve vztahu mezi v o
. . ... | Ovérte vykon ménice
vystupem motoru a jmenovitym
a motoru
Er - 01 proudem motoru
Fault Chyba dat motoru : -
Je chyba mezi nastavenim
proudu naprazdno a zadanym . -
jmenovitym proudem motoru Zkontrolujte jmenowty proud
o . . motoru a proud naprazdno
(pfi autoladéni odporu mezi
fazemi pfi vektorovém fizeni)
Zkontrolujte zadana data
Er-02 Béhem autoladéni nastala Zkontrolujte zapojeni
. Alarm DR .
Minor Fault méné zavazna chyba a stroj
Zkontrolujte zatéz
Er-03 "y Tla¢itko STOP bylo zmacknuto
STOP key Vstup tlacitka STOP pro zru$eni autoladéni i
Er- 04 - Zkontrolujte zadana data
Resistance Chyba odporu mezi fazemi - Ovéfte zapojeni motoru
Autoladéni nebylo dokonceno |- Jestlize je motor pfipojen
Er-05 v daném ¢ase. ke stroji, odpojte jej

No-Load current

Chyba proudu naprazdno

Vysledek autoladéni je mimo
rozsah nastaveni parametru

- Jestlize je nastaveni T1-03
vy$8i nez vstupni napajeci
napéti frekvenéniho

Er- 08. Chyba jmenovitého skluzu méniég (E1-01) zménte
Rated slip zadan4 data
- Zvyste C1-01 (Cas
zrychleni 1)
Er- 09 Chyba zrychleni Motor nezrychlil ve stanovené |- Zvyste L7-01 a L7-02
Accelerate Detekovano pouze pfi rotaénim | dobé .(Limity, mgmentu) pokud
autoladéni (C1-01 + 10s) jsou nizké
- Jestlize je motor pfipojen
ke stroji, odpojte jej
- Jestlize je motor pfipojen
ke stroji, odpojte jej
Chyba otacek motoru Reference momentu prekrodila | - Zvyste C1-01 (Cas
Er- 11 Detekovéano pouze pfi rotacnim| 100% bé&hem zrychleni zrychleni 1)
Motor Speed | autoladéni Detekovano kdyz A1-02= - Zkontrolujte zadana data
2 nebo 3 (vektorové fizeni) (zejmeéna pocet pulst
PG a pocet polu
motoru)
Proud pfekrocil jmenovity
i proud motoru . Lo
Er .12 . Chyba detekce proudu Zkvoqtvroluﬁe zapcvnenl
I-det.Circuit meénice a montaz

Jedna z fazi U/T1, V/T2 nebo
W/T3 je odpojena




Tab 7.4 Chyby autoladéni

Zobrazeni Vyznam Mozn4 pfi€ina Mozn& naprava
Autoladéni nebylo dokoncéeno
Er-13 o v uréeném &ase » o
Leakage induk- |Chyba svodové induktance - — Ovérte zapojeni motoru
tance Fault Vysledek autolad’em je mimo
rozsah nastaveni parametr(
Ret L. t oFekrodil Ovéfte a napravte nastaveni
Chyba nastaven V/f eferencni moment prekrocil | mqtory
End -1 Zobrazi se po dokondeni 100% a proud naprazdno — —
V/f Over setting sep prekrodil 70% béhem Jestlize je motor pfipojen
autoladeéni autoladéni ke stroji, odpojte motor
od zatéze
. B&hem autoladéni pfekrocily | Ovéfte zadana data
Chyba nasyceni jadra motoru S
Zobrazi se po dokonceni hodnoty nasyceni jadra OvV&f ieni
End - 2 > koeficient 1 a 2 (E2-07 Vverte zapojeni motoru
Saturation autoladeni a E2-08) s mo
Detekovéno pouze pfi rotagnim | ) =~ %\ ‘ Jestlize je motor pripojen
autoladéni ocasne hodnoly nastaveny | e stroji, odpojte motor
na E2-07=0,75 a E2-08=0,5 od zatéze
Chyba nastaveni jmen. proudu Béhem autoladéni byla
End -3 y J P zméfena hodnota jmen. proudu | Zkontrolujte hodnotu jmen.

Rated FLA Alm

Zobrazi se po dokonéeni
autoladéni

(E2-01) vétsi nez nastavena
hodnota

proudu motoru

€ Chyby pri funkci kopirovani pomoci digitalniho operatoru

Tyto chyby se mohou objevit pfi pouziti funkce kopirovani pomoci digitalniho operatoru. Jestlize se objevi
chyba, bude zobrazena na displeji a nebude sepnut zadny vystup chyby nebo alarmu.

Tab 7.5 Chyby pfi kopirovani pomoci digitalniho operatoru

Digit. operator

Funkce . Mozna pficina Mozna naprava
zobrazeni
PRE 02}2;12{:0“3?;\'? gaeléﬁ;?uzakﬂsz nastavte 03-02 pro umoznéni zapisu
READ IMPOSSIBLE | Parametru do cigit. op » Kay parametr(i do paméti operatoru
je zapis chranén (03-02=0)
Opakujte povel READ (03-01=1)
IFE Soubor dat ¢tenych z ménice je Spatné Ovéte kabel k diaitalnimu operatoru
Read | READ DATA ERROR | velikosti a indikuje $patna data 9 P

Function Vymeénite digitalni operator

DATA ERROR

RDE

Pokus o zapis dat méni¢e do paméti
EEPROM digit. operatoru se nepoved|

Bylo detekovano nizké napéti
ménice

Opakujte povel READ (03-01=1)

Vyméiite digitalni operéator
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Tab 7.5 Chyby pfi kopirovani pomoci digitalniho operatoru

Digital. operator

Funkce . Mozna pfic¢ina Mozna naprava
zobrazeni
CPE Tlrzlg :;;nclj(;?anﬁll?) c;gs;z\c/e s;nIrt]vg:ru e Pouzijte data pro stejny produkt (F7)
ID UNMATCHED | /"€ nez ) P a verzi softwaru (U1-14)
digitalniho operatoru
VAE gg:(e %nhrcz?'?g Ii |\rlr)1/ I;one;/éttjcl)(:igggﬁh Pouzijte ulozena data pouze
INV. KVA UNMATCH | > 20 o P J pro stejné vykony méniét (02-04)
COPY COCREO Meto@a r|vzen|’ memcev a mgtgdg Pouzijte ulozena data pouze
Funktion NTROL fizeni ulozena v pamét digitainiho pro stejnou metodu fizeni (A1-02)
UNMATCHED operatoru jsou rGzné
CYE Nastaveni parametr(i zapsanych
COPY ERROR v menici a.ulozenyc’h v ditalnim Opakuijte funkci COPY (03-01=2)
operatoru jsou rozdilna
CSE Po dokonéeni funkce kopirovani a

SUM CHECK ERROR

ovéreni souctd dat ménice a digitalniho
operatoru, jsou soucty rozdilné

Opakujte funkci COPY (03-01=2)

Funkce
ovéreni

VYE
VERIFY ERROR

Nastavené hodnoty digitalniho
operatoru a ménice jsou riizné

Opakuijte ovéfeni (03-01=3)
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Opatreni pri aplikaci ménice

€ Vybér

PFi vybéru ménice dejte pozor na nasledujici opatreni.

Hinstalace tlumivky
Pokud bude ménic¢ pfipojen k vysokovykonovému transformatoru (600kVA nebo vétsi) nebo kdyz sepne
kapacitni kompenzator pfi pfipojeni , bude protékat vstupnim okruhem velky Spi¢kovy proud. Tento proud
muze zni¢it usmérnovaci ¢ast ménice. Pro odstranéni moznosti zni¢eni timto zplsobem instalujte DC
nebo AC tlumivku pro zlepSeni u€iniku ménice.

DC tlumivka je vestavéna v ménic€ich o vykonu 22kW nebo vétSim.

Jestlize je tyristorovy ménic, jako tfeba DC prevodnik, pfipojen na stejné napéjeci vedeni, pfipojte DC
nebo AC tlumivku nezavisle na podminkach napajeni, které jsou ukazany nize.

4000
. T Nutna DC nebo AC
Vykon napajeni tumivka
A 600 :
Neni nutnd DC nébo
AC tlumivka
Y 60 400

Vykon ménice (kVA)

EVykon ménice v aplikaci s vice motory

Pokud pfipojite vice motor( paralelné k jednomu ménici, vyberte takovy vykon ménice, aby splfoval
jmenovity vystupni proud méni¢e minimalné 1,1 ndsobek souctu jmenovitych proudii motora.

BPocatecni moment

Startovaci a akceleraéni charakteristiky motoru jsou omezeny dimenzovanim pretézovacich proud(
ménice, ktery fidi motor. Momentova charakteristika je zcela odliSna, pokud je motor spoustén pfimo
ze sité. Jestlize je potfebny velky startovaci moment, vyberte méni¢ s vykonem o jedne stuperi vysSim
nebo zvyste vykon motoru i ménice.



& Instalace

P¥i instalaci méni¢e dodrzujte nasledujici opatfeni.

mInstalace do rozvadéce

Méni¢ instalujte do Cistého prostfedi bez pfitomnosti olejové mlhy, prachu a jinych znecisténi nebo instalujte
méni¢ do pIné uzavieného rozvadéce. Postarejte se o dostate¢nou miru chlazeni ménice pfi plné uzavieném
provedeni a dodrzujte okolni teplotu takovou, aby nepfekrocila pfipustnou teplotu. Nikdy neinstalujte méni¢
na dfevo nebo jiné hoflavé materidly.

ESmeér instalace

Méni¢ instalujte vertikalné na sténu nebo jinou vertikalni plochu.

4 Nastaveni

Dodrzujte nésledujici opatfeni pfi nastavovani ménice.

EHorni limity (maxima)

Maximalni vystupni frekvence mlize byt nastavena az na 400Hz. P¥ili§ vysoké nastaveni vystupni frekvence muize
zpUsobit zni¢eni stroje. Davejte pozor na mechanicky systém a dodrzujte pozadované limity vystupni frekvence ménice.

EBrzdéni DC proudem

Jestlize brzdite DC proudem a nebo ¢as brzdéni je nastaven na pfili§ dlouhou dobu, mlize se motor prehrat
a tim se maze poskodit.

mCasy zrychleni a zpomaleni

Casy zrychleni a zpomaleni motoru jsou uréené momentem, ktery je generovan motorem, momentem
zatizeni a momentem strvagnosti zatéze (GD?/4). Jestlize ja aktivovana funkce ochrany béhem rozbéhu
nebo dobéhu, je nezbytné nutné zvysit ¢as zrychleni nebo zpomaleni.

Pro zkraceni ¢asu zrychleni nebo zpomaleni zvyste vykon ménie a motoru.
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€ Manipulace

DodrZujte nasledujici opatfeni pfi zapojovani a udrzbé ménice.

mKontrola zapojeni

Méni¢ muze byt vnitfné poskozen, pokud bude napéjeni pfipojeno k vystupnim svorkam U, V, W.
Zkontrolujte zapojeni pfed zapnutim napajeni. Dukladné zkontrolujte vSechny vodice a fidici sekvence.

Hinstalace elektromagnetického spinace

Jestlize je v pfivodnim vedeni nainstalovan elektromagneticky spinag, nespinejte je jej Castéji nez jednou za hodinu.
Castéjsi spinani mize zniéit obvod ochrany spinaciho proudu.

mUdrzba a kontrola

Po odpojeni hlavniho obvodu od napajeni trva nékolik minut Uplné vybiti DC sbérnice a kondenzator(.
LED indikator naboje (charge) indikuje svicenim napéti DC sbérnice nad urovni 10 V.
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Opatreni pri aplikaci motoru

€ Pouziti ménice pro stavajici standardni motor

PFi pouZziti méniCe pro stavajici standardni motor dodrzujte nasledujici opatfeni.

BRozsahy nizkych otacek

Jestlize je pouzit standarni chlazeni motoru, je pfi nizkych otackach efekt chlazeni minimalni. Jestlize je motor

pouzit pro aplikaci s konstantnim momentem, mdze se pfi nizkych otackach prehfivat. Jestlize je nutny plny moment

nizkych otackach, je nutné pouzit externi chlazeni (ventilator).

Hinstalace pro dostate¢né napéti

Jestlize je ménic pouzit pro napajeni 400V nebo vyssi nebo je vedeni k motoru dlouhé, mohou se vyskytnout
napétové Spicky na svorkach motoru, které mohou poskodit vinuti motoru. Ujistéte se, zZe izolaéni tfida motoru
je dostate¢na.

mCinnost pfi vysokych otaékach

Jestlize pouzivate motor na vySSi frekvenci nez je jmenovita frekvence motoru (standardné 50Hz), mohou
se vyskytnout problémy s dynamickou rovnovahou motoru nebo s zivotnosti loZisek.

mZvukové ruseni

Ruseni vytvarené motorem je zavislé na nosné frekvenci ménice. Pfi vy§Sich nosnych fekvencich je
vytvafeno mensi ruseni.

€ Pouziti ménice pro specialni motory

PFi pouziti specialnich motord dodrzujte nasledujici opatfeni.

EProménny pocet poli motoru

Jmenovity vstupni proud motoru s proménnym poctem péll je odliSny od hodnot standardniho motoru.
Vyberte vhodny méni¢ s ohledem na maximalni proud motoru.

EPonorny motor

Jmenovity proud ponorného motoru je vy8Si nez jmenovity proud standarndiho motoru.
Vyberte vhodny méni¢ s ohledem na maximalni proud motoru.

EMotor do vybusného prostredi

Jestlize je pouZzit motor do vybusného prostredi, musi splfiovat podminky nevybuSnosti spolu
s ménic¢em. Toto je platné, kdyz je stavajici nevybusny motor ma byt oviddany méni¢em.

Méni¢ instalujte na bezpe¢né misto, protoze neni uréen do vybusného prostfedi. L

EMotor s prevodovkou

Rozsah otac¢ek pro plynulou ¢innost je zavisly na metodé mazani a vyrobci motoru. Zvlasté
pfi trvalém provozu motoru s olejovym mazanin pfi nizkych ota¢kach mize byt motor znicen.
Jestlize je motor provozovan pro frekvence vyssi nez 50Hz, kontaktujte dodavatele motoru.
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BSynchronni motory

Synchronni motory nejsou vhodné pro fizeni méni¢em.

mJednofazovy motor

Nepouzivejte méni¢ pro jednofazové motory s kondanzatorem. Kondenzator pfipojeny pfimo k vystupu
ménic¢e mGze ménic znicit.

€ Mechanické prenosy vykonu (reduktory otacek, Ffemeny a retézy)

Jestlize je pro pfenos vykonu pouzita pfevodovka nebo reduktor otaek s olejovym mazanim,
bude toto mazani neucinné pfi provozu pfi nizkych otackach. Mechanické €asti pfenosu vykonu
budou hlu¢né a vzniknou problémy s zivotnosti a stalosti, jestlize bude motor provozovan
trvale na nizké otacky.



————————————————————————————

Uzivatelské parametry

Tovarni nastaveni je uvedeno v nasledujici tabulce. Toto tovarni nastaveni je pro ménic tfidy 200V
a vykonem 0,4 kW (vektorové fizeni s otevienou smyckou)

Tovarni
Cislo Nazev nastaveni Nastaveni
A1-00 | Vybér jazyka pro zobrazeni na digitalnim operatoru 0
A1-01 | Uroven pfistupu k parametriim 2
A1-02 | Vybér metody fizeni 2
A1-03 | Inicializace 0
A1-04 | Heslo 0
A1-05 | Nastaveni hesla 0
Af;;;i Parametry specifikované uzivatelem -
b1-01 | Vybér vstupu referenéni frekvence 1
b1-02 | Vybér vstupu povelu Chod (RUN) 1
b1-03 | Vybér metody zastaveni 0
b1-04 | Zakézéani otd€eni vzad 0
b1-05 | Vybér operace pro nastaveni frekvence rovné nebo mensi nez E1-09 0
b1-06 | Citlivost fidicich vstupli 1
b1-07 | Vybér operace po pfepnuti do dalkového fizeni 0
b1-08 | Vybér povelu Chod (RUN) v programovacich médech 0
b20-1_| Uroveni nulové rychlosti (startovavaci frekvence s DC brzdénim) 0,5Hz
b2-02 | Brzdny proud pfi DC brzdéni 50 %
b2-03 | Cas DC brzdéni pfi startu 0.00s
b2-04 | Cas DC brzdéni pfi zastaveni 05s
b2-08 | Uroveri kompenzace magnetického toku 0%
b3-01 | Vybér vyhledavani otaéek ( detekce proudu nebo vypocet otacek) *1
b3-02 | Pracovni proud pfi vyhledavani ota€ek (detekce proudu) *1
b3-03 | Cas zpomaleni pii vyhledavéni otaéek (detekce proudu) 20s
b3-05 | Cas &ekani pfi vyhledavani otadek(detekce proudu nebo vypodet otadek) 02s
b3-10 | Kompenzace zisku pfi vyhledavani otaéek (pouze pro vypocet otacek) 1,10
b3-14 | Vybér sméru otaéeni pfi vyhledavani otacek 1
b4-01 | Cas zpozdéni sepnuti asovade (ON-delay) 0.0s
b4-02 | Cas zpozdéni rozepnuti &asovace (OFF- delay) 0.0s
b5-01 | Vybér mdédu fizeni PID 0
b5-02 | Proporcionalni zisk (P) 1,0
b5-03 | Cas integrace (1) 1,08
b5-04 | Omezeni integrace (1) 100 %
b5-05 | Cas derivace (D) 0.0s
b5-06 | Omezeni PID 100 %
b5-07 | Sefizeni odchylky PID (offset) 0.0 %
b5-08 | Konstanta zpozdéni PID 0,00s
b5-09 | Vybér charakteristiky vystupu PID 0
b5-10 | Zisk (gain) vystupu PID 1,0
b5-11 | Vybér reverzniho vystupu PID 0
b5-12 | Vybér pfi detekci ztraty zpétné vazby PID 0
b5-13 | Urover detekce ztraty zpétné vazby PID 0%

10-7
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Tovarni

Cislo Nazev nastaven Nastaveni
b5-14 | Cas detekce ztraty zpétné vazby 1,0s
b5-15 | Uroven funkce "spanku" PID 0,0 Hz
b5-16 | Cas zpozdéni "spanku" PID 0,0s
b5-17 | Cas zpomaleni / zrychleni reference PID 0,0s
b5-18 | Vybér bodu nastaveni PID 0
b5-19 | Bod nastaveni PID 0
b5-28 | Vybér druhé odmocniny zpétné vazby PID 0
b5-29 | Zisk (gain) druhé odmocniny zpétné vazby 1,0
b5-31 | Vybér zobrazeni zpétné vazby PID 0
b5-32 | Zisk (gain) zobrazeni zpétné vazby PID 100,0 %
b5-33 | Predpéti (bias) zobrazeni zpétné vazby PID 0,0 %
b6-01 Prodleva frekvence pfi startu 0,0 Hz
b6-02 | Cas prodlevy pii startu 0,0s
b6-03 Prodleva frekvence pfi zastaveni 0,0 HHz
b6-04 | Cas prodlevy pfi zastaveni 0,0s
b7-01 | Zisk (gain) poklesu fizeni 0,0 %
b7-02 | Casova prodleva poklesu Fizeni 0,05s
b8-01 | Vybér energeticky usporného médu 0
b8-02 | Zisk (gain) energeticky usporného médu *1
b8-03 | Casova konstanta filtru energeticky Usporného médu *q
b8-04 | Koeficient energeticky usporného médu *1
b8-05 | Casovéa konstanta filtru detekce vykonu 20 ms
b8-06 | Vyhledavaci ¢innost omezovace napéti 0%
b9-01 | Zisk nulového serva 5
b9-02 | Sitka pasma dokonéeni nulového serva 10
C1-01 | Cas zrychleni 1 10,0 s
C1-02 | Cas zpomaleni 1
C1-03 | Cas zrychleni 2
C1-04 | Cas zpomaleni 2
C1-05 | Cas zrychleni 3
C1-06 | Cas zpomaleni 3 100
C1-07 | Cas zrychleni 4
C1-08 | Cas zpomaleni 4
C1-09 | Cas nouzového zastaveni
C1-10 | Nastaveni jednotek ¢asl zrychleni a zpomaleni 1
C1-11 Pfepinaci doba zrychleni/zpomaleni 0,0 Hz
C2-01 Casova charakterisitika S-kfivky pfi zadatku zrychlovani 02s
C2-02 | Casova charakteristika S-kfivky na konci zrychlovani 0,2s
C2-03 | Casova charakteristika S-kfivky na zagatku zpomalovani 0,2s
C2-04 | Casové charakteristika S-kfivky na konci zpomalovani 0,00s
C3-01 Zisk (gain) kompenzace skluzu motoru *1
C3-02 | Casové zpozdéni kompenzace skluzu motoru *1
C3-03 | Omezeni kompenzace skluzu motoru 200 %
C3-04 | Vybér kompenzace skluzu motoru béhem rekuperace 0
C3-05 | Vybér ¢innosti omezeni vystupniho napéti 0




Tovarni

Cislo Nazev R Nastaveni
C4-01 | Zisk (gain) kompenzace momentu 1,00
C4-02 | Casova konstanta zpozdéni kompenzace momentu *1
C4-03 | Kompenzace momentu pfi startu (FWD) 0,0 %
C4-04 | Kompenzace momentu pfi startu (REV) 0,0 %
C4-05 | Casovéa konstanta kompenzace momentu pfi startu 10 ms
C5-01 | Proporcionalni (P) zisk (gain) ASR 1 *1
C5-02 | Cas integrace (I) ASR 1 *1
C5-03 | Proporcionalni (P) zisk (gain) ASR 2 *q
C5-04 | Cas integrace () ASR 2 9
C5-05 | Omezeni ASR 5,0 %
C5-06 | Casova prodleva ASR 0,004 ms
C5-07 | Prfepinaci frekvence ASR 0,0 Hz
C5-08 | Omezeni integracniho (l) limitu ASR 400 %
C6-01 | Vybér normalniho/ tézkého zatizeni 0
C6-02 | Vybér nosné frekvence 1
C6-03 | Horni limit nosné frekvence 2,00 kHz
C6-04 | Dolni limit nosné frkevence 2,00 kHz
C6-05 | Proporcionalni zisk nosné frekvence 00
d1-01 | Referenéni frekvence 1 0,00 Hz
d1-02 | Referenéni frekvence 2 0,00 Hz
d1-03 | Referenéni frekvence 3 0,00 Hz
d1-04 | Referenéni frekvence 4 0,00 Hz
d1-05 | Referenéni frekvence 5 0,00 Hz
d1-06 | Referenéni frekvence 6 0,00 Hz
d1-07 | Referenéni frekvence 7 0,00 Hz
d1-08 | Referenéni frekvence 8 0,00 Hz
d1-09 | Referenéni frekvence 9 0,00 Hz
d1-10 | Referenéni frekvence 10 0,00 Hz
d1-11 | Referenéni frekvence 11 0,00 Hz
d1-12 | Referenéni frekvence 12 0,00 Hz
d1-13 | Referenéni frekvence 13 0,00 Hz
d1-14 | Referenéni frekvence 14 0,00 Hz
d1-15 | Referenéni frekvence 15 0,00 Hz
d1-16 | Referenéni frekvence 16 0,00 Hz
d1-17 | Frekvence krokovani 6,00 Hz
d2-01 | Horni limit referenéni frekvence 100,0 %
d2-02 | Dolni limit referenéni frekvence 0,0 %
d2-03 | Dolni limit reference master otacek 0,0 %
d3-01 | Skokova frekvence 1 0,0 Hz
d3-02 | Skokova frekvence 2 0,0 Hz
d3-03 | Skokova frekvence 3 0,0 Hz
d3-04 | Sitka skokové frekvence 1,0 Hz
d4-01 | Vybér funkce podrzeni referenéni frekvence 0
d4-02 | +- omezeni otaCek 10 %
d5-01 | Vybér fizeni momentu 0




Tovarni

cislo Nazev nastaveni Nastaveni
d5-02 | Casova prodleva reference momentu 0ms
d5-03 | Vybér omezeni otacek 1
d5-04 | Omezeni otacek 0%
d5-05 | Predpéti (bias) omezeni otaCek 10 %
d5-06 | Prepinaci ¢asovac fizeni otacek / momentu 0ms
d6-01 | Uroven zeslabeni pole 80 %
d6-02 | Omezeni frekvence zeslabeni pole 0,0 Hz
d6-03 | Vybér funkce narazového buzeni 0
d6-06 | Omezeni funkce narazového buzeni 400 %
E1-01 | Nastaveni vstupniho napéti *1
E1-03 | Vybér V/f kiivky F
E1-04 | Maximalni vystupni frekvence (FMAX) 50,0 Hz
E1-05 | Maximalni vystupni napéti (VMAX) *1
E1-06 | Zakladni frekvence (FA) 50,0 Hz
E1-07 | Stfedni vystupni frekvence (FB) *1
E1-08 | Napéti stfedni vystupni frekvence (VB) *1
E1-09 | Minimalni vystupni frekvence (FMIN) *1
E1-10 | Napéti minimalni vystupni frekvence (VMIN) *1
E1-11 | Stfedni vystupni frekvence 2 0,0 Hz
E1-12 | Napéti stfedni vystupni frekvence 2 0,0V
E1-13 | Zakladni napéti (VBASE) 0,0V
E2-01 | Jmenovity proud motoru *1
E2-02 | Jmenovity skluz motoru *1
E2-03 | Proud motoru naprazdno *1
E2-04 | Pocet poll motoru 4 poély
E2-05 | Odpor mezi fazemi motoru *1
E2-06 | Svodova induktance motoru *1
E2-07 | Koeficient 1 nasyceni jadra motoru 0,5
E2-08 | Koeficient 2 nasyceni jadra motoru 0,75
E2-09 | Zobrazeni mechanickych ztrat 0,0 %
E2-10 | Ztraty v jadfe motoru pro kompenzaci momentu "1
E2-11 | Jmenovity vystupni vykon motoru *1
E3-01 | Vybér metody fizeni motoru 2 0
E3-02 | Maximalni vystupni frekvence motoru 2 (FMAX) 50,0 Hz
E3-03 | Maximalni vystupni napéti motoru 2 (VMAX) *1
E3-04 | Napéti maximalni vystupni frekvence (FA) motoru 2 *1
E3-05 | Stfedni vystupni frekvence 1 motoru 2 (FB) *1
E3-06 | Napéti stfedni vystupni frekvence 1 motoru 2 (VB) *1
E3-07 | Minimalni vystupni frekvence motoru 2 (FMIN) *1
E3-08 | Napéti minimalni vystupni frekvence motoru 2 (VMIN) *1
E4-01 | Jmenovity proud motoru 2 *1
E4-02 | Jmenovity skluz motoru 2 *q
E4-03 | Proud naprazdno motoru 2 *1
E4-04 | Pocet pdlli motoru 2 4 poly
E4-05 | Odpor mezi fazemi motoru 2 *1




Tovarni

¢Gislo Nazev nastaveni Nastaveni
E4-06 | Svodova induktance motoru 2 *1
E4-07 | Jmenovity vykon motoru 2 *1
F1-01 | Konstanta PG 1024
F1-02 | Vybér Cinnosti pfi rozpojeni PG (PGO) 1
F1-03 | Vybér ¢innosti pfi pfekroceni otacek (OS) 1
F1-04 | Vybér €innosti pfi odchylce 3
F1-05 | Otaceni PG 0
F1-06 | Pomér déleni PG (monitorovani pilsi PG) 1
F1-07 | Integraéni hodnota pfi zrychleni/zpomaleni umoznéna/znemoznéna 0
F1-08 | Uroven detekce prekrodeni otaéek 115 %
F1-09 | Cas prodleni detekce prekrodeni otadek 10s
F1-10 | Uroven detekce nadmérné odchylky otadeni 10 %
F1-11 | Casova prodleva pii detekci nadmérné odchylky otaéeni 0,5s
F1-12 | Pocet zubl PG pfevodovky 1 0
F1-13 | Pocet zubl PG prevodovky 2 0
F1-14 | Casova prodleva pfi detekci odpojeni PG 20s
F2-01 | Vybér vstupl bi-polarnich nebo uni-polarnich 0
F3-01 | Volitelné digitalni vstupy 0
F6-01 | Vybér ¢innosti pfi chybé komunikace 1
F6-02 | Uroven vstupu externi chyby z volitelné komunikaéni karty 0
F6-03 | Metoda zastaveni pfi externi chybé z volitelné komunikaéni karty 1
F6-04 | Vzorkovani stopy z volitelné komunikaéni karty 0
F6-02 | Vybeér jednotek pro monitorovani proudu 1
F6-06 | Vybér reference/omezeni momentu z volitelné komunikaéni karty 1
H1-01 | Vybér funkce svorky S3 24
H1-02 | Vybér funkce svorky S4 14
H1-03 | Vybér funkce svorky S5 3(0) *2
H1-04 | Vybér funkce svorky S6 4 (3) 2
H1-05 | Vybér funkce svorky S7 6 (4) 2
H2-01 | Vybér funkce svorek M1-M2 0
H2-02 | Vybér funkce svorek M3-M4 1
H2-03 | Vybér funkce svorek M5-M6 2
H3-01 | Vybér urovné signalu multifunkeni vstupni analogové svorky A1 0
H3-02 | Zisk (gain) svorky A1 100 %
H3-03 | Predpéti (bias) svorky A1 0,0 %
H3-08 | Vybér urovné signalu multifunkéni vstupni analogové svorky A2 2
H3-09 | Vybér funkce multifunkéni analogové svorky A2 0
H3-10 | Zisk (gain) svorky A2 100 %
H3-11 | Predpéti (bias) svorky A2 0%
H3-12 | Casova konstanta filtru analogovych vstuptl 0,00 s
H3-13 | Pfepinani mezi svorkami A1/A2 0
H4-01 | Vybér monitorovani (svorka FM) 2
H4-02 | Ziak (gain) svorka FM 100 %
H4-03 | Predpéti (bias) svorky FM 0,0 %




Tovarni

&islo Nazev nastaven Nastaveni
H4-04 | Vybér monitorovani (svorka AM) 3
H4-05 | Zisk (gain) svorka AM 50 %
H4-06 | Predpéti (bias) svorky AM 0,0 %
H4-07 | Vybér urovné signalu analogového vystupu 1 0
H4-08 | Vybér urovné signalu analogového vystupu 2 0
H5-01 | Adresa 1F
H5-02 | Vybér rychlosti komunikace 3
H5-03 | Vybér parity komunikace 0
H5-04 | Metoda zastaveni pfi chybé komunikace 3
H5-05 | Vybér detekce chyby komunikace 1
H5-06 | Prodleva odeslani 5ms
H5-07 | Dvoupolohové fizeni RTS 1
H6-01 | Vybér funkce pulsniho vstupu 0
H6-02 | Méfitko pulsniho vstupu 1440 Hz
H6-03 | Zisk pulsniho vstupu 100 %
H6-04 | Predpéti (bias) pulsniho vstupu 0,0 %
H6-05 | Casovy filtr pulsniho vstupu 0,10s
H6-06 | Vybér monitorovani pulsniho vstupu 2
H6-07 | Méfitko monitorovani pulsniho vstupu 1440 Hz
L1-01 | Vybér ochrany motoru 1
L1-02 | Casova konstanta ochrany motoru 1,0 min
L1-03 | Vybér ¢innosti alarmu pfi pfehfati motoru 3
L1-04 | Vybér Cinnosti pfi pfehfati motoru 1
L1-05 | Casova konstanta vstupniho filtru teploty motoru 0,20 s
L2-01 | Detekce doCasné ztraty napajeni 0
L2-02 | Cas dodasné ztraty napajeni *1
L2-03 | Minimalni ¢as externiho blokovani *1
L2-04 | Cas obnoveni napéti *1
L2-05 | Uroven detekce podpéti *1
L2-06 | Cas zpomaleni KEB 0,0s
L2-07 | Cas chvilkového obnoveni *1
L2-08 | Redukce zisku frekvence pfi startu KEB 100 %
L3-01 | Vybér prevence nechténého zastaveni béhem zrychlovani 1
L3-02 | Uroven prevence nechténého zastaveni b&hem zrychlovani 150 %
L3-03 | Omezeni prevence nechténého zastaveni béhem zrychlovani 50 %
L3-04 | Vybér prevence nechténého zastaveni béhem zpomalovani 1
L3-05 | Vybér prevence nechténého zastaveni béhem chodu 1
L3-06 | Uroven prevence nechténého zastaveni b&hem chodu 50%
L4-01 | Uroven detekce souhlasnych otadek 0,0 Hz
L4-02 | Sitka pasma detekce souhlasnych otadek 2,0Hz
L4-03 | Urover detekce souhlasnych otadéek (0/-) 0,0 Hz
L4-04 | Sitka pasma detekce souhlasnych otadek (+/-) 2,0Hz
L4-05 | Vybér €innosti pfi chybéjici referencni frekvenci 0
L4-06 | Referencni frekvence pfi ztraté referencni frekvence 80 %
L5-01 | Pocet pokusl automatickych restartl 0




Tovarni

&islo Nazev nastaveni Nastaveni
L5-02 | Vybér Cinnosti pfi autorestartu 0
L6-01 | Vybér detekce momentu 1 0
L6-02 | Uroven detekce momentu 1 150 %
L6-03 |Cas detekce momentu 1 0,1s
L6-04 | Vybér detekce momentu 2 0
L6-05 | Uroveri detekce momentu 2 150%
L6-06 | Cas detekce momentu 2 0,1s
L7-01 | Omezeni momentu pfi povelu Vpfed (FWD) 200 %
L7-02 | Omezeni momentu pfi povelu Vzad (REV) 200 %
L7-03 | Omezeni momentu pfi rekuperaci Vpred (FWD) 200 %
L7-04 | Omezeni momentu pfi rekuperaci Vzad (REV) 200 %
L7-06 | Casova konstanta omezeni momentu 200 ms
L7-07 | Cinnost pfi omezeni momentu pfi zrychlovani/zpomalovani 0
L8-01 | Vybér ochrany pro vnitini rezistor DB (typ ERF) 0
L8-02 | Uroven pred alarmu prehtati 95°C *1
L8-03 | Vybér ¢innosti pfi pfedalarmu prehfati 3
L8-05 | Vybér ochrany pfi vypadku vstupni faze 1
L8-07 | Vybér ochrany pfi vypadku vystupni faze 0
L8-09 | Vybér ochrany zemé 1
L8-10 | Vybér fizeni chladiciho ventilatoru 0
Ls-11 | Casova prodleva Fizeni chladiciho ventilatoru 60 s
L8-12 | Teplota okoli 45°C
L8-15 | Vybér charakteristik OL2 pfi nizkych otackach 1
L8-18 | Vybér mékkého CLA 1
N1-01 | Vybér funkce prevence kolisani ota¢ek 1
N1-02 | Zisk prevence kolisani otacek 1,00
N2-01 | Zisk (gain) fizeni (AFR) detekce zpétné vazby otacek 1,00
N2-02 | Casovéa konstanta fizeni (AFR) detekce zpétné vazby otacek 50 ms
N2-03 | Casové konstanta 2 fizeni (AFR) detekce zpétné vazby otadek 750 ms
N3-01 | Sitka frekvence pfi zpomalovani s velkym skluzem 5%
N3-02 | Omezeni proudu pfi zpomalovani s velkym skluzem 150 %
N3-03 | Cas prodlevy zastaveni pfi brzdéni s velkym skluzem 1,0s
N3-04 | Cas OL brzdéni s velkym skluzem 40s
01-01 | Vybér monitorovani 6
01-02 | Vybér monitorovani po zapnuti napajeni 1
01-03 | Nastaveni jednotek referenéni frekvence a monitorovani 0
01-04 | Nastaveni jednotek pro parametry frekvenci souvisejicich s V/f kfivkou 0
01-05 | Nastaveni kontrastu LCD displeje 3
02-01 | Povoleni/zakazani tlacitka LOCAL/REMOTE 1
02-02 | STOP tlacitko béhem &innosti fizeni ze svorek 1
02-03 | Inicializaéni hodnota uZzivatelskych parametr(i 0
02-04 | Vybér kVA 0
02-05 | Vybér metody nastaveni referen¢ni frekvence 0
02-06 | Vybér ¢innosti pfi odpojeni digitalniho operatoru 0
02-07 | Nastaveni celkové doby ¢innosti 0 hod-




Tovarni

¢islo Nazev nastaveni | Nastaveni
02-08 | Vybér doby celkové innosti 0
02-09 | Mdd inicializace 2
02-10 | Nastaveni ¢asu €innosti chladiciho ventilatoru 0 hod.
02-12 | Inicializace sledovani chyb 0
02-13 | Inicializace monitorovani kWh 0
03-01 | Vybér funkce kopirovani 0
03-01 | Vybér povoleni ¢teni 0
T1-00 | Vybér motoru 1/2 1
T1-01 | Vybér mdédu autoladéni 0
T1-02 | Vystupni vykon motoru "1
T1-03 | Jmenovité napéti motoru *1
T1-04 | Jmenovity proud motoru *1
T1-05 | Zakladni frkevence motoru 50,0 Hz
T1-06 | Pocet pdlt motoru 4 poly
T1-07 | Zakladni otacky motoru 1450 / min
T1-08 | Pocet PG pulst 1024

1. Tovarni nastaveni je zavislé na modelu méni¢e a metodé fizeni.

*2. Hodnoty v zavorkach indikuji hodnoty, které jsou inicializovany ve 3-vodiovém Fizeni.
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